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Fonksiyonel A.$.

Hizli Rehber

Motor otomatik ayari nasil yapilir?

Motor galigirken, motorla ilgili parametreleri otomatik olarak dgrenir ve kaydeder.
= Bolim 4.7 Otomatik Motor Adaptasyonu (Self-tuning)

Hata tesbiti nasil yapilir?

Gostergede bir uyari ya da hata mesaji aldiginizda

= Bolum 6.2 Hata, uyari kodlari ve tanimlari

Gostergede bir uyari ya da hata mesaji almadiginizda

= Bo0lim 6.7 Gostergede hig bir uyari ya da hata yokken hata tespiti

Se¢im nasil yapilir?

Sirticti modeli ve etiket degerleri
= B6IUm 2.2 Stirlici modeli ve etiket degerleri

Montaj olclleri

= Bolim 3.4 Boyutlar

Parametre ayarlan

= Bolim 10 Parametre Listesi

Parametrelerin ayarlan detayli agiklamasi

= Bolim 11 Parametre Detaylari
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F02.0x Grubu: Temel Motor Parametreleri ve Otomatik Motor Adaptasyonu
F02.1x Grubu: Asenkron Motor Gelismis Parametreleri
F02.2x-F02.4x Grubu: Ayrilmis
F02.5x Grubu: Motor Uygulama Parametreleri

10.7 Grup F03: Vektér Kontrol Parametreleri
F03.0x Grubu: Hiz Gevrimi (ASR)
F03.1x Grubu: Akim Cevrimi ve Tork Siniri
F03.2x Grubu: Tork Optimizasyon Kontrolli
F03.3x Grubu: Manyetik Aki Optimizasyonu
F03.4x-F03.5x Grubu: Tork Kontrolii

10.8 Grup F04: VIF Kontrol
F04.0x Grubu: V/F kontrol
F04.1x Grubu: Ozel VIF egrisi
F04.2x Grubu: Ayriimis
F04.3x Grubu: V/F enerji tasarrufu kontrolli

10.9 Grup FO05: Giris Terminali Parametreleri
F05.0x Grubu: Dijital Girig Terminal Fonksiyonlari (X1-X4)
F05.1x Grubu: X1-X4 algilama gecikme egrisi
F05.2x Grubu: Dijital Girig Terminali Eylem Segimi
F05.3x Grubu: Pals Girisi (PUL) Terminali
F05.4x Grubu: Analog (Al) Giris Karakteristigi Segimi
F05.5x Grubu: Analog Giris (Al) - Giris Lineer Calisma
F05.6x Grubu: Analog Giris Al- Egri 1 Isleme
F05.7x Grubu: Analog Girig Al- Egri 2 Isleme
F05.8x Grubu: Al- Dijital Giris Olarak Kullanma
10.10 Grup F06: Gikis Terminali Parametreleri
F06.0x Grubu: Analog Gikis AO
F06.1x Grubu: Ayriimis
F06.2x-F06.3 Grubu x: Transistor ve Role Cikis
F06.4x Grubu: Frekans Algilama
F06.5x Grubu: izleme Parametreleri Karsilastirma Gikis!
F06.6x Grubu: Sanal Giris Ve Cikis Terminalleri
10.11 Grup FO7: Isletim Kontrolu Parametreleri
F07.0x Grubu: Baglama (Start) Kontroli
F07.1x Grubu: Durma (Stop) Kontroli
F07.2x Grubu: DC Frenleme Ve Hiz izleme
F07.3x Grubu: Jog
F07.4x Grubu: Kalkis ve Durusta Sabit Ve Atlama Frekansi
10.12 Grup F08: Yardimci Kontrol Parametreleri
F08.0x Grubu: Sayici ve Zamanlayici
F08.1x Grubu: Ayrilmis
F08.2x Grubu: Ayriimis
F08.3x Grubu: Salinma (Swing) Frekans Kontroll
10.13 Grup F09: Ayrilmis
10.14 Grup F10: Koruma Parametreleri
F10.0x Grubu: Akim Korumasi
F10.1x Grubu: Gerilim Korumasi
F10.2x Grubu: Yardimei Korumalar
F10.3x Grubu: Yik Korumasi
F10.4x Grubu: “Stall” Korumasi
F10.5x Grubu: Hata Sififama Korumasi
10.15 Grup F11: Tus Takimi Parametreleri
F11.0x Grubu: Tus Takim islemleri
F11.1x Grubu: Durum Ara Yiizii Déngiisel izleme
F11.2x Grubu: izleme Parametreleri Kontrolii
F11.3x Grubu: Tus Takimi Ozel Fonksiyonlari
10.16 Grup F12: Haberlesme Parametreleri
F12.0x Grubu: MODBUS Slave Parametreleri
F12.1x Grubu: MODBUS Master Parametreleri
10.17 Grup F13: PID Kontrol Parametreleri
F13.00~F13.06: PID Ayar ve Geri Beslemesi
F13.07~F13.24: PID Ayarlari
F13.25~F13.28: PID Geri Besleme Baglanti Kesilmesi
F13.29~F13.33: PID Uyku Fonksiyonu
10.18 Grup F14: Coklu Hiz ve PLC Parametreleri
F14.00~F14.14: Coklu Hiz Frekans Ayari
F14.15: PLC Galisma Modu Segimi
F14.16~F14.30: PLC Calisma Siiresi Segimi
F14.31~F14.45: PLC Calisma Yoni ve Hizlanma/Yavaslama Siresi Segimi
10.19 Grup F15: Ayrilmis
10.20 Grup COx: izleme Parametreleri
C00.xx Grubu: Temel izleme
C01.xx Grubu: Hata izleme
€02.0x Grubu: Uygulama izleme
C03.0x Grubu: Bakim izleme
10.21 Haberlesme Parametreleri
MODBUS Temel Haberlesme Grubu (Adres 0x3000~0x301F, 0x2000~0x201F)

Girig ve Cikis Araylizii Grubu (adres 0x3400~0x341F x34xx)
Genisletilmis Hata ve Gli¢ Kapatma Grubu (Adres 0x3600~0x361F)
Parametre Detaylari
11.1 Giivenlik Onlemleri
11.2 FOO Grup: Uygulama Ortami Parametreleri
F00.0x Grubu: Uygulama Parametreleri
F00.1x Grubu: Sik kullanilan parametreler

11.3 FO1 Grup: Temel Ayar Parametreleri
FO01.0x Grubu: Temel Komutlar
F01.1x Grubu: Frekansin Ust ve Alt Sinirlari
F01.2x-F01.3x Grubu: Hizlanma ve Yavaslama Siireleri
F01.4x Grubu: PWM (Darbe Genlik Modiilasyon) Kontrolii
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11.4 FO2 Grup: MOtOr PArametrElEri.........c.uverererieriiiiserieiesesiessses e esssessssssssns
F02.0x Grubu: Temel Motor Parametreleri ve Otomatik Motor Adaptasyonu
F02.1x Grubu: Asenkron Motor Gelismis Parametreleri
F02.2x-F02.4x Grubu: Ayrilmis
F02.5x Grubu: Motor Uygulama Parametreleri

11.5 FO3 Grup: Vektor Kontrol Parametreleri
F03.0x Grubu: Hiz Cevrimi (ASR)
F03.1x Grubu: Akim Gevrimi ve Tork Siniri
F03.2x Grubu: Tork Optimizasyon Kontrolii
F03.3x Grubu: Manyetik Aki Optimizasyonu
F03.4x-F03.5x Grubu: Tork Kontroli

11.6 FO4 Grup: VIF Kontrol Parametreleri
F04.0x Grubu: V/F Kontrol
F04.1x Grubu: Ozel V/IF egrisi
F04.2x Grubu: Ayrilmis
F04.3x Grubu: V/F Enerji Tasarruf Kontrolu

11.7 FO5 Grup: Girig Terminali Parametreleri
F05.0x Grubu: Dijital Giris Terminal Fonksiyonlari (X1-X4)
F05.1x Grubu: X1-X4 Algilama Gecikme Egrisi
F05.2x grubu: Dijital Giris Terminali Eylem Segimi
F05.3x grubu: Pals girisi (PUL) Terminali
F05.4x Grubu: Analog (Al) Giris Karakteristigi Segimi
F05.5x Grubu: Analog (Al) Giris Lineer Calisma
F05.6x Grubu: Analog Giris Al- Egri 1 Isleme
F05.7x Grubu: Analog Giris Al- Egri 2 Isleme
F05.8x Grubu: Al Dijital Giris Olarak Kullanma

11.8 Grup F06: Cikis Terminali Parametreleri
F06.0x Grubu: Analog Gikis AO
F06.1x Grubu: Ayrilmis
F06.2x-F06.3x Grubu: Transistor ve Role Cikis
F06.4x Grubu: Frekans Algilama
F06.5x Grubu: izleme Parametreleri Karsilastirma Cikigi
F06.6x Grubu: Sanal Giris Ve Cikis Terminalleri

11.9 FO7 Grup: sletim Kontrolii Parametreleri
F07.1x Grubu: Durma (Stop) kontrolii
F07.2x Grubu: DC Frenleme Ve Hiz izleme
FO7.3X GIUDU: JOG 1.vvvvvenireisineiesieesessesi s s
F07.4x Grup: Kalkis ve Durugda Sabit Ve Atlama Frekansi

11.10 FO8 Grup: Yardimci Kontrol Parametreleri
F08.0x Grubu: Sayici ve Zamanlayici
F08.1x Grubu: Ayrilmis
F08.2x Grubu: Ayrilmis
F08.3x Grubu: Salinim (Swing) Frekans Kontroli

11.11 FO9 Grup: Ayrilmis

11.12 F10 Grup: Koruma Parametreleri
F10.0x Grubu: Akim Korumasi
F10.1x Grubu: Gerilim Korumasi
F10.2x Grubu: Yardimei Korumalar
F10.3x Grubu: Yik Korumasi
F10.4x Grubu: “Stall” Korumasi
F10.5x Grubu: Hata Sifirlama Korumasi

11.13 F11 Grup: Tus Takimi Parametreleri
F11.0x Grubu: Tus Takimi islemleri
F11.1x Grubu: Durum Arayiizii Déngtisel izileme
F11.2x Grubu: izleme Parametreleri Kontroli
F11.3x Grubu: Tus Takimi Ozel Fonksiyonlari

11.14 F12 Grup: Haberlesme Parametreleri
F12.0x Grubu: MODBUS Slave Parametreleri
F12.1x Grubu: MODBUS Master Parametreleri

11.15 F13 Grup: PID Kontrolil Parametreleri
F13.00~F13.06: PID Ayar ve Geri Beslemesi
F13.07~13.24: PID Ayari
F13.25~F13.28: PID Geri Besleme Baglanti Kesilmesi
F13.29~F13.33: PID Uyku Fonksiyonu

11.16 Grup F14: Coklu Hiz ve Basit PLC
F14.00~F14.14: Coklu hiz frekans ayari
F14.15: PLC Galisma Modu Segimi
F14.16~F14.30: PLC Calisma Siresi Segimi
F14.31~F14.45: PLC Calisma Yoni Ve Hizlanma/Yavaslama Siresi Segimi

REVIZYON KaYI ..o
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1.1 Kullanmadan 6nce

Bu kilavuzdaki terim ve kisaltmalar hakkinda

1. Onsoz ve Uyarilar

Kilavuzda yer alan Tanimi

AC motor stricu AC10

AM-VF Asenkron Motor - V/F kontrol

AM-SVC Asenkron Motor - Sensorstiz Vektor Kontrol

Bit Binary say! igindeki Bit

RUN Caligma sirasinda degistirilebilen parametreler
STOP Caligma sirasinda degistirilemeyen parametreler
READ Bu parametre yalnizca okunabilir ve degistirilemez
ASR Otomatik Hiz Reglilatri

Al Analog giris

AO Analog cikis

1.2 Guvenlik Talimatlari

Veichi tarafindan tasarlanan ve tretilen AC10 motor stirlctstind aldidiniz igin tesekkiir ederiz. Bu kilavuz stirticiiniin nasil dogru kullanilacagini
tanimlar. Liitfen Grtini kullanmadan 6nce bu kilavuzu dikkatlice okuyun (montaj, baglanti, isletim, bakim, inceleme, vb.). llave olarak, litfen bu
uriind kilavuzda agiklanan tim gtivenlik énlemleri tam olarak anladiktan sonra kullaniniz.

Guvenlik onlemleri
Giivenligi garantilemek, kararli ve makul kullanim igin, bu Uriini kilavuzda tanimlanan tiim gtivenlik 6nlemleri tam anlamiyla anladiktan sonra
kullaniniz

Uyari sembolleri ve anlamlari

Giivenligin 6nemli bir parcasi olarak bu kilavuzda asagidaki semboller kullaniimistir. Bu uyarilar dikkate almamak, Griniin ya da ilgili
makinanin ekipmanin zarar gérmesine, kisisel yaralanmalara ve 6lime bile neden olabilir.

| AT, Do

TEHLIKE: Yanlis kullanim durumunda olas éliim ya da ciddi giivenlik tehlikesi

Warn

y Caution Not : Yanlis kullanim durumu , hafif yaralanmalara neden olabilir.

UYARI: Hatali uygulanmasi durumunda élim ya da ciddi guvenlik tehlikesi

ipucu: Yanlis kullanim durumu, Griin ve bagli oldugu sistem zarar gérebilir.

Genel Notlar

« Urliniin detaylarini gérmeniz icin, kilavuzda bazen 6n kapak gikartimis olarak gdsterilmistir. Bu Griini kullanirken, on kapagin yerine takili
oldugundan emin olun veya kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi gerekli koruma tedbirlerini alin.

» Kilavuzdaki gorseller temsili nitelikte olup, aldiginiz driin ile farkhiliklar gosterebilir.

+ Teknik Ozelliklerdeki degisimler, Uriin gelistirme gibi nedenler veya kilavuzun iyilestirimesi amaciyla bu kilavuz bildirim yapilmaksizin
degistirilebilir.

+ Kaybolma ya da hasar gdrmiis olmasi nedeni ile bu kilavuzu tekrar siparis etmek durumunda kalirsaniz, her sayfanin alt késesinde  yeralan
ddkiiman versiyon numarasi ile siparis etmeyi unutmayin.
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Litfen bu kilavuzdaki tiim giivenlik bilgilerine dikkat ediniz.

Uyarilar gdzard ederseniz, élim ya da ciddi yaralanmalara sebep olabilirsiniz, bu nedenle liitfen dikkatli olunuz. Bu kilavuzdaki kurallara
uyulmamasi nedeniyle direk sizin ya/ ya da sizin musterinizin neden oldugu herhangi bir hasar ya da ekipman zararindan firmamiz sorumlu
degildir.

Elektrik carpmasini 6nlemek icin

Uriin enerijili iken kablolama ya da inceleme yapmayiniz. Kablo baglantisi ya da tamir iglerini yapmadan énce mutlaka enerjiyi kesiniz. Enerji
kesili iken bile, cihazin igindeki kondansatorler Uzerinde artik gerilim olabilir. Elektrik sokunu énlemek igin, tnitenin 6n panelindeki uyari
etiketinde belirtilen stire kadar bekleyiniz. Tiim gostergeler off olduktan sonra, 6n kapagi ve terminal kapagini ¢ikarin, girig besleme gerilimini ve
ana devre DC gerilimi lglin ve glivenilir gerilim seviyesinde oldugunu teyid ediniz.

DIKKAT

Mekanik hasarlari 6nlemek icin
Baglantilar ve parametre ayarlari tamamlandiktan sonra, makinanin givenli calismasi igin deneme operasyonlarini yaptiginizdan emin olun,
aksi takdirde yaralanmalar ya da ekipman hasarini olugabilir.
Strlict test edilmeden 6nce sanal giris ve ¢lkis fonksiyonlarindan ve ayarlarin dogrulugundan emin olun. Bundan dolayi, giris ve ¢ikis
terminallerinde hicbir baglanti olmasa bile surticiiniin ¢alismasi fabrika ayarlarindan farkli olabilir. Eger bu ihmal edilirse, siriicunin kazara
calismasi sonucu yaralanmalar/ kazalar olabilir.

Sirlciye enerji vermeden, sirlicuiniin motorun ve makinanin etrafinda higbir insan olmadigindan emin olun. Ayrica kapagi, kaplingleri, saft
anahtarini ve striciintin diizgince korundugunu kontrol edin.

Bazi sistemler ana devresi enerjilendiginde aniden hareket edebilir, bu da 6lim tehlikesi ya da ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Strlict kontrolii igin terminal baglantilari kullanildiginda, sirlictiniin giris ¢ikis terminalleri fabrika ayar degerlerinden farkli olabilir. Bu nedenle
slirlicti kilavuzda belirtilen fabrika degerlerinden farkli galisiyor olabilir. Test edilmeden énce, giris ve ¢ikis sinyallerini kontrol edip, stirliciniin
kontrol mantigini inceleyin.

Elektrik garpmasini dnlemek igin
Siirlictiyli modifiye etmek kesinlikle yasaktir.
Siz ya da misteriniz stirliclyl modifiye etmis ise, firmamiz hig bir sorumluluk kabul etmez.
Elektrik ve teknik bilgisi olmayan kisilerin kablolama, montaj, bakim, gozetim, komponent degisimi ya da tamir yapmamasi gerekir.
Sirlicinlin kapagini kesinlikle agmayiniz ya da enerijili iken baskili devreye kesinlikle dokunmayiniz.

Yangini 6nlemek igin
Giris besleme gerilimini yanlis vermeyin. Enerji vermeden dnce, siriictiniin besleme gerilimi ile ~ sebeke geriliminizn uyumlu oldugundan emin
olun. Bypass koruma devresi ayarlari ve yerel standardlari gézetin. Yanlis baglanti yangin ya da personel yaralanmasina neden olabilir.

NOT

Yaralanmalari onlemek igin

Sirlicliyli terminal kapadi ya da 6n kapagindan tutarak tasimayiniz. Ek olarak, nakliyeden énce vidalarin dlizgin sikilmis ve yerinde
oldugundan emin olun.
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izolasyon bozulmasi nedeni ile fazlar arasi ya da toprada kisa devreyi énlemek igin sirliciiniin izolasyon gereksinimleri kargilayan bir motor
kullanin.

Sirlcly galistinrken ya da baskili devreyi tutarken, statik elektrigi 6nleme (ESD) tedbirleri uygulayin. Eger 6zenli davranilmaz ise surticiniin

ic devreleri statik elektrik nedeniyle zarar gérebilir.

izolasyon dayanim gerilim testi siiriictiniin higbir balimiine uygulanamaz. Bu iiriin hassas bir cihazdir ve test sirasindaki yilksek gerilim nedeni
ile zarar gérebilir.

Hasarli bir makinayi calistirmayin. Eger makina agikca hasarli ya da pargalari eksik ise, baglamayin ya da galistirmayin, aksi takdirde makina
hasari ve diger problemler daha da artacaktir.

Sigorta ya da kagak akim rolesi attiinda asla makinayi hemen galistirmayin ve enerji vermeyin. Litfen problemin kaynagini bulmak igin,
baglantilari, kablolamayi ve makinanin etrafini iyice kontrol edin. Eger nedeni hakkinda emin degilseniz, litfen bizimle temasa gegin ve enerji
vermeyin ve makinayi galistirmayin.

Agag driinleri paketlenirken dezenfekte edilmeli ve kurtguklarindan arindinimalidir, dumanla tiitsiileme diginda bir yontem kullanildigindan emin
olun. Ornegin: Isil islem (30 dakika ya da fazlasi siire ile 56 °C ya da fazlasi) Ek olarak paketlemeden sonra tlimiine uygulamak yerine
paketlemeden énce malzemeye uygulama yapin.

Elektriksel Uriinler (tek ya da mekanik olarak montajli) dezenfekte edilmis tahta ile paketlendiginde, paketlemeden kaynakli gazlar, buharlar
urliniin elektronigine kalici hasarlar verebilir. Kismi olarak da, halojen dezenfektanlari, florin, klorin, bromin, iyodin, vb.) kondansatériin i¢
korozyona ugramasina ve DOP gazlarda (fitalat) reginenin ¢atlamasina neden olabilir.

1.3 Ozel kullanim talimatlari

o Bu Urlindi insanli mobil arag, tip, uzay, nikleer enerji, elektrik enerjisi, denizalti haberlesme cihazlari ya da sistemleri gibi zel amaglarla
kullanmak isterseniz, lutfen firmamizin temsilcileri ya da yetkili kisiller ile géristiniz.
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2 Baslamadan 6nce

2.1 Guvenlik Notlari

Bu kilavuzdaki glivenlik 6nlemlerine litfen uyunuz.

Uyarilar gbzardi ederseniz, élim ya da ciddi yaralanmalara sebep olabilirsiniz, bu nedenle liitfen dikkatli olunuz. Bu kilavuzdaki kurallara
uyulmamasi nedeniyle direk sizin ya/ ya da sizin misterinizin neden oldugu herhangi bir hasar ya da ekipman zararindan firmamiz sorumlu
degildir.

2.2 SUrlcu Modeli ve Etiketi

Uriin elinize ulastiginda, liitfen asagidakileri teyid ediniz;

»  Genel gortinimii ve striicti Uzerinden herhangi bir cizik , catlak ya da kir leke vb. olup olmadigini kontrol edin. EGer herhangi bir
hasar varsa,hemen nakliyeciniz ile temasa geginiz. Tagima sirasinda olusan hasarlardan firmamiz sorumlu degildir.

»  Siricinin model numarasi siparig ettiginiz ile ayni oldugunu kontrol edin. Model no igin, stiricinin yan tarafindaki etiket
Uzerindeki “MODEL" kolonuna bakiniz.

»  Eger Urlinin durumunu kéti bulursaniz, Griind aldiginiz firma ile ya da yetkili kisisi ile temasa gegin.

N

MODEL [IP20 | <€— VFD model

INPUT <4 Input speci.
OUTPUT 1 <« (utput speci.
OUTPUT 2 <«{utput speci.?2
SN <& Produce No.

FELRBERRRBREREE
B il oS

Must read the Instruction manual bsfore opsraiion.

DANGER $Fmi§ﬁﬂi%mttﬁrﬁ§‘lﬁ

‘This product has no buitiin motor averheat

circut
& R0, WINEREETHE,
e AR,
VUATNING) 6 i s g e e

& HTRLHE, SAEEFS.

Never fal to connect protecive Earih((D)) terminal.

B | wossung, abnER

CAUTION Do not touch the heatsink, there is a risk of scaking.

R SRERRAERAR ﬂm"GW”m
oo Ve Bt Epment ey Co .~ MADE IN GHINA

N J
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Model referansi

Asagida surlcinin model numarasi kontrol metodu iin gerekli bilgiler verilmigtir:

AC10 - T3-1R5G - B

Kod e Kod Aksesuar tipi
VFD serisi
AC10 B Fren initesi
Kod Gerilim seviyesi —
T Ug faz Kod Sljrucu tipi
S Tek faz G Agrr sart
Kod 5 ;528(;I\|/IZ1CSEVI)IESI Kod Motor giicii (KW)
3 380VAC R 075
1R5 15
2R2 22
004 4
5R5 55
7R5 75
011 1
015 15
018 18
022 22
2.3 Motor Siirtct Teknik Ozellikleri
Table 2-1: Teknik Ozellikler
Ozellikler
Gerilim, Frekans Tek Faz 220V 50 / 60 Hz Ug Faz 220V 50/ 60 Hz Ug Faz 380V 50/ 60 Hz

Dalgalanma

Gerilim dengesizlik orani : <% 3 ; Frekans : £ % 5
Distorsiyon oranlari IEC61800-2 nin gereksinimlerine uygundur.

Girig Gucli Enerji uygulandigindaki ani
akim

Anma akimdan az

Giic faktori

>0.94 DC reaktér ile

AC motor siriicti verimlilik

= %96

Cikis gerilimi

Girig geriliminden az: 3 faz, 0'dan girig gerilimine kadar, hata %5 den az

Gikis frekansi

0-600.00 Hz

Cikis frekans dogrulugu

+ % 0.5 maksimum frekans degerinin

Cikis
Asiri yiik kapasitesi

T3 modeli: nominal akiminin: 1 dak. igin % 150 / 5 saniye i¢in %180 / 0,5 saniye i¢in % 200
S2 modeli: nominal akiminin: 20 sn. i¢in % 150 / /0,5 saniye icin % 180

Motor tipi

PMSM (Sabit Miknatisli Senkron Motor), AM (Asenkron Motor)

Motor kontrol modu

VIF kontrol, sensorsiiz vektor kontrol

Modiilasyon

Optimize edilmis uzay vektdr PWM modulasyonu

Anahtarlama frekans

1.0~16.0 kHz

Ana Kontrol Performansi Hiz kontrol

Sensorsiiz vektor kontrol: nominal yiikii 1:100

Kalkis torku

Sensbrsiiz vektér kontrol: 0.5 Hz'de nominal torkunun %150’si

Tork cevabi

Sensbrsiiz vektér kontrol: <20 ms

Frekans

Dijital ayar: Maksimum frekans x +%0.01; Analog ayar: Maksimum frekans x + % 0.2

Frekans ¢6zinGrligu

Digital ayar: 0.01 Hz;  Analog ayar : Maksimum frekans x % 0.05

DC frenleme

Baslangig frekansi: 0.00~50.00Hz
Frenleme siresi: 0.0~60.0s
Frenleme akimi: % 0.0~150.0 nominal akimi

Tork artigl

Otomatik tork artisi % 0.0~% 100.0
Manuel tork artisi % 0.0~% 30.0

Temel Uriin Fonksiyonlari
VIF egrisi

4 mod: lineer tork karakteristik egrisi, kendinden ayarli V/F egrisi, tork disirme karakteristik
egrisi (1.1 ile 2.0 giic), kare V/F egrisi

Hizlanmalyavaglama

iki segenekli: Lineer hizianma ve yavaglama, S egrisi ile hizlanma ve yavaslama
4 set hizlanma ve yavaslama suresi, (0.01 s ila 650.00 s arasinda)

AC10 Serisi Motor Siriicli Teknik Kilavuzu- V1.16
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Nominal ¢ikis gerilimi

Gi¢ kaynag gerilim kompanzasyon fonk. ile, motor nominal geriliminin %100 ,
Nominal degerinin % 50 ila %100'(i arasinda ayarlanabilir. (Gikis gerilimi, giris gerilim degerini
gecemez)

Otomatik gerilim ayari

Sebeke gerilim dalgalandi§inda bile ¢ikis gerilimini sabit tutar.

Otomatik Enerji Tasarrufu

VIF kontrol modunda enerji tasarruf saglamak icin yiike gdre ¢ikis gerilimini otomatik olarak
optimize eder.

Otomatik akim sinirlama

Asri akim hatasini énlemek igin, ¢alisma akimi dederini otomatik sinirlar.

Anlik glic kesilmesi

Ani gu¢ kesilmesi durumunda bara gerilim kontrolii ile kesintisiz ¢alisma imkani sunar.

Standart fonksiyon

PID kontrol, hiz izleme ve gli¢ kesilmesinde otomatik restart, frekans atlama, frekans alt ve Gst
sinir kontroli, program ¢alismasi, gok-adimli hiz, RS485, analog ¢ikis, frekans pals ¢ikisi

Frekans ayar olanaklari

Tus takimi ile dijital ayarlama, tus takimi potansiyometre, analog gerilim /akim terminali Al,
haberlesme ayarlari ve gok kanalli terminal secimi, ana ve yardimei kanal kombinasyonu, gibi
pek cok sekilde kombinasyon

Geribesleme giris kanali

Tus takimi potansiyometre, gerilim/akim terminal Al, haberlesme referansi, pals girisi X4/PUL

Calis (Run) komut kanali

Tus takimi ile, harici terminal ile, haberlesme ile

Giris komut sinyali

Basla, dur, ileri ve geri, yavas hiz, coklu hiz, serbest durma, reset, hizlanmalyavaslama siresi
segimi, frekans ayari, kanal segimi, harici hata alarmi

Harici ¢ikis sinyali

1 réle gikisl, 1 open kollektor gikis, 1 AO ¢ikis (0~10 V ya da 4~20 mA ya da 4~20 mA cikis)

Koruyucu Fonksiyonlar

Asiri gerilim, disiik gerilim, akim sinirlama, asiri akim, asiri yik, elektronik termal réle, agiri
1sinma, asiri gerilim, kitlenme, veri koruma, hizli koruma, giris ve gikis faz kaybi korumasi

Tus Takimi Géstergesi

LED gosterge

Tek satir 5 haneli gosterge 1 satir Hz, VIA, RPM, % gdstergesi

Gift satir 5 hane gdsterge (opsiyonel) 2 satir Hz, VIA, RPM, % géstergeleri

Parametre kopyalama

Hizli parametre kopyalama igin yiikleme ve indirme fonksiyonu

Durum Gozleme

Gozlem parametre grubundaki tim parametreler gikis frekansi, ayar frekansi, cikis akimi, giris
gerilimi, ¢ikis gerilimi, motor hizi, PID geri besleme miktari, PID ayar miktari, modil sicakligi

Hata alarmlari

Asiri gerilim, disuk gerilim, agiri akim, kisa devre, faz kaybi, asiri yik, asiri sicaklik, asir
gerilim durdurma, akim sinir, hatali veri uyarisi, akim hata, gegmis hata raporu

Ortam Kosullari

Rakim 1000 metreden az, 1000 metreden yukarida disik kapasitede galisma.

Montaj yeri Kapasite diislsu, her 100 migin %1.
Yo§usmasiz, buzlanma, yagmur, kar, glines yayilimi 700W/m2 den az, hava basinci
Z0-10AkDa

Sicakik Nem -10~+50°C, 40°C ugennde dusik kapasitede, maksimum sicaklik 60 ° C (ylikstiz alisma)
5% ~ 95 % RH (yo§usmasiz)

Titresim 9~200 Hz'de, 5.9 m/s? (0.6 G)

Depolama Sicakli§i

- 30~+60 °C

Montaj Metodu

Duvara montaj, pano, panel

Koruma Sinifi

1P20

Sogutma Metodu

Harici hava sogutmali fan ile

Not: Ug faz -220V 50/60Hz modeli 6zellikle belirtilmistir.
AC10-S2 serisi siriiciller tek faz 220V AC besleme gerilimli olarak tasarlanmistir; ancak ayni zamanda (ig faz 220V AC giris ile de uyumludur.
Ancak bu durumda sebekenin R, S, T fazlarinda (¢ faz akim dengesizligine neden olacaktir.

2.4 Surtici Nominal Gikig Akimi

Gerilim 220V -Tekfaz | 380V - 3 faz
Giig (KW) Nominal ¢ikis akimi (A)
0.75
15 7 4
2.2 10
4.4 - 95
55 - 13
7.5 - 17
1 - 25
15 - 32
18 - 38
22 - 45
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2.5 Hizlanma ve Yavaglama Sireleri

Sirlictinin giictine bagli olarak hizlanma ve yavaglama sireleri fabrika degerleri agagidaki gibidir.

Sirlicl Guct (Kw)

Hizlanma ve yavaglama siiresi (s)

0.75/15/22/30/40/55/75/11/15/18

6.00

22

12.00

2.6 Gerilim Korumasi

Asirigerilim bastirma noktasi, asiri gerilim degeri, diisiikgerilim bastirma noktasi, diisik gerilim degeri ve eneriji tiiketimi, frenleme noktasi gibi
degerlerin fabrika ayarlari asagidaki tablodaki gibidir

Gerilim seviyesi | Nominal Gerilim Dastik gerlll(lm DU§uk'ge.r|I|m Asiri genl:(m Asiri ger!llm Dlnanjlk frer:(
(VAC) (vVDC) bastirma noktasi degeri bastirma noktasi degeri devreye giris noktasl
(vDC) (VbC) (VbC) (VvDC) (VDC)
220 3111 240 190 365 400 350
380 537.4 430 320 750 820 740

2.7 Kontrol Modlari ve Ozellikleri

Sirlicti AM-V/F ve AM-agik gevrim vektdr kontrol olarak iki kontrol moduna sahiptir.

Asenkron motor V/F Kontrol

»  Bunun anlami (F) frekans degisken iken, kontrol frekansinin gerilime orani sabittir.

»  Bu kontrol modu hizli cevap ve hassas kontrol gerektirmeyen tiim degisken hiz kontrol uygulamalarinda kullanilabilir. Ayni zamanda bir
striicti ile birden fazla motor sirtlebilir. Bu metod motor parametreleri ok net olarak bilinmediginde ya da otomatik motor adaptasyonu
(self tune) ile otomatik 6grenme yapilamadiginda kullanilir.

Asenkron motor Vektdr Kontrol (agik gevrim)

»  Vektor kontroli, dusik hizda torku arttirmak igin, uyartim ve tork akimini bélerek ve frekans ile gerilimi bastirarak, siriictinin ¢ikis akimi
Uizerinde vektor hesaplamasi yaparak ylkun torku ile uyumlu motor akiminin akisina izin verir. Ayni zamanda, motorun gercek hizinin,
hiz komut degerine daha yakin olmasi igin ¢ikis frekansi bastirmasi (kayma énleme) uygulanir.

»  Bu kontrol modu yiiksek hiz kontrol hassasiyeti gerektiren uygulamalarda kullanilir. Yiiksek hiz cevabi ve tork duyarlihdi ve diisiik hizda
yiksek tork gibi yiiksek performans gerektiren uygulamalar igin uygundur. Bir siriicti, sadece bir motoru kontrol edebilir.

Not:

> lyi bir kontrol icin, motor parametrelerini dogru girin ve otomatik motor adaptasyonu (self tune) islemini gergeklestirin. Parametre F02.0x
motor icin temel parametreler grubudur.

»  Acik cevrim kontrolde, sirlicii sadece bir motoru kontrol edebilir. Strlicti ile motor kapasiteleri birbirinden ok farkli olamaz. Siriicu,
motor gli¢ seviyesinden maksimum iki seviye daha digsik olabilir, aksi takdirde kontrol zayiflar veya siriicti sistemi diizglin ¢alismaz.

AC10 Serisi Motor Siriicli Teknik Kilavuzu- V1.16
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3 Montaj ve Baglanti

3.1 Guvenlik Onlemleri
Bu Uriinlin kullanicilar tarafindan giivenli bir sekilde kullanilmasini saglamak, stirliciiniin performansini en Ust diizeye gikarmak ve siriiciiniin

guvenilir sekilde galismasini saglamak igin, Iltfen Grlini bu bdlimde agiklanan cevre, kablolama, havalandirma ve diger gerekliliklere uygun
olarak kullanin.

Kullanimda Uyarilar:

e o Siiriicii pano igine monte edildiginde, liitfen sogutma fani kullanin, sicakligin 40%@n altinda kalmasini saglamak igin
e havalandirma ya da diger sogutma ekipmanlari kullanin. Béylece sirlici guvenli ve kararli bir sekilde galisabilir.

o Montaj sirasinda, metal tozu, yag, sudan korumak igin bez ya da karton kullanin. Montaj sonrasinda ézenli bir sekilde
cikarin.

e Calisma sirasinda, ESD kurallarina uyun. Aksi takdirde stiriicti zarar gorebilir.
| Tuportant ‘ e Ayni pano igine birden fazla siirlicti monte edildiginde, sogutma fanlari icin yeterli mesafeyi birakin.

o Siriicii nominal dederlerinin (izerinde ¢alisamaz. Aksi takdirde siirlicti zarar gorebilir.

e Siirlicliyli nakliye sirasinda liitfen paketi iyice kavrayin. Sadece 6n kapaktan tutulursa, slriiciiniin ana gévdesi
dusebilir. Bu durum yaralanma ya da stiriici de hasara neden olabilir.

Motor Uyarilari

o Farkli motorlar farkli hiz sinirlarina sahiptir. Motorlar izin verilen maks. hiz sinirinin tizerinde ¢aligtirilamaz.
e Sirlcu distk hizda calisirken, motorun otomatik sogutma etkisi cok azalir. Eger motor diiglik hizda uzun stre
calisirsa, asiri 11 nedeni ile zarar gérebilir. Gerekirse striici igin 6zel motor kullanin.
e Siirlici sabit hizda iken, motor sabit hizda ¢alismayabilir, vibrasyon olugabilir. Liitfen motor blogunu altina vibrasyon
| Tmportant ‘ onleyici kauguk koyun ya da atlama frekansi fonksiyonunu kullanin.

e Siiriict kullanirken, tork karakteristikleri farkli olabilir. Litfen baglanacaginiz motorun tork karakteristiklerini 6grenin.
o Dalgi¢c motorun nominal akimi, ayni vasifli standard motora gore yiksektir, litfen teyit edin ve dogru striiciyd kullanin,
e Siirlicti ile motor arasl kablo gok uzun ise, gerilim diisim{ nedeniyle motorun maksimum torku dlisecektir. Motor ve
slirlic aras| mesafe uzun ise daha kalin kesitli kablo kullanin.

3.2 Ortam Kosullari
Ortam kosulllari Grtindn uzun dmirld kullanimi igin ok énemlidir. Litfen Griint asagidaki ortam kosullara uygun yerlere monte ediniz.
Ortam Kosullari Gereksinim
Montaj yeri ic mekan (direk giin 1siina maruz kalmayan)
Calisma Sicakigi -10 ~ +50°C
Depolama Sicakligi -30 ~ +60°C
Nem <95%RH, yogusmasiz

Latfen stirliclyl asagida agiklanan yerlere monte edin:
e Yag, asindirici gaz, parlayici gaz, toz vb. olmayan

o Metal tozu, yad,su, yanici malzeme vb. olmayan
Ortam o Radyoaktif ya da parlayici malzeme olmayan

o Zehirli gaz ya da sivi olmayan

o Cok diisiik tuzlu aginimi olan

o Direk giin 1s1§1 almayan

Rakim <1000m, 1000 metre (izerinde gli¢ azalmasi olur.
Titresim 9ila 200 Hz, 5.9 m/s2 (0.6 g)
o Siriicii yatay monte edilemez, dikey monte edilmelidir.
Montaj ve sogutma o Frenleme direnci gibi yliksek Isi olugturan cihazlari uzaga monte edin ve sirliciiniin hava giris kanalina ya da

striicd ile ayni panoya kesinlikle koymayin.

Tablo 3-1: AC10 serisi stirliciiniin glivenli galismasi igin gerekli ortam kosullari

o Uriiniin kararli galismasi icin siiriiclyii 1s1 degisiminin hizli oldudu yerde kullanmayin. Pano gibi kapali bir ortamda kullanildiginda, liitfen
sicakligin sinin zerine gikmamasi icin sogutma fani ya da havalandirma sistemi kullanin. Ayni zamanda suriiciinin donmasini 6nleyin, ok
distik sicakliklar komponentlerin donarak hataya gegmesine neden olabilir.

e Asiri 1si durumuda tabloya uygun olarak diisiik kapasitede kullanin.
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izin verilen ¢ikis akimi (%)

A

100

75

50|

25

[
—

|

|

|

|

|

| !
-10 0 10 20 30 40 50  Sicaklik °C

Tablo 3-2: A10 serisi- Agiri Sicaklik- Kapasite Diislimu egrisi

@ 50 °C (izerinde sicaklikta kullanimda tabloya gére daha diisiik kapasitede kullanim

izin verilen ¢ikis akimi (%)

I

|

|

|

| T T
0 1000 2000 3000 4000 Irtifa (M)

Tablo 3-3:AC10 serisi — Yiiksek rakimda kullanimda tabloya gére daha diisiik kapasitede kullanim
3.3 Montaj YOn( ve Boglugu

e Montaj yonii
Sirlictinin sogutma etkisini distirmemek icin, liitfen stiriiciiydl dikey monte edin.

o Montaj boslugu
Yeterli havalandirma ve baglanti boslugunu saglamak igin, Ilitfen agagidaki montaj kogullarina uyun. Yeterli sogutma etkisi saglamak icin
stiriciiniin arkasi panonun arkasina tamamen temas etmeli.

Havalandirma 1
yoni )

[5) [E]

morg_than 150mm

88888
= (2 =2
[ED

—

@| 000
Y|

[ Gy

Soldan sagda bosluk sinirli degil

morr than 150mm
<
S
=
<

Ustten ve alttan mesafe

Tablo 3-6: Siriicti montaj bosluklari
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3.4 Boyutlar
Sirticu boyutlar (0.75~5.5kW igin)
- B v H3
W= =2 D1
e ) @
;- 8B688. =
D -
o] — N ‘m
S % N I
H2 H1 , H4 H
AL
)] A £
) e
6000 I
[=3i == e
=
\t
UWVUUWUUPB N
JU—P il \ﬂ
oW W3
Boyutlar (mm) Onden Montaj (mm) Yandan Montaj (mm) .
Lo . Montaj
Surticti Modeli deligi
W | H H1 D D1 w1 w2 H2 W3 H3 H4
AC10-T/S2-R75G-B | 65 | 177 | 155 | 148 142 45 10 168 19 6.5 167 3-M4
AC10-T/S2-1R5G-B
75| 202 | 180 | 163 157 55 10 193 19 6.5 192 3-M4
AC10-T/S2-2R2G-B
AC10-T3-R75G-B
AC10-T3-1R5G-B 65 | 177 | 155 | 148 142 45 10 168 19 6.5 167 3-M4
AC10-T3-2R2G-B
AC10-T3-004G-B
75| 202 | 180 | 163 157 55 10 193 19 6.5 192 3-M4
AC10-T3-5R5G-B
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Siiriicii boyutlar (7.5kW~22kW igin)

w D
‘ W1 ‘ w2 D1
) & | ]
~F88888]:
Oo= I j
oom
© O !
H2 | | B= i
1 0f :
o |
Boyutlar (mm) Onden Montaj (mm) Yandan Montaj (mm)
Suriicl Modeli Montaj deligi
w H H1 D D1 w1 w2 H2 w3 H3 H4
AC10-T3-7R5G-B
130 | 320 286 161 | 158 | 105 | 125 302 - - M5
AC10-T3-011G-B
AC10-T3-015G-B
AC10-T3-018G-B 170 | 3425 303.5 183 | 180 | 145 | 125 | 3265 - - M6
AC10-T3-022G-B
AC10 Serisi Motor Suriicii Teknik Kilavuzu- V1.16 16




Fonksiyonel A.$.

Tusg takimi Boyutlar

Not: LCD ve LED tus takimlari birbiri ile tam uyumludur, montaj araliklari ve boyutlari birebir aynidir.
62 16

———— ] Kendinden rondelali vida
T ® =1 kullanin

100

|,-_’_;
o a g - 3.5
ol = * SF
49. 4

Tus takimi montaj dlgtleri

.

Tus takimi kesim
Olctst

119

119x70mm

=

[

3.5 Standard Baglanti

Bu bdllim yiiksek performans, kararli ¢alisma ve givenli kullanim igi