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Onemli Kullanici Bilgisi

LS Degisken Frekansh Siiriiciileri satin aldiiniz igin tesekkdirler! -

EMNIYET TALIMATLARI |

m  Kazalari ve potansiyel tehlikelerin olusmasini 6nlemek igin her zaman emniyet talimatlarina uyun.
m  Bu kilavuzda emniyet mesajlari asagidaki sekilde siniflandiriimistir:
/ t 5 UYAR| Uygun olmayan isletim ciddi kisisel yaralanma veya 6liime yol agabilir.

A1 i Uygun olmayan kullanim hafiften orta siddete kadar kisisel
i N TEDB IR yaralanma veya maddi hasara yol agabilir.

m  Bu kilavuz boyunca emniyet tedbirlerinden haberdar olmaniz igin o] i iki gosterimikt g

. '1'-_ Belirli durumlar altindaki potansiyel tehlikeleri belirtir.
Mesaji okuyun ve talimatlari dikkatlice takip edin.

Belirli durumlar altindaki sok (carpma) tehlikelerini belirtir.
Tehlikeli gerilim mevcut olabileceginden dolayi 6zel dikkat gdsteriimelidir.

m  Cabuk referans icin isletim talimatlarini el altinda bulundurun.

m  SV-iC5 serisi striiciiniin performansini azami kilabilmek ve emniyetli kullanimini temin etmek icin bu kilavuzu
dikkatlice okuyun.

o~

/N UYARI

= Giig uygulanmis iken veya cihaz isletimde iken kapagdi gikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

m Siiriiciinlin 6n kapagi ¢ikarilmis durumda iken galistirmayin.
Aksi takdirde, yliksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitére temas etme sebebiyle
elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

m Giris giicii uygulanmamis olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama
haricinde kapagi gikartmayin.
Aksi takdirde, sarjli devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

m Kablolama ve periyodik muayeneler girisg glicliiniin kesilmesinden en az 10
dakika sonra ve DC bara geriliminin desarj oldugu bir olgii aleti ile
denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gergeklestirilmelidir.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

= Butonlar kuru ellerle galistiriniz.
Aksi takdirde, elektrik garpmasina maruz
kalabilirsiniz.

= Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.



Onemli Kullanic Bilgisi

= Kablolari siirtmelere, asiri gerginlige, agir yiiklere veya sikistirmaya
maruz birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.

/7 TEDBIR

Siriicliyli alev almaz bir yiizey lizerine kurun. Yakinina alev alabilir bir
malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin ¢ikabilir.

Siriicli hasar goriirse giris giiciinii kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol agabilir.

Giris glicti uygulandiktan veya kapatildiktan sonra siiriicii bir kag
dakika siiresince sicak kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmis olsa dahi, hasarh veya pargalari eksik bir
siriicliye gli¢ uygulamayin.
Aksitakdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Surt icine iplik, kagit, aga¢ parcgaciklari, toz veya diger yabanci madde
girisine miisaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.

CALISTIRMA ONLEMLERI

Kullanma ve kurulum

o Urlind agirhgina gére tutun.
1 Tavsiye edilen sayidan yliksek olacak sekilde siricl kutularini st Uste koymayin.
O Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurun.
1 Kapagi nakliye esnasinda agmayin.
o Su uzerine agir maddeler koymayin.
O Sdriict yerlestirme yoniniin dogru oldugunu kontrol edin.
1 Siriclyl distirmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.
1 200V Sinifiigin Tip 3 topraklama yontemini kullanin (Toprak empedansi: 100 ohm ‘dan disik).
[m] gllllunayene veya kurulum igin pcb ‘ye dokunmadan énce ESD (Elekirostatik Desarj) ‘a karsi koruyucu tedbirler
O Sdriicliyll asagidaki gevresel sartlar altinda kullanin:
Ortam sicakiigs -10 ~ 50? (donma olmgkslzln). SV004iC5-1, SV(I)QA.tiCS-lF, .
SV008iC5-1, ve SV008iC5-1F (UL 508C) modelleri igin ortam 40°C
Géreceli nem 90% RH veya daha az (sivilasma olmaksizin)
Depolama

-20~657
Cevre | sicakhgi

Korozyon yapici gazdan, tutusabilir gazdan, yagdan, dumandan

Konum

onul veya tozdan korunakli
Yikseklik, Deniz seviyesinin azami 1,000m istiinde, Azami 5.9m/sec? (0.6G)
Titresim veya daha az




Béliim 1. Ozellikler

1. Ozellikler
1.1 Teknik veri
= Giris & gikis degerleri
Model : SV xxx iC5 = 2x 004 008 015 022
Azami motor [HP] 0.5 1 2 3
kapasitesi* [kw] 0.4 0.75 15 2.2
Kapasite [KVA]? 0.95 1.9 3.0 4.5
Gikis | FLA[A] 2.5 5 8 12
degerleri | Frekans 0 ~ 400 [Hz]®
Gerilim Ug Faz 200 ~ 230V*
Gerilim Tek Faz 200 ~ 230V (%=+10)
Girig
Frekans 50 ~ 60 [Hz] (%+5)
degerleri
Akim 5.5 9.2 16 21.6
= Kontrol
Kontrol modu V/F kontrolu, Sensorstiz vektér kontrolu
Dijital: 0.01Hz
Frekans ayar ¢ozinrligi
Analog: 0.06Hz (Azami frekans : 60Hz)
Dijital: Azami gikis frekansinin 0.01% ‘i
Frekans komutunun dogrulugu
Analog: Azami ¢ikis frekansinin 0.1% ‘i
V/F Orani Linear, Squared Pattern, User V/F
Asir yiik kapasitesi Yazilim: 60 s igin 150%
Tork artigi Otomatik/El ile tork artisi

= Calistirma

Calistirma modu Tus takimi/ Terminal/ Haberlesme segenegi segilebilir

Analog: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], Tus Takimi Potansiyometresi
Frekans ayari
Dijital : Tus takimi

isletim ozellikleri PID kontrolu, Yukari-Asagdi calismasi, 3-kablo baglantisi

NPN/ PNP segilebilir
Giris Cok fonksiyonlu terminal
Fonksiyon: (Sayfa 3-5 ‘e bakin)

Cok fonksiyonlu OC terminal isletim durumu
Fonksiyon: (Sayfa 11-6 ‘ya bakin)
Cikis | Cok fonksiyonlu role terminali Hata gikisi (N.O., N.C.)
Analog gikis 0~ 10 Vdc : Frekans, Akim, Gerilim, DC bara gerilimi segilebilir
1a kutuplu OTIS-LG Standart motor kt g azami ilir motor itesini belirtir.

2 Belirlenmis kapasite 220V ‘a dayanmaktadir.
H40 3 “Sensbrsiiz Vektér Denetimi” ‘ne ayarlandiginda azami ayarlanabilir frek 300Hz ‘dir.
* Azami cikis gerilimi girig geriliminden daha ylksek olamaz. Giris geriliminden daha disiik ayarlanabilir



Béliim 1. Ozellikler

= Koruyucu fonksiyonlar

i}

Asiri gerilim, Diislik gerilim, Asiri akim, Toprak hata akimi algilama, Siriici ve motor asiri sicakhigi,

Hatasi Cikis fazi agik devre, Asini yiik, Haberlesme hatasi, Frekans komut kaybi, H/W hatasi
Alarm
Durma 6nleme, Asir yiik
Durumlari
Anlik giic 15 msan altinda : Strekli galisma
kaybi 15 msan istiinde : Otomatik Tekrar Calistirma etkinlestir
= Ortam
Sogutma
Hava sogutmali
yontemi
Koruma
Agik, Kirlenme degeri 2
degeri
Ortam
-10°C ~ +50°C
sicakhg
Depolama
-20°C ~ +65°C
sicakhgi
Bagil nem 90% (rutubetsiz) ‘dan daha az
Yiikseklik/
Deniz seviyesinin 1,000m Gstiinde, Azami 5.9m/san” (0.6G)
Titresim
Uygulama
Paslandirici gazdan, tutusabilir gazdan, yag duman veya tozdan korunmus
alani




Boliim 2. Kurulum

2.1 Boyutlar
- 0.4, 0.75 kW (1/2~1 HP)

Boyut

D

Agirhk
(Kg)

0.87




Boliim 2. Kurulum

15, 2.2 KW (2~3HP)

Boyut 015iC5-1 015iC5-1F 022iC5-1 022iC5-1F

D 143
Agirhik
1.79
(Kg)




Boliim 3. Kablolama

3.1 GIGterminalleri

304 30B 30C

[

OO0

Terminal Terminal Tanimi Kablo boyutu Tork (Nm) Not

P1/P2/P3 | Cok fonksiyonlu giris T/M P1- 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

P4/P5 P5

CcM P1-P5, AM, P24 igin Ortak 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
Terminal

VR Harici potansiyometre igin 12V 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
gli¢ kaynagi

A1 0-10V Analog Gerilim girisi 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

I 0-20mA Analog Akim girisi 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

AM Cok fonksiyonlu Analog gikis 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

MO Gok fonksiyonlu agik toplayici 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
Gikigt T/M

EXTG MO igin Toprak T/M 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

P24 P1-P5 igin 24V Giig Kaynagi 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

30A Cok fonksiyonlu réle A/B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

308 baglanti cikisi 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

30C 30A, B Ortak 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

Not: Kumanda kablolarini kumanda terminallerinden 15 cm ‘den daha fazla uzaklikta baglayin. Aksi

takdirde, 6n kapagin sékilmesinde sorunlar gikabilir.

Not: Gok fonksiyonlu giris terminalleri (P1~P5) igin harici glig kaynagi (24VDC) kullandiginizda, giriglerin

etkin aktif olabilmesi igin 12V ‘dan daha fazla gerilim uygulayin.



Boliim 3. Kablolama

3.2 Terminal kablolama

PS VR VI CM 1AM

% MOEXTGP24P1 P2 CM P3

Ozellikler

X : lleri alistirma

5 | RX:Tersgalistirma
S

Gok < BX : Acil durdurma

giris RST : Hata sifirama

terminali

JOG : Jog galistirma

P1-P5 igin 24V giig

Potansiyometre igin 12V gii kaynagi

0-10V Analog Giris terminali

0-20mA Analog Giris terminali

P1-P5, AM, P24 igin Ortak Terminal

Gok fonksiyoniu Analog gikis terminali ( 0 ~ 10V)

AM terminali igin Ortak Terminal

Gok fonksiyoniu OC gikis terminali
MO igin Toprak T/M

A kontak gikisi

Gok
cikis terminali B kontak cikisi

30A 30B Ortak

O
Tek faz AC girisi AGihal

200V ~ 230V gerim

Sirica
DC PIS

iin
terminal

[Motor igin|

terminal

SINFB
EMI FILTRESI
(Segenek)




Bo6liim 3. Kablolama

[
Notlar:



Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Siiriicii Grubu

Fabrika Celsne
LED Min/Max esnasinda
Parametre ismi varsayilan
gosterge araligi degerleri degistirile
bilme
0.0 [Frekans 0/400 = Bu parametre siirlicii gikis komutu frekansini 0.0 o] 9-1
komutu] [Hz] ayarlar.
=Durma sirasinda: Frekans Komutu
= Caligma sirasinda: Cikis Frekansi
= Cok adiml galisma sirasinda: Cok adimli_
frekans 0.
= F21- [Azami frekans] ‘tan bilylige
ayarlanamaz.
ACC [Hizlanma 0/6000 =Coklu Hizlanma/Yavaglama sirasinda, bu | 5.0 [e] 9-10
zamani] [san] parametre Hizlanma/Yavaslama zamani 0
dEC [Yavaslama olarak islev gorir. 10.0 [e] 9-10
zamani]
Drv [Siriici modu] 0/3 Tus takimi Gzerindeki Calistir/Durdur tusu | 1 X 9-7
(Calis/ Dur 2 araciliyiyla Galistirma/Durdurma
modu) Kontrol FX: Motor ileri galisma 97
- terminali RX: Motor geri galisma
| |ilecans/ |Fx: cans/ Dur etkinlestir
; Dur RX : Geri donis secimi
3 Haberlesme Secgenegi araciligiyla calisma
Frq [Frekans modu] | 0/8 0 Dijital Tus takimi ayari 1 0 X 9-1
1 Tus takimi ayar 2 9-1
Analog | Tus takimindaki potansiyometre 9-2
2 ile ayarlama (VO0)
37 V1 terminali ile ayarlama 9-3
4 | terminali ile ayarlama 9-3
Tus takimi potansiyometresi + | 9-4
° terminali ile ayarlama
s_ V1 + | terminali ile ayarlama 9-4
[ Tus takimi potansiyometresi + 9-5
! V1 terminali ile ayarlama
8 Modbus-RTU Haberlegsmesi

10



Boliim 4. Fonksiyon listesi

Siiriicii Grubu

Galisma
LED Min/Max Fabrika esnasinda
Parametre ismi varsayilan
gosterge araligi degistirile
degerleri
bilme
St1 [Cok adimh 0/400 Cok adimli calisma esnasinda ¢ok adimli frekans | 10.0 o] 9-6
frekans 1] [Hz] 1 ‘i ayarlar.
St2 [Cok adimh Cok adimli galigma esnasinda gok adimli frekans | 20.0 [¢] 9-6
frekans 2] 2 'yi ayarlar.
St3 [Cok adimh Cok adimli galigma esnasinda gok adimli frekans | 30.0 [¢] 9-6
frekans 3] 3 'l ayarlar.
Cur [Cikis akimi] Bu parametre motor gikis akimini gériintiiler. - - 11-1
PM [Motor Deviri] Bu parametre Motor devir sayisini gérintiiler. - - 11-1
dcL [Surtcu DC Bu parametre siiriicti igindeki DC bara gerilimini - - Hata!
bara gerilimi] gorintiler. Yer
isareti
tanim
lanma
mis.
vOL [Kullanici Bu parametre H73- [Gézlemleme birimi segimi] vOL - 11-2
gosterge segimi] ‘nde segilen birimi gériintiler.
VvOL | Cikis gerilimi
POr | Cikis glicl
tor | Tork
non [Hata Bu parametre hata aninda hatalarin tiplerini, - - 11-2
Gostergesi] frekans ve galisma durumunu gériintiler
drC [Motor doniis Fir Bu parametre drv - [Calistirma modu] 0 veya 1 ‘e F [¢] 9-7
yoniini segme] ayarli iken motor doniis yoniini ayarlar.
F lleri
r Geri

11



Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 1

Calisma
Fabrika
LED Parametre Min/Max esnasinda
varsayilan Sayfa
gosterge ismi arahdi degistirilebil
degerleri
FO [Atlama kodu] | 0/60 Bu parametre atlanacak parametre 1 [¢] 5-5
kod numarasini ayarlar.
F1 0/2 0 ileri ve geri calisma etkinlestir 0 X 9-8
[ileri/ Geri
1 | lleri galisma iptal et
calisma iptali]
2 | Ters galisma iptal et
F2 [Hizlanma 0/1 Dogrusal 0 X 9-13
sablonu] 0
F3 [Yavaslama S-egrisi
sablonu] '
F4 [Durma modu | 0/2 0 | Durmak igin yavasla 0 X 9-18
segimi] 1 | Durmak igin DC fren
2 | Durmak igin serbest galisma
[DC Freni | 0/60 = Bu parametre DC Freni baslatma 5.0 X 10-1
baslatma [Hz] frekansini ayarlar.
frekansi] = F23 - [Baslangi¢ frekansi] ‘ndan
daha diisiige ayarlanamaz.
[DC Freni | 0/60 =DC fren frekansina ulasildiginda, 0.1 X 10-1
bekleme [san] surici DC frenine baslamadan
zamani] once gikisi ayarlanan zaman
siiresince tutar.
[DC Fren | 0/200 = Bu parametre motora uygulanan 50 X 10-1
gerilimi] %] DC gerilim miktarini ayarlar.
= H33 - [Motor nominal akimi] ‘nin
yiizdesi olarak ayarlanir.
[DC Fren | 0/60 = Bu parametre motor durmusken 1.0 X 10-1
zamani] [sec] motora DC akimi uygulamak igin
gereken zamani ayarlar.
F12 [DC Freni | 0/200 =Bu parametre motor calismaya 50 X 10-2
baslatma %] baglamadan o6nceki DC gerilim
gerilimi] miktarini ayarlar.
= H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin
yiizdesi olarak ayarlanir.

12



Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 1

Cahisma
Fabrika
LED Parametre Min/Max esnasinda
varsayilan
gosterge ismi araligi degistirilebil
degerleri
me
F13 [DC Freni 0/60 = Motor hizlanmadan 6nce, DC 0 X 10-2
baslatma [san] gerilimi motora DC Freni baslatma
zamani] zaman siiresince uygulanir.
Fl14 [Motor 0/60 =Bu parametre Sensoérsiiz vektor 1.0 X 10-11
miknatislanma | [san] kontrolu esnasinda motor
zamani] hizlanmadan 6nce akimi motora

ayarlanan zaman siiresince uygular.

fl) : Bu fonksiyonu gériintilemek igin F 4 ‘@i 1 (Durmak igin Dc fren) ‘e ayarlayin.

F20 [Jog frekansi] 0/400 =Bu parametre Jog galismasi igin 10.0 [¢] 10-3
[Hz] frekansi ayarlar.
= F21 — [Azami frekans] ‘tan daha

yliksege ayarlanamaz.

F21 [Azami 40/400 * | =Bu parametre siiriici  cikisinin 60.0 X 9-19
frekans] [Hz] verebilecegi en yiiksek frekansi
ayarlar.

= Hizlanma/Yavaglama igin frekans
referansidir (H70 ‘e bakin)

=H40  3(Sensorsiz  vektor) ‘e
ayarlanmissa, 300Hz * ‘e kadar

ayarlanabilir.

Tedbir : Hig bir frekans Azami

frekans iizerinde ayarlanamaz.

F22 [Temel 30/400 = Sirtci motor nominal gerilimini bu 60.0 X 9-15
frekans] [Hz] frekansta ¢ikis olarak verir (motor
etiketine  bakin). 50Hz  motor

kullaniimasi durumunda, bunu 50Hz

‘e ayarlayin.
F23 [Baslangig 0.1/10 = Stirticti gerilimini bu frekansta gikis 0.5 X 9-19
frekansi] [Hz] olarak vermeye baslar.

= Frekans alt sinindir.

F24 [Frekans 0/1 = Bu parametre galisma 0 X 9-19
dst/alt sinir frekansinin dst ve alt sinirinin
segimi] kullanimina miisade eder

13



Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 1

LED Parametre Min/Max Febrika Gl
. VEICEWIED] esnasinda Sayfa
gosterge ismi arahgi
degerleri degistirilebilme
[Frekans Ust 0/400 = Bu parametre calisma 60.0 X
siniri] [Hz] frekansinin st sinirini ayarlar.
= F21-[Azami frekans] ‘tan
ylksege ayarlanamaz.
[Frekans alt 0/400 =Bu parametre calisma frekansinin 0.5 X
siniri] [Hz] alt sinirini ayarlar.
=F25 - [Frekans Gst simir] ‘ndan
yiksege ve F23 - [Baslangi¢
frekansi] ‘ndan distge
ayarlanamaz.
F27 [Tork Artis | 0/1 ] Elile tork artisi 0 X 9-17
segimi] 1 Otomatik tork artisi
F28 [ileri yénde 0/15[%)] | =Bu  parametre ileri calisma 5 X 9-17
tork artisi] sirasinda motora uygulanan tork
artisini ayarlar.
= Azami gikis geriliminin yUzdesi
olarak ayarlanir.
F29 [Geri yonde =Bu parametre geri calisma 5 X 9-17
tork artisi] sirasinda motora uygulanan tork
artisini ayarlar.
= Azami gikis geriliminin yiizdesi
olarak ayarlanir.
F30 [V/F sablonu] 0/2 [} {Dogrusal} 0 X 9-15
1 {Kare} 9-15
2 {Kullanici V/F} 9-16
F31 [Kullanict V/IF 0/400 =Bu parametre F30 — [V/F sablonu] 15.0 X 9-16
3) frekansi 1] [Hz] 2{Kullanici V/F} ‘ye ayarlandiginda
F32 [Kullanicr V/IF 0/100 etkindir. 25 X
gerilimi 1] [%] -F21 - [Azami frekans] ‘tan yiksege
F33 [Kullanici V/IF 0/400 ayarlanamaz. 30.0 X
frekansi 2] [Hz] - Gerilim degeri H70 — [Motor
F34 [Kullanici V/IF 0/100 nominal gerilimi] ‘nin yiizdesi olarak 50 X
gerilimi 2] [%] ayarlanir.

14



Boliim 4. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubul

Fabrika Gahisma
LED Parametre Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi araligi .
degerleri degistirilebilme
[Kullanict  V/F | 0/400 st numarall  parametrelerin
frekansi 3] [Hz] degerleri yiksek numaralilarinkinden
[Kullanici  V/F | 0/100 daha yiiksege ayarlanamaz. 75 X
gerilimi 3] %]
[Kullanict  V/F | 0/400 60.0 X
frekansi 4] [Hz]
[Kullanici  V/F | 0/100 100 X
gerilimi 4] %]
F39 [Cikis gerilimi | 40/110 = Bu parametre ¢ikis gerilimi miktarini 100 X 9-16
diizenleme] %] duzenler.

= Ayarlanan deger giris geriliminin

yuizdesidir.
F40 [Enerji tasarruf | 0/30 [%] |=  Bu parametre gikis gerilimini yiik 0 0 10-12
seviyesi] durumuna gére distrir.
F50 [Elektronik 1s1 | 0/1 = Bu parametre motor  asir 0 0 12-1
segimi] isindidinda etkinlesir.

B) Yalnizca F24 (Frek Ust/Alt sinir segimi) 1 ‘e ayarlandiginda gorintiilenir.|

l): Bu parametreyi goriintilemek igin F30 ‘u 2(Kullanici V/F) ‘ye ayarlayin.

[ dakika | 50/200 =Bu parametre 1 dakika siresince 150 0 12-1
stiresince %] motora sUrekli olarak akabilen

Elektronik 1s1 azami akimi ayarlar.

seviyesi] =Ayarlanan deger H33 - [Motor

nominal akimi]’ nin ylizdesidir.
= F52 — [Sirekli olarak elektronik

IsI seviyesi]’ nden daha disige

ayarlanamaz.
[Surekli olarak | 50/150 = Bu parametre motoru stirekli olarak 100 0
elektronik 1s1 | [%] calisir tutabilmek igin akim miktarini
seviyesi] ayarlar.
=F51 - [1 dakika siresince

Elektronik isi seviyesi]’ nden daha

ylksege ayarlanamaz.

15



Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 1

Fabrika Galisma
LED Parametre Min/Max
varsayilan esnasinda EEVIED
gosterge ismi arahgi
degerleri degistirilebilme
[Motor 0/1 0 Dogrudan safta bagh 0 0
sogutma sogutucu fan bulunduran
yontemi] standart motor
1 Sogutucu fana gii¢ saglamak
igin ayri bir motor kullanan
motor.
F54 [Asin yiik uyari | 30/150 =Bu parametre bir rélede veya gok 150 0 12-2
seviyesi] %] fonksiyonlu cikis terminalinde bir
alarm sinyali olusturacak akim
miktarini ayarlar (154, 155’ e bakin).
= Ayarlanan deger H33- [Motor
nominal akimi] ‘nin ylizdesidir.
F55 [Asin yiik uyari | 0/30 =Bu parametre F54- [Asiri yik uyari 10 0
zamani] [san] seviyesi]’ nden daha biyik akim
motora F55- [Asin  yik uyar
zamani] siiresince aktiginda alarm
sinyali olusturur.
F56 [Asin yiik hata | 0/1 =Bu parametre motor asir 1 0 12-3
segimi] yiklendiginde siriicii gikigini
kapatir.
F57 [Asin yiik hata | 30/200 =Bu parametre agiri yiik akim 180 0
seviyesi] %] miktarini ayarlar.
= Deger H33- [Motor nominal
akimi]' nin yiizdesidir.
F58 [Asin yiik hata | 0/60 =Bu parametre F57- [Asin yiik hata 60 0
zamani] [san] seviyesi] akimi motora F58- [Asiri
ylik hata zamani] siresince
aktiginda sirici gikigini kapatir.

H): Bu parametreyi gérintilemek igin F50'yi 1'e ayarlayin.
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 1

5 Fabrika Calisma
LED Parametre Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi araligi
degerleri | degistirilebilme
F59 [Durmayi 0/7 =Bu parametre hizlanma sirasinda 0 X 12-3
onleme hizlandirmayi, sabit hizda calisma
secimi] y ve
sirasinda yavaslatmayi durdurur.
Yavaglama | Sabit Hizlanma
sirasinda calisma sirasinda
sirasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - .
1 - - v
2 - v -
3 N v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
F60 [Durmayi 30/150 =Bu parametre Hizlanma, Sabit veya 150 X 12-3
onleme %] Yavaglama calismasi sirasinda durma
seviyesi] onleme fonksiyonunu etkinlestirmek igin

akim miktarini ayarlar.
= Ayarlanan deger H33- [Motor nominal

akimi] ‘nin yiizdesidir.
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 2

Parametre

ismi

Min/Max

arahgi

Fabrika
varsayilan
degerleri

Galisma
esnasinda
degistirilebilme

EEVIED

HO [Atlama kodu] 1/95 Bu parametre atlanacak kod numarasini 1 [e] 5-5
ayarlar.
H1 [Hata gegmisi 1] - =Bu parametre hata anindaki hata tirleri, non - 11-4
H2 [Hata gegmisi 2] - frekans, akim ve Hizlanma/Yavaglama non -
H3 [Hata gegmisi 3] - durumu hakkinda bilgiyi depolar. non -
Ha [Hata gegmisi 4] - = En son hata otomatik olarak H 1- [Hata non -
H5 [Hata gegmisi 5] . gecmisi 1] ‘de depolanir. non ~
H6 [Hata gegmisini 0/1 = H 1-5 ‘te kaydedilen hata gegmisini 0 [e]
sifirla] temizler.
H7 [Bekleme frekansi] | F23/40 | = Calisma frekansi belirlendigi zaman, H8- 5.0 X 10-5
0 [Bekleme zamani] sirasinda motora
[Hz] bekleme frekansi uygulandiktan sonra
motor hizlanmaya baslar.
= [Bekleme frekansi] F21- [Azami frekans] ve
F23- [Baslangig frekansi] aralidi
dahilinde ayarlanabilir.
H8 [Bekleme zamani] | 0/10 = Bu parametre bekleme galismasi igin 0.0 X
[san] zamani ayarlar.
H10 [Atlama frekansi 0/1 = Makinanin yapisinda istenmeyen 0 X 9-20
segimi] yankilanma ve titresimi 6nlemek igin
atlanacak frekans araligini ayarlar.
[Atlama frekansi 0/400 = Calisma frekansi H11 ‘den H16 ‘ye kadar 10.0 X
alt sinirt 1] [Hz] olan aralik dahilinde ayarlanamaz.
[Atlama frekans! =Dislk numarali parametrelerin frekans 15.0 X
ast simin 1] degerleri yliksek numarali olanlarinkinden
[Atlama frekansi daha yiiksege ayarlanamaz. 20.0 X
alt siniri 2]
[Atlama frekansi 25.0 X
ust sinin 2]
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Bolim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 2

Galisma

Fabrika

LED Parametre Min/Max esnasinda
varsayilan sayfa

gosterge ismi araligi degerleri degistirilebil

me

[Atlama frekansi
alt sinirt 3]
[Atlama frekansi 35.0 X
st siniri 3]
H17 S-Egrisi hizlanma/ | 1/100 t 40 X 9-13
yavaslama %] egri olusturmak igin hiz referans degerini
baslangig tarafi ayarlayin. Eger daha yiiksek ayarlanirsa,
dogrusal bélge daha kugtk olur.
H18 S-Egrisi hizlanma/ | 1/100 Hizlanma/yavaslama esnasinda sonda egri 40 X
yavaslama %] olusturmak igin iz referans degerini
son tarafi ayarlayin. Eger daha yiiksek ayarlanirsa,
dogrusal bélge daha kiigiik olur.
H19 [Cikis fazi kayip 0/1 = Siirici ¢ikist (U, V, W) ‘nin fazi uygun 0 [e] 12-5
koruma segimi] olarak baglanmamissa siriici gikisini
kapatir.
H20 [Gug acilinca | 0/1 =Bu parametre drv. 1 veya 2ye 0 [¢] 9-9
calistirma secimi] ayarlandiginda etkinlesir (Kumanda
terminali araciligiyla Galistir/Durdur).
=FX veya RX terminali ON iken AC giici
uygulandiktan sonra motor hizianmaya
baslar.
H21 [Hata sifirlamadan | 0/1 =Bu parametre drv 1 veya 2 ‘ye ayarli iken 0 [¢]
sonra tekrar etkinlesir (Kumanda terminali araciligiyla
calistirma secimi] Calistir/Durdur).
=FX veya RX terminali ON iken hata
durumu sifirlandiktan sonra motor hizlanir.

1)|Goriintllemek igin H10 ‘u 1 ‘e ayarlayin.

# F2, F3 1 S-egrisi ‘ne ayarli oldugunda H17, 18 kullanilir.

19



Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 2

: Fabrika Cahisma
LED Parametre = Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi araligi
degerleri degistirilebilme
[Hiz 0/15 =Bu parametre siiriicii gerilimini galigan 0 [¢] 10-12
Arama motora gikis yaptiginda herhangi bir hatayi
Segimi] onlemek igin kullanilir.
1.H20- [ 2. Anlik Giig  |3. Hata |4. Normal
[Gug arizasi dan hizlanma
agilinca | sonrasinda sonra
Calistir] | tekrar galisma | galisma
Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit 0
o |- - - A
1 - B - v
2 |- = »
3 |- G v v
4 |- v - -
5 [ v - v
6 |- v v
7 |- v v v
8 |V - - -
9 |V i 1 v
10|V - v =
11|/ - v v
12| v v - -
13|V v -V
14| v v v -
15 | v v v
H23 [Hiz arama | 80/200 -V Bu parametre hiz arama esnasinda 100 o 10-12
esnasinda | [%] akim miktarini snirlar.
akim = Ayarlanan deger H33- [Motor nominal akimi]
seviyesi] ‘nin ylizdesidir.
H24 [Hizarama | 0/9999 = Hiz Arama PI kontrolu igin kullanilan Oransal 100 [¢]
P kazanci] kazangtir.
H25 [Hiz arama | 0/9999 = Hiz Arama PI kontrolu igin kullanilan Integral 1000 [¢]
| kazanci] kazangtir.

2)#4.Normal hizlanma ilk 8ncelige sahiptir. #4 diger bitlerle birlikte segilse dahi, Striicii Hiz arama #4 gergeklestirilir.
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

LED

gosterge

Parametre

Ismi

Min/Max

Araligi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma

varsayilan esnasinda Sayfa

degerleri degistirilebilme

H26 [Otomatik 0/10 =Bu parametre bir hata olustuktan 0 [e] 10-15
tekrar sonra tekrar galisma deneme sayisini
calisma ayarlar.
deneme =Hata, tekrar calisma denemelerini
sayisi] sayica gecgerse otomatik tekrar
calisma etkisizlesir.
=Bu fonksiyon [drv] 1 veya 2 ‘ye ayarli
iken etkindir  {Kontrol  terminali
aracihgiyla Cahstir/Durdur}.
= Aktif koruma fonksiyonu esnasinda
etkisizlesir (OHT, LVT, EXT, HWT vb.).
H27 [Otomatik 0/60 =Bu parametre tekrar calisma 1.0 o
tekrar [san] denemeleri arasindaki zamani
calistirma ayarlar.
zamani]
H30 [Motor tipi 0.2/2.2 0.2 0.2 kw. X 10-6
secimi] 0.4 0.4 kw
0.75 0.75 kw
15 1.5kw
22 2.2kw
H31 [Motor kutup | 2/12 = Bu ayar siiriicii grubunda rPM X
sayisi] aracih@iyla gériintilenir.
H32 [Nominal 0/10 l{ rpm x X
kayma [Hz] . fo- \120
frekansi] Burada,f = Nominal kayma frekansi
Nominal frekans
PM = Motor etiket deviri
P = Motor kutup sayisi
H33 [Motor 1.0/20 = Etiket Ustiindeki motor nominal X
nominal [A] akimini girin.
akim]
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Cahisma
LED Parametre Min/Max
) varsayilan esnasinda EEVIED
gosterge Ismi Araligi
degerleri degistirilebilme
H34 [Yiksuz 0.1/12 =Motor saftina baglanmig olan yik - X 10-6
Motor Akimi] | [A] cikarildiktan sonra motor nominal

deviri ile doéndigiinde tespit edilen
akim degerini girin.

=H34 - [Yiiksliz Motor Akimi] ‘nin
odlgtilmesi zor oldugu zaman nominal

akim degerinin 50% ‘sini girin.

H36 [Motor 50/100 = Motor verimini girin (motor = X
verimi] %] etiketine bakin).
H37 [Yiik ataleti 0/2 = Motor ataletine uygun olarak 0 X 10-6
seviyesi] asagidakilerden birini segin.
0 Motor ataletinin 10 katindan
az
1 Motor ataletinin 10 kati civari
2 Motor ataletinin 10 katindan
fazla
H39 [Tetikleme 1/15 =Bu parametre motorun duyulan 5] [e] 10-16
frekans [kHz] sesini, siriiciiden elektriksel gurilti
segimi] yayilimini, sirlici 1sisini ve kagak

akimi etkiler. Eger ayarlanan deger
daha yiiksekse, siriicii sesi daha az
ancak sirictiden gelen guriltl ve

kagak akim daha biiyiik olacaktir.

H40 [Kontrol 0/3 0 {Gerilim/frekans Kontrolu} 0 X 9-15
modu segimi] 1 {Kayma telafi kontrolu} 10-6
2 {PID Geri besleme kontrolu} 10-8
3 {Sensorsiiz vektor kontrol} 10-11
H41 [Otomatik 0/1 = Eger bu parametre 1 ‘e ayarli ise, 0 X 10-10
ayarlama] H42 ve H44 parametrelerini otomatik
olarak olger.
H42 [Stator 0/5.0[A] = Motor stator direncinin degeridir. - X

direnci (Rs)]
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Bolim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Cahisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge Ismi Araligi
degerleri degistirilebilme
H44 [Kagak 0/300.0 = Statorun ve motor rotorunun kagak - X
indiiktans [mH] indiiktansidir.
(Lo)]
H45 Sensorsiiz P | 0/32767 = Sensorsiiz kontrol igin P kazanci 1000 [e]
1) kazanci
H46 Sensorsiiz | = Sensorsiiz kontrol igin | kazanci 100 [¢]
kazanci
H50 [PID Geri | 0/1 o Terminal | girisi (0 ~ 20 mA) 0 X 10-8
besleme 1 Terminal V1 girisi (0 ~ 10 V)
segimi]

1) : Bu parametreleri goriintiilemek igin H40 2 (PID kontrolu) ‘'ne veya 3(Sensérsiiz vektor kontrolu) ‘ne ayarlanmalidir.
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma
LED Min/Max
Parametre Ismi varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge Araligi
degerleri degistirilebilme
H51 [PID kontrolu 0/999.9 = Bu parametre PID kontrolu igin 300.0 [¢] 10-8
igin P kazanci] %] kazanglari ayarlar.
H52 [PID kontrolu | 0.1/32.0 1.0 [e] 10-8
icin Integral | [san]
zaman (
kazanct)]
H53 PID kontrolu igin | 0.0/30.0 0.0 [¢] 10-8
Diferansiyel [san]
zaman (D
kazanci)
H54 PID kontrolu igin | 0/999.9 =  Bu PID Kontrolu igin ileri 0.0 o 10-8
F kazanci %] besleme kazancidir.
H55 [PID cikis | 0/400 =Bu parametre PID kontrolu 60.0 o 10-8
frekans siniri] [Hz] icinden cikis frekansi miktarini
sinirlandirir.

=Deger F21 — [Azami frekans] ve
F23 - [Baslangic frekansi]

araligi dahilinde ayarlanabilir..

H70 [Hizlanma/ 0/1 0 Hizlanma/ Yavaslama 0 Hz 0 X 9-10
Yavaslama igin ‘den F21 — [Azami frekans]
Frekans ‘a erismek icin gegen
Referansi] zamandir.
1 Hizlanma/ Yavaglama
calisma frekansindan

hedef frekansa erismek igin

gegen zamandir.

H71 [Hizlanma/ 0/2 0 Ayarlanabilir birim: 0.01 1 [e] 9-11
Yavaslama saniye.
zaman birimi] 1 Ayarlanabilir birim: 0.1
saniye.

2 Ayarlanabilir birim: 1

saniye.
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

LED

gosterge

Parametre Ismi

Min/Max

Aralig

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Cahisma

varsayilan esnasinda Sayfa

degerleri degistirilebilme

H72 [Glg agildiginda | 0/13 =Bu parametre giris glcu ilk 0 [e] 11-2
gosterge] uygulandiginda tus takimi
uzerinde gorintilenecek
parametreyi seger.
0 Frekans komutu
1 Hizlanma zamani
2 Yavaglama zamani
3 Siriicti modu
4 Frekans modu
5 Cok adimli frekans 1
6 Cok adimli frekans 2
. Cok adimli frekans 3
8 Cikig akimi
9 Motor deviri
10 Siirlicti DC bara gerilimi
11 Kullanici gosterge segimi
12 Hata géstergesi
13 Motor déniis yéni segimi
H73 [Gozlemleme 0/2 =VvOL - [Kullanici gosterge segimi] 0 e} 11-2
birimi segimi] araciliyiyla agagidakilerden birisi
gbzlemlenebilir.
0 Cikis gerilimi [V]
1 Cikis giicl [kW]
2 Tork [kgf - m]
H74 [Motor devir | 1/1000 =Bu parametre motor dénus hizini 100 o 11-1
kazang %] (d/dak) veya mekanik hiza
gostergesi] (m/dak) degistirmek ve
goriintiilemek igip kullanilr.
RPM = %wiﬂ
H31/ 100
H79 [S/W siirtim] 0/10.0 = Bu parametre siiriicii yaziim X.X X
slrimini gorintdler.
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4. Fonksiyon listesi

H81 2. motor | 0/6000 =117-114 parametreleri 12 (2. 5.0 10-16
Hizlanma [sec] Motor segimi)’ ye ayarlandiktan
zamani] ve segilen terminal ON olduktan
H82 2. motor sonrabu parametreler aktif olur. 10.0
Yavaglama
zamani]
H83 [2. motor temel 30/400 60.0
frekans] [Hz]
H84 [2. motor V/IF 0/2 0
sablonu]
H85 [2. motor ileri 0/15 [%] 5
tork artisi]
H86 [2. motor geri 5 10-16
tork artisi]
H87 [2. motor durma | 30/150 150
6nleme seviyesi] | [%]
H88 [ dak. | 50/200 150
slresince 2. | [%]
motor Elektronik
Is1 seviyesi]
H89 [Siirekli olarak 2. 100
motor Elektronik
IsI seviyesi]
H90 2. motor | 0.1/20 1.8
nominal akim] Al
H93 [fabrika 0/5 = Bu parameter, parametreleri 0 10-17
degerlerini fabrika degerlerine atamak igin
atama] kullanihir.
0 -
1 Butiin parametre gruplarina

fabrika degerleri ilk deger

olarak atanir.

2 Yalnizca Siriicii grubuna
fabrika degerleri atanir.
3 Yalnizca Fonksiyon grubu

1'e fabrika degerleri atanir.
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Boliim 4. Fonksiyonlistesi

4 Yalnizca Fonksiyon grubu
2'ye fabrika degerleri

atanir.

5 Yalnizca I/O grubuna

fabrika degerleri atanir.

H94 [Sifre kaydi] 0/FFF H95-[Parametre kilidi] igin sifre. 0 [¢] 10-18
H95 [Parametre 0/FFF Bu parametre H94 'te kayitli olan 0 [¢] 10-19
kilidi] sifreyi tuslayarak parametreleri

kilitleyebilir veya kilidini agabilir.

UL (Kilit Parametre degisikligi

agma) yapilabilir

L Parametre degisikligi

(Kilitteme) | yapilamaz

27




Boliim 4. Fonksiyonlistesi

G/G grubu

Fabrika Galisma
LED Parametre | Min/Max

varsayllan  esnasinda

gosterge ismi araligi
degerleri  degistirilebilme
10 [Atlama 0/63 Atlanacak kod numarasini ayarlar. 1 [¢] 5-5
kodu]
1 [VO girisi igin | 0/9999 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisi icin giris 10 [e] 9-2
filtre zaman kisminin dahili filtre sabitini ayarlar.
sabiti]
12 [VO girisi 0/10 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisinin asgari 0 [e]
Asgari ™ gerilimini ayarlar.
gerilim]
13 n 2 ‘ye | 0/400 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisinin asgari 0.0 o
karsilik [Hz] geriliminde stiriicti gikigi asgari frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
14 [VO girisi 0/10 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisinin azami 10 o
Azami [\4] gerilimini ayarlar.
gerilim]
15 n 4 ‘e | 0/400 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisinin azami 60.0 [e]
karsilik [Hz] geriliminde stiriicti gikigi azami frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
16 [V1 girisi igin | 0/9999 V1 girisi igin giris kisminin dahili filtre sabitini 10 o] 9-3
filtre zaman ayarlar.
sabiti]
17 V1 girisi 0/10 V1 giriginin asgari gerilimini ayarlar. 0 [¢]
Asgari ™M
gerilim]
18 n 7 ‘ve | 0/400 V1 giriginin asgari geriliminde stirlict ¢ikigi asgari 0.0 [e}
karsilik [Hz] frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
19 V1 girisi 0/10 V1 giriginin azami gerilimini ayarlar. 10 o]
azami v
gerilim]

28



Boliim 4. Fonksiyon listesi

Parametre

ismi

Min/Max

araligi

Fabrika
varsayilan

degerleri

G/G grubu
Galisma
esnasinda Sayfa

degistirilebilme

n 9 ‘a
karsilk
gelen

Frekans]

0/400
[Hz]

V1 giriginin azami geriliminde striicl ¢gikisi azami

frekansini ayarlar.

60.0

111

[l girisi igin
filtre zaman

sabiti]

0/9999

| girisi igin girig boliminiin dahili filtre sabitini

ayarlar.

10

112

n girigi
asgari

akimi]

0/20
[mA]

| girisinin Asgari Akimini ayarlar.

113

[12'ye
karsilik
gelen

Frekans]

0/400
[Hz]

| girisinin asgari akiminda siiriict gikisi asgari

frekansini ayarlar.

0.0

114

o girigi

azami akimi]

0/20
[mA]

| girisinin Azami akimini ayarlar.

20

115

l14e
karsilik
gelen

frekans]

0/400
[Hz]

| girisinin azami akiminda siiriicii ¢ikis azami

frekansini ayarlar.

60.0

116

[Analog
Giris Sinyal
kaybi igin

kriterler]

0 Etkin degil

1 1 2/7/12 ‘de ayarlanan degerin yarisindan

disiik girilir

2 1 2/7/12 ‘de ayarlanan degerden daha diisiik

girilir

120

[Cok
fonksiyonlu
giris
terminali P1

tanimi]

0/24

0 ileri galisma komutu {FX}

1 Geri galisma komutu {RX}

121

[Cok
fonksiyonlu
giris
terminali P2

tanimi]

2 Acil Durma Hatasi {EST}

3 Hata olustugunda sifirlama {RST}.
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Boliim 4. Fonksiyon listesi

GI/G grubu

LED

gosterge

Parametre

ismi

Min/Max

araligi

Fabrika
varsayilan

degerleri

CGalisma
esnasinda

degistirilebilme

Sayfa

122 [Cok 4 Jog calisma komutu {JOG} 2 [¢] 10-3
fonksiyonlu 5 Cok adimli frekans — Dustik 9-6
giris
terminali P3
tanimi]

123 [Cok 6 Cok adimli frekans — Orta 3 [¢]
fonksiyonlu 7 Cok adimli frekans — Yiiksek
girig
terminali P4
tanimi]

124 [Gok 8 | Goklu Hizianma/Yavaslama — Diisiik 4 o 9-12
fonksiyonlu 9 Coklu Hizlanma/Yavaslama — Orta
giris 10 | Coklu Hizianma/Yavaglama — Yiiksek
terminali P5 11 | Durma esnasinda DC fren 10-2
tanimi] 12 | 2. motor segimi H

13 |-

14 | - T

15 | Yukari-asagi Frekans artirma 10-4
calismasi komutu (YUKARI)

16 Frekans azaltma T

komutu (ASAGI)

17 | 3- kablo baglantisi 10-4

18 | Harici hata: A Baglanti (EtA) 12-5

19 | Harici hata: B Baglanti (EtB)

20 |- T

21 | PID kontrolundan V/F kontroluna degistirme 10-8

22 | Segenek ve siiriicii arasinda degistirme T

23 | Analog Tutma T

24 | Hizlanma/Yavaslama Etkisizlestir T

125 [Giris BIT4 | BIT3 BIT2 BIT1 BITO 11-3
terminali P5 P4 P3 P2 P1
durum i i

gostergesi]

30



Boliim 4. Fonksiyon listesi

LED

gosterge

Parametre

ismi

[Cikis
terminali
durum

gostergesi]

Min/Max

araligi

BIT1 BITO

30AC MO

GI/G grubu

Fabrika Cahisma
varsayilan esnasinda Sayfa

degerleri  degistirilebilme

[Cok
fonksiyonlu
Girig
terminali igin
filtreleme
zaman

sabiti]

2/50

= Deger yiiksek ayarlanirsa, Giris terminalinin

duyarliigi daha yavasglamaktadir.

15 [e]

[Cok adimli

frekans 4]

[Cok adimli

frekans 5]

[Cok adimh

frekans 6]

[Cok adimh

frekans 7]

0/400
[Hz]

= F21 - [Azami frekans] ‘tan daha biytge

ayarlanamaz.

25.0 o

20.0 o

[Coklu
Hizlanma

zamani 1]

[Coklu
Yavaglama

zamani 1]

[Coklu
Hizlanma

zamani 2]

[Coklu
Yavaglama

zamani 2]

[Coklu
Hizlanma

zamani 3]

0/6000

[sec]

3.0 o 9-12

3.0

4.0 9-12

4.0

5.0
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GI/G grubu

Fabrika Galisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa

gosterge ismi araligi

degerleri  degistirilebilme

139 [Coklu 5.0

Yavaglama

zamani 3]

140 [Coklu 6.0
Hizlanma

zamani 4]

141 [Coklu 6.0
Yavaslama

zamani 4]

142 [Goklu 7.0
Hizlanma
zamani 5]

143 [Coklu 7.0

Yavaslama

zamani 5]

144 [Goklu 8.0
Hizlanma
zamani 6]

145 [Goklu 8.0

Yavaslama

zamani 6]

146 [Gokiu 9.0
Hizlanma

zamani 7]

147 [Gokiu 9.0
Yavaslama
zamani 7]

150 [Analog o3 Cikis birimi 10[V] Gikis 0 o 115

cikis birimi 200V 400V

segimi] Cikis frekansi Azami frekans

Cikis akimi 150 %

Cikis gerilimi 282V

w| N[ k| o

DC bara gerilimi DC 400V
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G/G grubu
Fabrika Galisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda
gosterge ismi araligi
degerleri degistirilebilme

151 [Analog 10/200 100 o
cikis seviye | [%]
ayarlama]

152 [Frekans 0/400 =Bu parametre 154 — [Cok fonksiyonlu gikis 30.0 [¢] 11-6
algilama [Hz] terminali segimi] veya 155 — [Cok fonksiyonlu réle
seviyesi] segimi] 0-4 ‘e ayarlandiginda kullanilir.

153 [Frekans =F21 - [Azami frekans] ‘tan daha yiiksege 10.0 [¢]
algilama ayarlanamaz.
bant
genisligi]

154 [Cok 0/17 0 | FDT-1 12 o 11-6
fonksiyonlu FDT-2 11-6
cikis
terminali !
segimi]

155 [Cok 2 | FDT-3 17 11-8
fonksiyonlu 3 | FDT-4 11-8
réle secimi] 4 | FDT-5 11-9

5 | Asin ylik {OL} 11-9
6 | Strtict Asiri yklu {IOL}

7 | Motor durma {STALL}

8 | Asiri gerilim hatasi {OV}

9 | Disiik gerilim hatasi {LV}

10 | Siriicti sogutucu agirt isinmasi {OH}

11 | Komut kaybi

12 | Galisma esnasinda 11-10
13 | Durma esnasinda

14 | Sabit galisma esnasinda

15 | Hiz arama esnasinda

16 | Calisma sinyali girisi igin bekleme zamani

17 | Hata rélesi gikisi
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GI/G grubu
Fabrika Calisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi araligi
degerleri  degistirilebilme
156 [Hata rolesi | 0/7 H26— Dustik Diistik 2 [¢] 11-6
cikis] [otomatik gerilim gerilim
tekrar hatasi hatasi
baslatma disinda olustugunda
deneme hata
sayisl] olustugunda
ayarlandiginda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
o |- - -
1 - - v
2 |- v -
3 |- v v
4 v - -
5 v B v
6 v v -
7 v v v
160 [Surtcu 1/32 = Bu parametre siiriicii RS485 haberlesmesi 1 [¢]
istasyon kullandiginda ayarlanir.
numarasi]
161 [Haberlesme | 0/4 = RS485 ‘in Haberlesme hizini segin. 3 o]
hizi] 0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Frekans 0/2 = Frekans komutu V1 ve | terminali veya 0 [¢] 12-7
komutu haberlesme segenegi araciligiyla verildiginde
kaybindan kullanihr.
sonra 0 Siirekli galisma
slricu 1 Serbest durma (Coast to stop)
modu 2 Durmak igin yavasla
segimi]
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[Frekans
komutu
kaybindan
sonra
bekleme

zamani]

[san]

=Bu, slriciniin giris frekans komutu bulunup

ll i . Bu zaman

esnasinda frekans komut girisi yoksa, striicii 162

‘de segilen mod araciliiyla calismaya baslar.
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5.1 Koruyucu fonksiyonlar

A

/1 UYARI

Hata olustugunda, hatanin silinebilmesinden énce ariza sebebi dizeltiimelidir. Koruyucu fonksiyonun etkinligi strerse,

ariin 6mriinde azalmaya ve teghizat hasara sebep olabilir.

Hata Goéstergesi ve bilgi

Tus takimi

gostergesi

Koruyucu

fonksiyonlar

Tanimlar

Asint Akim

Siriiciiniin gikis akimi siiriictiniin nominal akiminin 200% ‘linden daha fazla aktiginda

suriicl gikisini kapatir.

Toprak hata

Toprak hatasi olustugunda ve toprak hata akimi stiriictiniin dahili ayar degerinden daha

akimi fazla oldugunda stirlicti gikisini kapatir.
Strici Asiri | siriictinlin ¢ikis akimi nominal seviyeden daha fazla aktiginda (1 dakika siiresince
Yk 150%) siriict gikisini kapatir.

Asin Yik hatasi

Strdictinin gikis akimi akim sinir zamani (1 dak) ‘dan fazla siire boyunca siriict

nominal akiminin 150% ‘sinde akarsa siriicti gikisini kapatir.

Sogutucu  asir

Isinmasi

Sogutucu hasar gérmiis sogutucu fandan veya sogutucu fandaki yabanci cisimden

dolay1 asiri 1sinirsa, sirlicti sogutucunun sicakligini algilayarak ¢ikisini kapatir.

DC bara
kapasitorii  asin

yikii

Eski DC bara kapasitoriniin yenisiyle degistiriimesi zamani geldiginde siriicii gikisini

kapatir.

Cikis Faz kaybi

Bir veya daha fazla ¢ikis (U, V, W) fazi agik devre oldugunda stiriicii gikisini kapatir.

Siriicii gikisin faz kaybini denetlemek igin cikis akimini algilar.

Motor yavasladiginda ana devrenin DC gerilimi 400 V ‘tan daha yliksege gikarsa,

@ Asir gerilim slrlict ¢ikisini kapatir. Bu hata glic kaynagdi sisteminde ortaya ¢ikan asiri gerilimden
kaynakli olarak da meydana gelebilir.
DC gerilimi 180V altinda olursa striicii gikisini kapatir ¢linkii siiriicinin giris gerilimi
Diisiik gerilim
distiglnde yetersiz tork veya motorun asiri isinmasi meydana gelebilir.
Siriiciiniin dahili elektronik 1s1 elemani motorun asiri isinmasini algilar. Motor asir
Elektronik Isi ylklenirse siriict gikisi kapatir. Striicli 4 ‘ten daha fazla kutuba sahip bir motoru veya
birden fazla motoru siirerken motoru koruyamaz.
Parametre Kullanici ayar parametrelerinin hafizaya girilmesi basarisiz oldugunda gorintiilenir.

kaydetme hatasi
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Tus takimi

gostergesi

Koruyucu

fonksiyonlar

Tanimlar

Siriicii donanim

hatasi

Bu hata mesaji siirlictiniin kontrol devresinde bir hata olustugunda goriintiilenir.

Haberlesme

Hatas|

Bu hata mesaji siirlicii tus takimi ile haberlesemediginde gorintiilenir.

Sogutucu fan

hatasi

Bu hata mesaji siirlicii sogutucu faninda bir hata durumu olustugunda gériintdlenir.

ANIK KesHe

Siriictiniin acil durmasi igin kullanilir. EST terminali agildiginda siiriicti gikisi derhal

kapatir.

Tedbir :

FX veya RX terminali ACIK iken EST terminali kapatildiginda siriicii calismaya baslar.

Harici hata A Cok fonksiyonlu giris terminali (120-124) 19 {Harici hata sinyal girisi: A (Normalde agik
baglant girisi baglant)} ‘ya ayarlandiginda, siiriicii gikisi kapatir.

Harici hata B Gok fonksiyonlu giris terminali (12024) 19 {Harici hata sinyal girisi: B (Normalde kapal
baglant girisi baglanti)} ‘a ayarlandiginda, siriict cikisi kapatir.

Frekans komutu
kayboldugunda

calisma yéntemi

Siriicti galismasi Analog giris (0-10V veya 0-20mA girisi) veya (RS485) araciligiyla
ayarlandiginda ve hig sinyal uygulanmadiginda, calisma 162 ‘de ayarlanan yonteme

gore yapilir (Frekans referansi kayboldugunda calisma yontemi).
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5.2 Hata Diizeltme

Koruyucu
fonksiyonlar

Sebep

Diizeltme

Asirt Akim

Tedbir:

Asin akim hatasi olustugunda, siiriiciiniin igindeki IGBT’ye zarar vermemek igin sebep

kaldirildiktan sonra isletim baslatiimalidir.

= Hizlanma/Yavaslama zamani yiikiin GD?si
ile kiyaslandiginda ¢ok kisadir.

= Yiik siriicti degerinden daha iktdr.

Motor serbest galigyorken sirici gikist

verilmistir.

Cikis kisa devre veya toprak hatasi

olugsmustur.

Motorun mekanik freni gok suratli

calismaktadir.

Hizlanma/Yavaslama zamanini artirin.

Siirticlyli uygun kapasite ile degistirin.

Motoru  durdurduktan sonra galismaya
devam edin veya Fonksiyon grubu 2 ‘deki H22
(Hiz arama) ‘y1 kullanin.

Cikis kablolarini denetleyin.
Mekanik freni denetleyin.

Surdcinin gikis kablolarinda toprak hatasi

Cikis terminalinin kablolari denetleyin.

olugsmustur.
Toprak hata - M_omr"unvyalltlml isidan dolayi hasar Motoru degistirin.
goérmustar.
akimi
= Yk siriicti degerinden daha buyiikttir. Siirlicti ve motorun kapasitesini ylkseltin
veya yilk agirligini azaltin.
Siirlcd asirt = Sirlcu kapasitesi yanligolarak segilmistir.

= Tork artig degeri gokbii
ayarlanmistir.

Dogru siirlicii kapasitesi segin.

Tork artis degerini azaltin.

Sogutucu sistemde hatalar vardir.

Eski sogutucu fan yenisiyle

asin
Isinmasi

Cevresel slcakh-k cok yliksektir.

Sogutucu iginde tikanmis yabanci cisimleri
denetleyin.
Eski sogutucu fani yenisiyle degistirin.

Cevresel sicakligi 40°C altinda tutun.

Cikis Faz kaybi

Cikista manyetik devre kesicinin hatali
baglantisi

Hatali gikis kablolamasi

Strlictnin gikisinda manyetik devre kesicinin
baglantisini sikica yapin.

Cikis kablolamasini denetleyin.

FAn)

Sogutucu fan
hatasi

Bir havalandirma agikligina yabanci bir
cisim tikanmisgtir.

Siiriicti sogutucu fan degistirmeden
kullanimdadir.

Havalandirma agikhigini denetleyin ve tikal
cisimleri gikarin.
Sogutucu fani degistirin.

Asiri gerilim

Yavaslama zamani yiikin GD ‘si ile
kiyaslandiginda gok kisadir.
Siiriict gikisindan yikten geri besleme.
Hat gerilimi gok yiiksektir.

Yavaslamazamaniniartirin.

Dinamik Fren Birimi kullanin.

Hat geriliminin degerini agip asmadigini
denetleyin.

Disiik gerilim

Hat gerilimi dstktir.

Hatta hat kapasitesinden daha biyiik yik
baglanmistir (6rn: kaynak makinasi, yiiksek
baslangi¢ akimina sahip motor hatta
baglanmistir).

Siriictiniin giris tarafinda hatali manyetik
devre kesici.

Hat geriliminin degeri altinda olup olmadigini
denetleyin.

Gelen AC hattini denetleyin. Hat kapasitesini
ylke karsilik gelecek sekilde ayarlayin.

Manyetik devre kesiciyi degistirin.

Elektronik 1s1

= Motor asiri isinmistir.

= Yik siiriicti degerinden daha biyktr.
= ETH seviyesi gok distge ayarlanmisgtir.
= Sdrici kapasitesi yanlis bir sekilde
segilmistir.

Siriict gok uzun sireyle disik hizda
calismistir.

Yuk agirhgini ve galisma peryodunu azaltin.
Striicliyti daha yiiksek kapasiteyle degistirin.
ETH seviyesini uygun bir seviyeye ayarlayin.
Dogru siirlicii kapasitesi segin.

Ayni gli¢ kaynagina sahip bir sogutucu fan
kurun.
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Koruyucu
fonksiyonlar

Sebep

Diizeltme

Harici hataA

1/0 grubunda 120-124 ‘te “18 (Harici hata-A)”
veya “19 (Harici hata -B)” ‘ye ayarlanmis hata
terminal AGIK ‘tir.

Harici hata terminaline bagll devredeki ‘ya
nin sebebini veya harici hata girisinin
sebebini bertaraf edin.

kayboldugunda
calisma yontemi

Vivel'ya
uygulanmamis.

hig frekans komutu

V1 ve | 'nin kablolamasini ve frekans referans
seviyesini denetleyin.

EEP)

Parametre kaydetme

Yerel LSIS satis temsilcinizle irtibata gegin.

Donanim hatasi  Haberlesme Hatas|




