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Tehlike!
A Tehlikeli Elektrik Gerilimi!

Kurulum ile ilgili gahigmalara baglamadan 6nce

» Cihaz gerilimsiz duruma getirilmelidir.

» Cihaz tekrar galistirimaya kargi emniyete
alinmalidir.

» Gerilim beslemesinin kesilmis oldugu teyit
edilmelidir.

* Topraklama ve kisa devre baglantilari yapiimahdir.

* Yakin ¢evrede bulunan, gerilim tagiyan pargalarin
Ustu ortilmelidir veya bariyerlerle emniyete
alinmalidir.

+ Cihaz icin belirtilen montaj talimatlari (AWA) dikkate
alinmalidir.

* Yalnizca TS EN 50110-1/2 (VDE 0105 Boélim 100)
standardina uygun kalifiye personel bu cihaza/
sisteme mudahale edebilir.

+ Tesis ile ilgili calismalarda Uzerinizdeki statik
elektrigi, cihaza temas etmeden 6nce bosaltmaya
dikkat ediniz.

» Fonksiyon topraklamasi (FE, PES), koruyucu
topraga (PE) veya potansiyel dengelemesine
baglanmalidir. Bu baglantinin gerceklestiriimesi,
sistem kurucusunun sorumlulugundadir.

» Baglanti kablolari ve sinyal hatlari, enduktif ve
kapasitif etkilesimlerin otomasyon sistemlerine zarar
vermemesi i¢in uygun sekilde monte edilmelidir.

+ Otomasyon cihazlari ve ilgili isletim elemanlart,
istenmeyen isletime kargl iyi korunacak sekilde
kurulmahdir.

» Sinyal tarafinda meydana gelen bir hat veya damar
kesintisinin, otomasyon cihazlarinda tanimsiz
durumlara neden olmamasi igin /O (giris/cikis)
arabiriminde, donanim ve yazilim agisindan gerekli
guvenlik tedbirleri alinmalidir.

* 24 Volt beslemesinde alcak gerilimin, elektriksel
olarak emniyetli bir sekilde ayrilmis olmasina dikkat
edilmelidir. Sadece TS IEC 60364-4-41 yada TS HD
384.4.41 S2 (VDE 0100 Bolim 410) standardlarinin
taleplerine uygun gug¢ kaynaklarinin kullaniimasina
musaade edilir.

* Sebeke geriliminin nominal degerden sapmasi veya
bu deger civarinda dalgalanmasi, teknik degerlerde
belirtilen tolerans sinirlarini agsmamalidir,
aksi taktirde fonksiyon arizalari ve tehlikeli durumlar
s6z konusu olabilir.

+ IEC/TS EN 60204-1'e uygun ACIL-DURDURMA
tertibatlari otomasyon cihazlarinin tim igletim
modlarinda etkili durumda kalmalidir. ACIL-
DURDURMA tertibatinin serbest birakilmasi,
durdurulan sistemin tekrar ¢alistiriimasini
tetiklememelidir.

Muhafaza veya pano igerisine monte edilmek lzere
tasarlanmis cihazlar ancak kapali muhafaza
icerisine monte edildikten sonra galistiriimali ve
kontrol edilmelidir. Masa Ustu ve tasinabilir cihazlar
ise sadece kendi govdeleri kapali iken ¢alistiriimali
ve kumanda edilmelidir.

Gerilim dususinden veya kesintisinden sonra,
kesilen programin tekrar kurallara/talimatlara uygun
sekilde devam ettirilebilmesi i¢in gerekli tedbirler
alinmalidir. Bu esnada, kisa sureli de olsa kesinlikle
tehlikeli isletim durumlari meydana gelmemelidir.
Gerekirse ACIL-DURDURMA zorla saglanmalidir.

Otomasyon sisteminde s6zkonusu olan hatalarin/
arizalarin, yaralanmalara veya maddi hasarlara
neden olabilen noktalarda, hata veya ariza
durumunda da guvenli bir isletimi garanti edebilen
veya zorlayarak saglayabilen bagimsiz nihayet
salterleri, mekanik kilitleme sistemleri gib harici
tedbirler uygulanmaldir.

Koruma tirlerine bagli olarak hiz kontrol cihazlari
isletim esnasinda gerilim iceren parcgalara, hareketli
ya da donen parcalara ve sicak yuzeylere sahip
olabilirler.

Gerekli muhafazanin soékilmesi, talimatlara uygun
olmayan kurulum ve motor veya hiz kontrol
cihazlarinin hatali kullanimi, cihazin devre disi
kalmasina ve agir yaralanmalara veya agir maddi
hasarlara neden olabilir.

Gerilim tasiyan hiz kontrol cihazlari ile ¢alisirken,
kazalarin dnlenmesine yonelik yurarlikteki ulusal
talimatnameler (6rnedin BGV 4) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati ilgili talimatnamelere uygun sekilde
gerceklestiriimelidir (6rnegin kablo kesitleri,
sigortalar, toprak baglantilar).

Nakliye, kurulum, ilk calistirma ve bakim ile onarim
calismalari sadece konuyla ilgili egitim almis, kalifiye
uzman personel tarafindan yapiimalidir (TS IEC
60364 ya da HD 384 veya DIN VDE 0100 ve
kazalarin dnlenmesine ydnelik ulusal talimatnameler
dikkate alinmaldir).

Hiz kontrol cihazlari igeren kurulumlar, gerekirse
teknik ¢alisma araclariyla ilgili kanun, kazalarin
Onlenmesine ydnelik talimatnameler gibi guvenligi
ilgilendiren ilgili yarurlikteki yasal duzenlemelere
uygun sekilde ek denetim ve koruma tertibatlariyla
donatiimalidir. Hiz kontrol cihazlarinda kullanim
yazihmiyla degisikliklerin yapilmasina misaade
edilir.

isletim esnasinda tiim muhafazalar ve kapilar kapali
tutulmalidir.
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Sistem uygulayicisi, kisi ve nesnelere gelebilecek
tehlikeyi azaltmak i¢in srticiinin devre digi kalmasi
veya suricide meydana gelebilecek hatali
fonksiyonlari (motor devrinin ylkselmesi veya
motorun aniden durmasi) engelleyecek sekilde
makine dizayninda sinirlayan tedbirler 6ngérmelidr.
Ornegin:
— Devir, hareket yolu, nihai konumlar gibi gtvenlikle
ilgili buyukluklerin denetimi i¢in ilave donanimlar.

— Elektrikli ve elektrikli olmayan koruma tertibatlari
(elektriksel veya mekanik kilitlemeler) ve sistemin
timind kapsayan tedbirler.

— Hiz kontrol cihazinin besleme gerilimi kesildikten,
olasli olarak yUkli durumda olan kondansatoérler
nedeniyle gerilim tasiyan cihaz pargalari ve kablo
baglantilari ile temas kesinlikle dnlenmelidir. Hiz
kontrol cihazi Gzerindeki ilgili uyari levhalari
dikkate alinmahdir.
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Bu El Kitabiyla ilgili

Degisiklik listesi

12/08 tarihli ilk baskiyla karsilastinldiginda, asagida
belirtilen 6nemli degisiklikler meydana gelmistir.

Baski tarihi Sayfa Dizin Yeni Degisikl Iptal
ik edildi

07/09 7 Genel anma degerleri v

07/09 17 Kumanda terminalleri Gizerinden ilk isletim sureci V4

07/09 20 Hizli Kullanma Kilavuzu v

07/09 31 Parametre listesi v

Giris Konulari kolay bulabilmeniz i¢in sayfanin sol basina

Bu El Kitabi M-Max cihaz serisine ait hiz kontrol
cihazlarini agiklamaktadir. Bu el kitabi projelendirme,
kurulum ve isletimle ilgili ihtiya¢c duydugunuz 6zel
bilgiler icermektedir. Bununla ilgili tim bilgiler burada
kayitli bulunan donanim ve yazilim versiyonlariyla
ilgilidir.

Hiz kontrol cihazini kurmadan ve igletime almadan

once lutfen bu El Kitabi'ni dikkatli bir sekilde okuyunuz.

Muahendislik esaslari ile ilgili temel bilgilere sahip
oldugunuzu, ayrica elektrik tesisleri ve makinelerle
calisma ve teknik gizimleri okuma konusunda deneyimili
oldugunuzu varsaymaktayiz.

Okumayla ilgili kurallar

Bu El Kitabi'nda, agagida anlamlari aciklanan
semboller kullanildi:

» Bir uygulama talimatina isaret etmektedir.

—> Kolaylik saglayacak hususlara ve ek bilgilere
isaret etmektedir.

Dikkat!
Hafif hasarlar konusunda uyarmaktadir.

Agir maddi hasarlar ve hafif yaralanmalar
konusunda uyarmaktadir.

Tehlike!
Agir maddi hasarlar, agir yaralanmalar ve lim
tehlikesi konusunda uyarmaktadir.

V
A Uyari!
/N

bolim bashgr ve sayfanin sag basina ilgili alt bolimin
baslig yerlestiriimistir. Bélimlerin baslangi¢ sayfalari
ve bolimlerin sonundaki bos sayfalar bu uygulamanin
disinda tutulmustur.

—> Daha iyi anlagilmasini saglamak igin bazi
resimlerde, hiz kontrol cihazinin gévdesi ve bazi
glvenlikle ilgili parcalar gosteriimemistir. Fakat
hiz kontrol cihazi her zaman talimatlara uygun
bir sekilde monte edilmis gévdesi ve glvenlikle
ilgili gerekli olan tim pargalarla birlikte
isletiimelidir.

=—> Kurulum Talimati AWA8230-2416'da kurulum ve
tesisatla ilgili belirtilen uyarilari litfen dikkate
aliniz.

—> Bu El Kitabi elektronik sekilde olugturulmustur.
Basili halini istege baglh siparis edebilirsiniz.

—> Bu El Kitabi'ndaki tim bilgiler burada kayith
bulunan donanim ve yazilim versiyonlariyla
ilgilidir.

—> Projelendirme, kurulum ve paremetre
yapilandirmasi ile ilgili daha ayrintili bilgileri EI
Kitabi AWB8230-1603'te bulabilirsiniz.

Hiz kontrol cihazi M-MAX ile ilgili komple
dokimantasyon, teslimat kapsaminda bulunan
CD-ROM lizerine elektronik sekilde
kaydedilmigtir.

Burada aciklanan cihaz serileriyle ilgili daha
ayrintili bilgileri internet'te su adres altinda
bulabilirsiniz:

www.moeller.net = Support = Download
Center
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Bu El Kitabiyla ilgili

Kisaltmalar ve Semboller

Bu El Kitabi'nda asagida anlamlari agiklanmis olan
semboller ve kisatmalar kullaniimaktadir:

EMC Elektro manyetik uyumluluk

FS Frame Size (yapi ebadi)
GND Ground, 0-V Potansiyel
IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor

PDS Power Drives System (Tahrik sistemi)
PES Korumali hatlar i¢cin PE baglantisi (EMC)

PNU Parametre numarasi

UL Underwriters Laboratories

M-MAX cihaz serisine ait hiz kontrol cihazlari iki gerilim
sinifina ayrilmigtir:

. 200 V (MMX12..., MMX32...)
. 400 V (MMX34...)

Bu gerilim siniflari igin enerji saglayicisinin (EVU)
sebeke geriliminin standartlastiriimig nominal degerleri
(IEC 60038, VDE 017-1) temel alinmigtir:

+ 200 V=230V 10 % (50/60 Hz)
* 400 V=400V £10 % (50/60 Hz)

M-MAX hiz kontrol cihazlarinin genis tolerans bandi,
yuk hatlarinda misaade edilen % 4'luk (ULN - %14)
ek gerilim dusmesini ve 400 V sinifinda, Kuzey
Amerika'nin 480 V +%+10 (60 Hz) sebeke gerilimini
dikkate almaktadir.

M-MAX cihaz serisi icin misaade edilen baglanti
gerilimleri 'Teknik Veriler' alt bdlimuande listelenmistir.

Olgii Birimleri

Bu El Kitabi'nda belirtilen tim fiziksel bayUklukler
uluslararasi metrik S| sistemini (Systéme International
d’Unités) dikkate almaktadir. UL sertifikasyonu igin bu
blyukltkler kismen Anglo-Amerikan birimlerle
tamamlanmistir.

Tablo 1: Olcii birimlerin déniistiriiimesi icin érnekler

07/09 AWB8230-1604tr

Tanimlama Anglo-Amerikan Sl degeri Donligtiirme degeri ABD'deki tanimlamasi
deger

Uzunluk 1inch (") 25,4 mm 0,0394 Inch (ing)

Glg 1HP =1,014 PS 0,7457 kW 1,341 Horsepower (beygir

gucu)

Tork 1 Ibfin 0,113 Nm 8,851 Pound-force inches

Sicaklik 1 °F (TF) -17,222 °C (Tc¢) Te=Tc x 9/5 + 32 Fahrenheit

Devir sayisi 1 rpm 1 min-1 1 Revolutions per minute

Agirlik 11b 0,4536 kg

2,205

pound
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1 M-MAX Cihaz Serisi

Teslimat kapsaminin kontrol edilmesi

—> Ambalaji agmadan 6nce, lutfen ambalajin
Uzerindeki tip etiketine bakarak, teslim edilen
hiz kontrol cihazinin, siparis etmis oldugunuz
tipte olup olmadigini kontrol ediniz.

M-MAX serisine ait hiz kontrol cihazlari itinayla
ambalajlanir ve sevkiyata verilir. Sevkiyat sadece
orijinal ambalaj icinde ve uygun tasima araclariyla
gerceklestiriimelidir. Lutfen ambalaj Gzerindeki

gOsterimleri ve talimatlari, ayrica ambalajdan ¢ikariimis

cihazlarla ilgili talimatlar dikkate aliniz.

Resim 1: Teslimat kapsami

Ambalaji uygun aletlerle aciniz ve teslimat kapsamini
olasi hasarlar konusunda ve teslimat kapsaminin
eksiksiz olup olmadigini kontrol ediniz.

Ambalaj su pargalari icermelidir:

» Bir adet M-MAX hiz kontrol cihazi

* EMC'ye uygun bir kurulum igin bir aksesuar seti

* AWAB8230-2416 Montaj Talimati

» Dokiumantasyonlari ve programlama yazilimini
iceren bir veri tasiyicisi

CD
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Anma degerleri ve Tip Etiketi

M-MAX hiz kontrol cihazinin anma degerleri, cihazin Tip etiketinin Uzerindeki yazilarin agiklamalar asagida
yan yuzeyinde bulunan tip etiketinde belirtilmistir. sunulmustur (6rnek):
Yazi Anlami

MMX34AA3D3F0-0 Tip agiklamasi:
MMX = M-MAX cihaz serisine ait
hiz kontrol cihazi
3 = Trifaze sebeke baglantisi
4 = Gerilim sinifi 400 V
AA = Yazilim versiyonu
3D3 = 3,3 A Nominal akim degeri
(3-desimal-3)
F = Entegre radyo frekans
parazitlerini 6nleyici filtre
0 = IP20 koruma sinifi
0 = Entegre edilmis opsiyonel
yap! yok

Input Elektrik baglantisinin anma
degerleri:
Ug fazl alternatif gerilim (Ue 3~ AC),
Gerilim 380 - 480 V, Frekans 50/60
Hz, Girig fazi akimi (4,0 A)

Output Yuk tarafinin anma degerleri
(Motor):
Ug fazli alternatif gerilim (0 - Ug),
Cikis fazi akimi(3,3 A),
Cikis frekansi (0 - 320 Hz)

Motor Baglanabilecek motor glcu
Dért kutuplu, icten veya ylizey
sogutmali U¢ fazli asenkron motoru
icin 400 V'de 1.1 kW/460 V'de 1.5

. . N e HP (50 Hz'de 1500 min-1/ 60 Hz'de
Resim 2: Cihazin yan yuzeyindeki tip etiketi 1800 rpm)
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S/N Seri numarasi

Hiz kontrol cihazi elektrikli bir

Mokwer & F:TN .}EL] N cihazdir.

i A, 50 °C Elektrik baglantisini yapmadan ve
A {fiEeen i EO Y isletimden &nce liitfen ilgili El
MMX34AA3D3IF0-0 Kitabini (burada AWB8230-1603)
Il U 3= AT, 380 - 480 W, 50080 Hz 4.0 A okuyunuz.

Culpnst 3=AC, 0 - Ue, D-320Hz, 33 A
Mactor 1.1 KW (400 V) i 1.5 HP (460 )

S V1234807890 1 Azami sicaklik 50 °C  Isletim esnasinda azami gevre

:g: c E ,@B 0 sicakligl +50 °C'yi asmamalidir.

B.ID: Wis)
Clade: TH-AEI 251122 WSE21 51831 A-MELbEEIO0E

Resim 3: M-MAX hiz kontrol cihazinin tip etiketi (6rnek)
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Genel anma degerleri

Anma degerleri ve Tip
Etiketi

Teknik Veriler Birim Degeri
Genel hususlar
Standartlar ve Yasal Diizenlemeler EMC: IEC/EN61800-3,
Gilvenlik: IEC/EN61800-5, UL508C
Sertifikalar ve uyumluluk ile ilgili Gretici beyanlari EMC: CE, CB, c-Tick
Guvenlik: CE, CB, UL, cUL
Uretim kalitesi RoHS, 1SO 9001
iklim dayaniklihg < % 95, yogusma olmadan nispi nem (EN50178)
Hava kalitesi
Kimyasal buharlar IEC721-3-3: Cihaz igletimde, Sinif 3C2
Mekanik partikuller IEC721-3-3: Cihaz igletimde, Sinif 3S2
Cevre sicakligi
isletim °C -10 — +501)
Depolama °C -40 — +70
Kurulum yulksekligi H Azami +50 °C gevre sicakliginda, deniz seviyesinden 0 -
1.000 m yukseklikte, bunun disinda her 100 m'de bir yaklagik
%1'lik glic diistimuyle azami 2.000 m ylkseklige kadar
Montaj konumu Dik (+ 90 derecelik yanal donme)
Koruma sinifi IP 20
Dokunmaya karg! koruma BGV A3 (VBG4, parmaklar ve el sirti icin gtivenli)
Asin ylksek gerilim kategorisi / Kirlenme derecesi -
Sok dayanikhhigi IEC 68-2-27
Depolama ve nakliyat: 15 g, 11 ms (ambalajin iginde)
UPS disurulme testi (uygulanabilir UPS agirliklari igin)
Vibrasyonlar EN 60068-2-6
3 -150 Hz, 3 - 15,8 HZz'de titresim amplitidi 1 mm (peak),
15,8 - 150 Hz'te azami ivmelenme amplitudi 1 g
Dahili radyo frekans parazitlerini 6nleyici (EMC) C2: 1. Cevrede A sinifi (ticari kullanim olan mesken bolgesi)
filtre ile radyo frekans parazitleri seviyesi (radio C3: 2. Cevrede A sinifi (Sanayi)
interference level)
(azami motor kablosu uzunlugu)
MMX12, MMX32 C2 (5 m), C3 (30 m)
MMX34 C2 (5 m), C3 (30 m)
Gii¢ bolumii
Anma isletim gerilimi 50/60 HZz'te
MMX12 Ue 1AC 230V (177 — 264 0 %)
MMX32 Ue 3 AC 230V (177 — 264 0 %)
MMX34 Ue 3 AC 400 V (323 — 528 0 %)
Sebeke sekli (Alternatif gerilim sebekesi) Orta noktadan toprakli TN-S sebekesi
Fazlardan toprakli alternatif akim sebekelerine
musaade edilmez.
Sebekenin agiima sikligi Azami olarak dakikada bir kere
Sebeke akimi THD >120 %
Kisa devre akimi Azami < 50 kA
Sebeke frekansi fLN 50/60 Hz (45 — 66 Hz + %0)
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Darbe frekansi (inverterin anahtarlama frekansi) fewm 1 kHz — 16 kHz (WE: 6 kHz)")
isletim modu U/f karakteristik egrisi kumandasi (WE), kontrolu acik ¢cevrim
Cikis gerilimi Uo 3 AC Ueg
Cikis frekansi fo 0 — 320 Hz (WE: 0 — 50 Hz)
Frekans ¢ozundrligu (Referans degeri) Hz 0,01
Nominal akim le Azami +50 °C gevre sicakliginda %100 surekli akim
Asiri yuk akimi Her 600 s'de bir 60 s icin %50
ilk hareket akimi Her 20 s'de bir 2 s igin %200
Frenleme momenti TUm imalat buyuklikleri icin azami %30 My
Imalat bayukligad MMX34...4D3...'ten itibaren
harici frenleme direnci ile birlikte azami % 100 My
Kumanda bolimii
Kumanda gerilimi (gikis) V DC 24 , azami 50 mA
Referans gerilimi (gikis) V DC 10, azami 10 mA
Giris, dijital, programlanabilir 6 x, azami +30 V DC, R; > 12 kQ
Harici kumanda geriliminde (+24 V) misaade edilen Azami %5 AUa/Ug
dalgalanma
Girig, analog, parametrelenebilir 1x0-+10V DC, R; > 200 kQ
1x0 (4)—20 mA, Rg ~ 200 Q
Gozunarlik Bit 10
Cikis, analog, parametrelenebilir 1x0 (4)—20 mA, Rg <500 Q
Cozinarltk Bit 10

Cikis, dijital, parametrelenebilir

1 x Transistor, agik kolektor, 48 V DC, azami 50 mA

Cikis, role, parametrelenebilir

1 x Normalde acik kontak 250 V AC, azami 2 A/250 V DC,
azami 0,4 A

Cikis, role, parametrelenebilir

1 x Degisken kontak 250 V AC, azami 2 A/250 V DC, azami
0,4 A

Seri arabirim

RS485/Modbus RTU

1) MMX34AA014F0-0'te miisaade edilen azami gevre sicakligi +40 °C ile ve azami darbe frekansi (fpywm) 4 kHz ile

sinirlandiriimigtir.
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Anma degerleri ve Tip

Etiketi

Tip aciklamasi Nominal akim Asin yiik Baglanabilecek motor giicii imalat
akimi (% 150) biiyiikliigii
le l150 P P
(230 V, 50 Hz) (230 V, 60 Hz)

[A] [A] [kW] [A]" [HP] [A]D
Sebeke baglanti gerilimi: 1 AC 230 V, 50/60 Hz (177 — 264 V + 0,45 —-66 Hz + 0)
MMX12AA1D7F0-0 1,7 2,6 0,25 1,4 -2) -2) FS1
MMX12AA2D4F0-0 24 3,6 0,37 2 1/2 2,2 FS1
MMX12AA2D8F0-0 2,8 4,2 0,55 2,7 1/2 2,2 FS1
MMX12AA3D7F0-0 3,7 5,6 0,75 3,2 3/4 3,2 FS1
MMX12AA4D8F0-0 4,8 7,2 1.1 4,6 1 4,2 FS2
MMX12AA7DOF0-0 7 10,5 1,5 6,3 2 6,8 FS2
MMX12AA9D6F0-0 9,6 14,4 2,2 8,7 3 9,6 FS3
Sebeke baglanti gerilimi: 3AC 230 V, 50/60 Hz (177 — 264 V = 0,45 —-66 Hz = 0)
MMX32AA1D7F0-0 1,7 2,6 0,25 1,4 - - FS1
MMX32AA2D4F0-0 24 3,6 0,37 2 1/2 2,2 FS1
MMX32AA2D8F0-0 2,8 4,2 0,55 2,7 1/2 2,2 FS1
MMX32AA3D7F0-0 3,7 5,6 0,75 3,2 3/4 3,2 FS1
MMX32AA4D8F0-0 4,8 7,2 1,1 4,6 1 4,2 FS2
MMX32AA7DOF0-0 7 10,5 1,5 6,3 2 6,8 FS2
MMX32AA9D6F0-0 9,6 14,4 2,2 8,7 3 9,6 FS3
1) Normal, dort kutuplu, icten ve ylzeyden sogutmali (ig¢ fazli asenkron motorlar

(50 Hz'de 1500 min-1, 60 Hz'de 1800 min-1) igin nominal akim degerleri
2) Standart bir motor glict eslestiriimemistir
Tip aciklamasi Nominal akim  Asin yiik Baglanabilecek motor giicii imalat
akimi (% 150) biiyiikliigii
le l150 P P
(400 V, 50 Hz) (460 V, 60 Hz)

[A] [A] [kw] [A1Y [HP] [A]Y
Sebeke baglanti gerilimi: 3AC 400 V, 50/60 Hz (323 — 528 V= 0,45 -66 Hz = 0)
MMX34AA1D3F0-0 1,3 2 0,37 1,1 1/2 1.1 FS1
MMX34AA1D9F0-0 1,9 29 0,55 1,5 3/4 1,6 FS1
MMX34AA2D4F0-0 2,4 3,6 0,75 1,9 1 21 FS1
MMX34AA3D3F0-0 3,3 5 1,1 2,6 1-1/2 3 FS1
MMX34AA4D3F0-0 4,3 6,5 1,5 3,6 2 3,4 FS2
MMX34AA5D6F0-0 5,6 8,4 2,2 5 3 4,8 FS2
MMX34AA7D6F0-0 7,6 11,4 3 6,6 5 7,6 FS3
MMX34AA9DOF0-0 9 13,5 4 8,5 5 7,6 FS3
MMX34AA012F0-0 12 18 55 11,3 7-1/2 11 FS3
MMX34AA014F0-0 14 21 7,52) (15,2)3) 102) 14 FS3

1) Normal, dort kutuplu, igten ve ylizeyden sodutmali U¢ fazli asenkron motorlar

(50 Hz'de 1500 min-1, 60 Hz'de 1800 min-1) igin nominal akim degerleri
2) Azami +40 °C'lik bir cevre sicaklijinda ve azami 4 kHZ'lik bir darbe frekansinda baglanabilecek motor giict

3) Dusurilmus yik momentiyle isletim (yaklasik -%10 My)
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M-MAX'In tanimlanmasi

Asagidaki gizim bir M-MAX cihazini géstermektedir.

Resim 4: M-MAX Uzerindeki tanimlamalar

(1) Sabitleme delikleri (vidali baglantilar)

(2 Serbest birakma tertibati (montaj rayindan ayirma)

(3 Montaj raylarina montajin yapilabilmesi igin gerekli bosluklar (DIN EN 50022-35)
(® EMC kurulum aksesuarlari

(5 Gug baglanti terminali

(6 Kumanda terminalleri icin muhafaza kapagi

(@ Opsiyonlar igin arabirim

Kontrol paneli

(9 Gosterim Unitesi (LCD ekrani)
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2 Kurulum/Tesisat

Takip eden bélimde M-MAX cihazinin kurulum sireci
agiklanmaktadir.

Giivenlik Talimatlari

—> M-MAX cihazinin teslimat kapsaminda bulunan
Kurulum Talimati AWA8230-2416'da kurulum
ve tesisatla ilgili belirtilen uyarilari [itfen dikkate
aliniz.

—> Hiz kontrol cihazini, metal plakalar gibi yanmaz
sabitleme zeminlerine monte ediniz.

M-MAX'in montaji dogrudan bir montaj rayinin
(gegme rayi) tzerine yapilabilir veya vidalarla
gerceklestirilebilir. Vidal baglantilar icin gerekli
sabitleme olculeri, cihazin arka yuzinde listelenmigtir.

—> Montaj esnasinda hava akigi ve yeterli bir
sogutmanin saglanmasi igin gerekli bogluklari
dikkate aliniz.

Tesisatin désenmesi (kurulum) ve montaj
esnasinda, yabanci madde girigini dnlemek
igin hiz kontrol cihazinin tim havalandirma
araliklarinin dstand ortindz.

-

Uyari!

Kablo baglantilari ancak hiz kontrol cihazi dogru
bir sekilde monte edildikten ve sabitlendikten
sonra yapilmaldir.

A\

Tehlike!
Elektrik carpmasi nedeniyle kaza tehlikesi.

Kablo baglantilarini sadece gerilimsiz durumda
gerceklestiriniz.

Dikkat!
Yangin Tehlikesi!

Sadece belirtildigi gibi misaade edilen nominal
akim degerine sahip olan kablo, koruma
salterleri ve kontaktorler kullaniniz.

Dikkat!

Hiz kontrol cihazlarinda topraga tahliye edilen
akimlar 3,5 mA (AC)'dan blyuktur. IEC/EN
61800-5-1 Urln standardina gore ek bir koruma
hatti baglamak zorunludur veya topraklama
iletkeninin enine kesiti asgari 10 mm2 olmalidir.

Kurulum/Tesisat ile ilgili genel uyarilar

Motor kablosunu her zaman diger kablolara yeterli bir
mesafede (> 300 mm) ddseyiniz ve paralel bir hat
guzergahini 6nleyiniz. Bagka kablo veya hatlarla

kesisme noktalarini 90 derecelik bir aciyla ddseyiniz.

Motor kablosunu ve gerekli oldugu durumlarda
frenleme direncine giden kablolari her zaman
korumali bir sekilde déseyiniz. Kablo korumasi
(blendaj) her iki kablo ucunda genis alanli bir sekilde
toprak potansiyeline (PES) dosenmelidir.

Motor ve hiz kontrol cihazi igin ilgili sekilde
isaretlenmis baglanti noktalarinda bir toprak hatti
(PE) gereklidir.

Kumanda ve sinyal hatlari i¢in en iyi déseme sekli,
damarlarinin burulmus ve korumali (blendajl) bir
sekilde désenmesidir. Kablo korumasi (blendaj) tek
tarafli ve genis alanh toprak potansiyeline (PE)
dosenir (kumanda geriliminin kaynagina yakin olmasi
tercih edilir).

UL direktiflerine uygun bir kablo tesisati, +60/75 °C
sicakliga dayanikli olan, misaadesi alinmis (lisansli)
bakir kablolarin kullaniimasini gerektirmektedir.
Motor, motor kablosunun ve besleme kablolarinin
izolasyon dayaniklihdinin kontrol edilmesi i¢in hiz
kontrol cihazindaki baglantilari (L1, L2/N, L3, U/T1,
V/IT2, W/T3) sékulmelidir.

GUg bélimunde isaretlenmemis terminallere
kesinlikle kablo baglamayiniz. Bu terminaller
islevsizdir (tehlikeli gerilim).

Kurulumla ilgili tim ¢alismalari sadece belirtilen
aletleri kullanarak ve gl¢ kullanmadan
gerceklestiriniz.

11
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Asagidaki resimde, kontrol béliumuyle ilgili kumanda terminalleri gdsterilmistir.

Al2_GND GND DI4 DI5 DI6_AO DO R13 R14 - R4
4 5 13 14 15 16 18 20 2 23 26
OO0 O0OO0O0OO0O0O0 o O o O
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
©O0OO0O0OO0O0OO0O0 o O o O
+10V AT GND 24V GNDDIT DI2 DI3 A B R22 R21

Resim 5: Kumanda terminallerinin sematik diizeni ve tanimlamalari

Kablonun enine kesiti (Cu/Bakir): 0,5 - 1,5 mm?2

Baglanti terminali

Sinyal

Fabrika ayari

Aciklama

1 +10V Cikisin referans gerilimi - Azami yik 10 mA, Referans potansiyeli GND
2 Al1 Analog giris sinyali 1 Referans frekans degeri’) 0 —+10 V (R; > 200 kQ)
3 GND Referans potansiyeli - oV
6 24V DI1 - DI6 icin kumanda - Azami yik 50 mA, Referans potansiyeli GND
gerilimi, Cikis (+24 V)
7 GND Referans potansiyeli - oV
8 DI1 Dijital giris 1 Start sinyali FWD ileri) 0-+30V (Ri> 12 kQ)
9 DI2 Dijital giris 2 Start sinyali REV geri?) 0-+30V (Ri> 12 kQ)
10 DI3 Dijital giris 3 Sabit frekans, BO 0-+30V (Ri> 12 kQ)
4 Al2 Analog giris 2 Pl Gergek deger!) 0/4 — 20 mA (Rg = 200 Q)
5 GND Referans potansiyeli - oV
13 GND Referans potansiyeli - oV
14 Dl4 Dijital giris 4 Sabit frekans, B1 0-+30V (Ri= 12 kQ)
15 DI5 Dijital giris 5 Hata onay bildirimi®) 0-+30V (Ri= 12 kQ)
16 Dl6 Dijital giris 6 Pl regulatoru etkisiz 0-+30V (Ri =12 kQ)
durumda®)
18 AO Analog ciKis Cikis frekansi?) 0/4 — 20 mA (Rg = 500 Q)
20 DO Dijital gikis Aktif = READY1) aclk kollektor, azami yik 48 V, 50 mA,
Referans potansiyeli GND
A RS485 Sinyali A BUS Haberlesmesi Modbus RTU
B B RS485 Sinyali B BUS Haberlesmesi Modbus RTU
22 R13 Role 1, Normalde agik Aktif = RUN1) Azami anahtarlama yiikii (empedans):
kontak (NO) 250 V AC/2 A veya 250 V DC/0,4 A
23 R14 Role 1, Normalde agik Aktif = RUN1) Azami anahtarlama yiikii (empedans):
kontak (NO) 250 V AC/2 A veya 250 V DC/0,4 A
24 R21 Roéle 2, Degisken kontak Etkin = FAULT") Azami anahtarlama yuki (empedans):
250 V AC/2 A veya 250 V DC/0,4 A
25 R22 Roéle 2, Degisken kontak Etkin = FAULT) Azami anahtarlama yuki (empedans):
250 V AC/2 A veya 250 V DC/0,4 A
26 R24 Role 2, Degisken kontak Etkin = FAULT") Azami anahtarlama yuki (empedans):

250 V AC/2 A veya 250 V DC/0,4 A

1) Programlanabilir fonksiyon ( => Alt Bolim "Parametre listesi", Sayfa 31)

12



efesotomasyon.com - Klockner Moeller - inverter

06/09 AWB8230-1603tr Kurulum/Tesisat ile ilgili
genel uyarilar

Blok devre semasi

Takip eden iki adet resim, M-MAX hiz kontrol cihazinin
tim baglanti terminallerini ve fabrika ayarlarini
gOstermektedir.

L1 L2IN | [6][7 18 9 w0]1a]15][6]13]
EE% 5 & 8 3 &| 3 2 X1E
EMC E% —
= b ;ﬁg 511200 LA
P - —|:|—1 E
3F !
<+> 200 kQ
i3 i vV [
§E 2000 o 2
dddd g3k o Ff &8
2] 23] 2524 26] [3]1]2] |_4‘| [s[is]  [2]
2 S 3|3 B SlE 2
§ 5k |fg 2
S s S |
o o E:I--\
L il

H

Resim 6: MMX12 blok devre semasi
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|L1\L2/N\L3| PE |_6J|7‘8‘9 10 14\15 16‘13|
5< o Zf o o X w| L 2
ole 2| o gl g ol &l g =2 E
EMC 3%0 U
o~
= ++ ;ﬁg ST 1200 E
~ (P L/—|:|j a
e Rl _
| _E_ J@ <+> 200 kQ %7
. 0 | ¥ G
L/ S|E g B E
8 tEE 5 sl 3vlz 2 gLl 8f
S nEnnnG |zz\za\z ] 1] [+] [s]n] [n
| | S S>> < sl< =
—— & = wlo T|E S| E S
: T HE |5 E
I S s S |
a8 N Tt
| ! +
e 1 &

Resim 7: MMX32 ve MMX34 blok devre semasi
(1) Harici frenleme direnci (opsiyon) igin baglanti terminalleri R+ ve R-
MMX34...9D0,

(sadece MMX34...4D3..
MMX34...012...

.., MMX34...5D6...,
ve MMX34...014...

cihazlarinda)

MMX34...7D6...,

H
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3 isletim

ilk galistirma siireci igin kontrol listesi

Hiz kontrol cihazini isletime almadan 6nce, asagidaki
noktalari (kontrol listesi) kontrol etmelisiniz:

No. Faaliyet Not

1 Montaj ve kablo baglantilari kurulum talimatina
(=—> AWAB8230-2416) uygun sekilde tamamlandi.

2 Kablo baglanti igslerinden kalmis olan kablo ve hat pargalari ve kullanilan tim
aletler hiz kontrol cihazinin ¢evresinden toplandi ve uzaklastirildi.

3 Gl bolimu ve kumanda bolimindeki tim baglanti terminalleri belirtilen
torkla sikildi.

4 Hiz kontrol cihazinin ¢ikis terminallerine (U/T1, V/T2, W/T3, R+, R-) baglanmig
olan hatlarda kisa devre yok ve bu hatlar toprakla (PE) bagli degil.

5 Hiz kontrol cihazinin topraklamasi (PE) talimatlara uygun sekilde gerceklestirildi.

6 Gig bélimundeki tim elektrik baglantilar (L1, L2/N, L3, U/T1, V/T2, W/T3,
R+, R-, PE) talimatlara uygun sekilde gerceklestirildi ve taleplere uygun
sekilde tasarlandi ve diizenlendi.

7 Besleme geriliminin her fazi (L1, L2, L3) bir sigortayla emniyete alindi.

8 Hiz kontrol cihazi ve motor sebeke gerilimine uyarlandi
(=> Alt Bolim "Anma degerleri ve Tip Etiketi", Sayfa 6).

9 Sogutma havasinin kalitesi ve miktari, hiz kontrol cihazi icin talep edilen ¢evre
kosullarina uygun durumda.

10 Bagl olan tim kumanda hatlari STOP kosullarini garanti ediyor
(Ornek: Salter KAPALI konumda ve Olmasi Gereken Deger = Sifir).

11 Fabrika tarafindan hazir ayarlanmis parametreler, parametre listesi
(=> Alt Bolim "Parametre listesi", Sayfa 31) kullanilarak kontrol edildi.

12 Bagl bulunan makinenin ¢alisma yéni motorun ¢alismasina misaade ediyor.

13 Tiim ACIL DURDURMA fonksiyonlari ve koruma fonksiyonlari talimatlara

uygun bir durumda bulunuyor.

15
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isletimle ilgili Uyarilar

Litfen takip eden bolumde belirtilen uyarilar dikkate
aliniz.

Tehlike!

ik calistirma siireci sadece konuyla ilgili egitim
almig, kalifiye uzman personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

A Tehlike!
Tehlikeli Elektrik Gerilimil

Sayfa | ve IlI'de belirtilen glivenlik talimatlari
dikkate alinmak zorundadir.

A Tehlike!

Hiz kontrol cihazinin gl¢ bolimu igindeki
pargalari, besleme gerilimi (sebeke gerilimi)
baglandiginda gerilim tagimaktadir. Ornegin:
L1, L2/N, L3, R+, R-, U/T1, V/T2, W/T3 gug¢
terminalleri.

Kumanda terminalleri sebeke potansiyelinden
izole edilmigtir.

Ancak réle terminallerinde (22 - 26), hiz kontrol
cihazi sebeke gerilimiyle beslenmese de
tehlikeli bir gerilim mevcut olabilir. (Ornegin:
Role kontaklarinin 230 V AC olan kumandalara
entegre edilmesi esnasinda).

Dikkat!

Motor galisirken sebeke tarafindaki koruma
salterlerinin ve kumanda cihazlarinin agilmasina
muisaade edilmez. Sebeke koruma salteri
Uzerinden baglatilan bir igletime misaade
edilmez.

Hiz kontrol cihazi, hiz kontroll (sensorsiz
vektor, P11.8 = 1) igletim tirlne ayarlanmis
ise motor g¢alisirken, motor tarafindaki koruma
salterleri ve kumanda cihazlari (onarim ve
bakim galterleri) asla agiimamalidir.

Motorun, hiz kontrol cihazinin gikisindaki
koruma salterleri veya kumanda cihazlari
Uzerinden galistirilmasina misaade edilmez.

Dikkat!

Motorun caligtirimasi nedeniyle herhangi bir

tehlikenin olusmayacagini kontrol ederek teyit
ediniz. Hatali bir igletim durumu nedeniyle bir
tehlike olusabilecekse, tahrik edilen makineyi

ayiriniz.

Start tusu sadece KEYPAD igletim tirQ
etkinlestiriimisse islevseldir. Stop tusu tim
isletim tirlerinde islevseldir.

A Tehlike!

Besleme gerilimi kapatildiktan sonra hiz kontrol
cihazinin gug béluma pargalari en az 5 dakika
kadar daha gerilim tagsimaktadir (bu siire ara
devre kondansatorlerinin desarj suresidir).

Uyariyi dikkate aliniz!

JAYAN

DANGER

3 MIN

A Tehlike!

Otomatik yeniden cgalistirma fonksiyonu etkin
duruma getirilmigse, motor durdurulduktan
sonra (hata, sebeke geriliminin kapatiimasi)
besleme gerilimi tekrar agildiginda, otomatik
olarak tekrar ¢alismaya baglayabilir.

(=> Parametre P6.13)

Motorlar, standart 50 ya da 60 Hz'den yiksek
frekanslarla galistirilacaksa, bu igletim araliklari
igin motor Ureticisinin onayi zorunludur. AKsi
taktirde motorlarda hasarlar meydana gelebilir.
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Kumanda terminalleri lizerinden ilk igletim siireci
(fabrika ayar)

M-Max cihaz serisine ait hiz kontrol cihazlari fabrika
tarafindan ayarlidir ve sebeke gerilimine eslestirilen
motor gliciiniin baglanmasi halinde dogrudan kumanda
terminalleri Uzerinden ¢aligtirilabilirler (asagida sunulan
baglanti érnegine bakiniz).

—> Optimum bir igletim i¢in hiz kontrol cihazinin
parametrelerini dogrudan motor degerlerine
(gug levhasi) ve uygulamaya uyarlamak
istiyorsaniz, bu bolimu atlayabilirsiniz.

Asagida fabrika ayarlarinin muhafaza edildigi,
sadelestiriimis bir baglanti 6rnegi gosterilmistir.

Kumanda terminalleri
tizerinden ilk igletim sureci
(fabrika ayari)

Baglanti 6rnegi Terminal Tanimlama
L1 Monofaze (tek fazli) sebeke | Trifaze (Ug fazli) sebeke
1 L2 13 PE baglantisi (MMX12) baglantisi (MMX32, MMX34)
NER
L3 -
L1t N PE
| | | g % ; PE Toprak baglantisi
1 oml 1 e P s |9 6 Kumanda gerilimi +24 V (Cikis, azami 500 mA)
8 FWD, Start sinyali, Saat yéniinde dénme
9 REV, Start sinyali, Saat yoninin tersine dénme
U Ug fazli alternatif akim motoru igin baglanti
3] v (Trifaze AC motoru)
> W
+
< PE
3 Olmasi gereken gerilim +10 V (Cikis, azami 10 mA)

|
—

Referans potansiyeli GND (0 V)

Frekans referans f-Soll (Giris 0 — +10 V)

Hiz kontrol cihazini, basit ilk igletim sureci baglanti
Ornegine uygun sekilde 6ngorilen fabrika ayarlariyla
baglayiniz (yukaridaki baglanti 6rnegine bakiniz).

—> Referans potansiyometresinin baglantilari
karismayacak sekilde 1, 2 ve 3 terminallerine
eslestirilemiyorsa, ilk start sinyalini (FWD/REV)
vermeden 6nce potansiyometreyi yaklasik %
50'ye ayarlamalisiniz.

Besleme geriliminin L1 ve L2/N (MMX12) yada L1, L2/
N ve L3 (MMX32, MMX34) baglanti terminallerine
verilmesiyle birlikte LCD ekrani aydinlatilir ve tim
segmentler kisa bir sire igin gosterilir.

Hiz kontrol cihazi, besleme gerilimi agildiktan sonra
otomatik olarak kendi kendine test slirecini
gerceklestirir.

LCD ekraninin tst durum satirindaki ok
uclariyla A igletim durumu gosterilir:

* READY = ¢alismaya hazir (kurallara uygun igletim
durumu)
+ STOP = Stop (start komutu/start sinyali yok)

Alt durum satirindaki ok uclari ¥ kumanda komutlarini
gOsterir. Fabrika ayarinda, kumanda slreci kumanda
terminali (1/0O = Control Input/Output) tizerinden
gergeklestirilir.

Bu esnada FWD (Forward) isaretlemesi, U/T1, V/T2 ve
W/T3 baglanti terminallerindeki temel dénme ydnuni
(saat yonunde donme igin faz sirasini) gostermektedir.

LCD ekraninda, ¢ikis frekansinin igletim degerleri
otomatik bir dénisimde M1.1 ve 0,00 Hz ile gdsterilir.
Bu esnada sol durum satirindaki € ok ucu MON
(Monitdr = isletim degerleri géstergesi) menii
seviyesine isaret eder.

17
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isletim
READY RUN STOP ALARM  FAULT READY RUN STOP ALARM  FAULT
>  Ta — — >  Ta —— —
REF REF - o
om0 | Inlnl
Ny I o o ANl
PAR| ' < Otomatik donigumli gbsterim -» PAR| 1= -
FLT | FLT| Hz |
. . < — y__ _ ¥ __ __ __ _
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
Resim 8: isletim degerleri ekrani (calismaya hazir)

OK tusuna basarak, gésterim modunu ¢ikis
frekansinin degerine (0,00 Hz)
sabitleyebilirsiniz.

Start sinyali, dijital girislerden birinin +24 V ile kumanda
edilmesiyle verilir:

» Terminal 8: FWD = Saat yéninde dénme (Forward
Run)

* Terminal 9: REV = Saat yénunun tersine dénme
(Reverse Run)

Kumanda komutlari birbirlerine karsi kilitlidir (XOR,
exclusive OR) ve yilkselen kenar gerilim gerektirir.

Start sinyali (FWD, REV) ok ucunun A Ust durum
satirinda (LCD ekraninda) STOP'tan RUN'a
gecmesiyle gdsterilir.

Saat yénunln tersine dénmeli (REV) bir start sinyalinde
frekans bir eksi isaretiyle birlikte gdsterilir.

READY RUN STOP

_— .

ALARM __ FAULT

V'S V'S
REF - o |
NION| { o ,' '-' -" ,-,, |
PAR| el Rt
FLT, Hz |
I ¥y v __ __ _
FWD REV /0 KEYPAD BUS

Resim 9: Kumanda terminali (I/O) lizerinden saat

yonunun tersine dénmeli (REV) isletim (RUN)
(Ornegin: -12,34 Hz)

Simdi ¢ikis frekansini (0 — 50 Hz) ve bununla birlikte
bagh bulunan trifaze AC motorun devir sayisini

(0 — nmotor.) referans potansiyometresi ile terminal 2
Uzerinden ayarlayabilirsiniz (oransal gerilim sinyali

0 — +10 V). Cikis frekansinin degisimi bu esnada
ongorllen hizlanma ve gecikme surelerine baglh olarak
zamansal bir gecikmeyle gergeklesir. Fabrika ayarinda
bu sureler 3 saniye olarak ayarlanmistir.

Hizlanma ve yavaslama rampalari ¢ikis frekansinin
zamansal degisimini belirlemektedir: Sifirdan fnax'a
(WE = 50 Hz) ya da fax'tan sifira geri.

Sayfa 19 'deki Resim 10, 6rnek teskil edecek sekilde
start sinyali (FWD/REV) agildiginda ve azami referans
gerilimi (+10 V) mevcut oldugunda ilgili streci

gOstermektedir. Motor, ylk ve atalet momentine
(cekise) bagli olarak devir sayisiyla ¢ikis frekansini
takip etmektedir,sifirdan nmax'a kadar.

isletim esnasinda start sinyali (FWD, REV) kapatilirsa,
inverter derhal kilitlenir (STOP) ve ¢ikis frekansi sifir
degerine getirilir (set edilir). Motor kontrolstiz sekilde
durana kadar doner (Sayfa 19, Resim 10 (1)'e bakiniz).

©

KontrollG bir durdurma sirecini parametre P6.8 (Stop
fonksiyonu) ile ayarlayabilirsiniz (P6.8 = 1).

Stop komutu, kontrol panelindeki STOP
tusu Gzerinden de verilebilir. STOP tusu tim
isletim turlerinde islevseldir.

ilgili yavaslama siiresi parametre P6.6 ile ayarlanir.
Hizlanma slresi ise parametre P6.5 ile ayarlanmistir.

—> Ayarlamayla ilgili hatirlatmalar ve burada
belirtilen parametrelerin agiklamalari
"Parametreler" béliminde "Hiz kontrol cihazi
kumandasi (P6)" alt bashgi altinda
aciklanmistir.
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tizerinden ilk igletim sureci
(fabrika ayari)
FWD
REV
+24V
| | t =
| |
RUN STOP
| |
fA | ]
| |
L
fmax ~ Nmax i i \
! | "
| | \
| | N
3 | NO
| |
| i
0 ‘ e
t
=3s =0

Resim 10: Azami referans geriliminde Start-Stop komutu, Hizlanma rampasi 3 s

Hiz kontrol cihazini, kumanda terminali Gizerinden
gerceklestirilen isletime alternatif olarak, basit bir
sekilde kumanda seviyesini degistirerek, referans
degeri girisi Uzerinden de igletebilirsiniz.

Takip eden bélumdeki "Hizli Kullanma Kilavuzu"
bunun icin gerekli adimlari sunmaktadir.
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isletim

Hizhh Kullanma Kilavuzu

"Hizh kullanma kilavuzu" (Sayfa 21, grafige bakiniz),
motorun calistirlmasina kadar olan az sayidaki
adimlari grafiksel bir anlatimla agiklamaktadir.

LOC/REM tusuna basarak kumanda
o terminalinden (1/O) kontrol paneline

(KEYPAD) gecebilirsiniz.

Start komutu simdi kontrol panelindeki
@ Start tusu Uzerinden verilebilir.

Talep edilen referans frekans degerini
o REF menisunde ayarlayabilirsiniz. Segimi
BACK/RESET tusuyla yapabilirsiniz(bunun

sonucunda LCD ekraninin sol tarafindaki
ok isareti yanip sbnmeye baslar).

Ok tusuyla ~ simdi MON menl
N seviyesinden REF menu seviyesine

gecebilirsiniz (Referance, Referans degeri

girisi).

OK tusuyla referans degeri girisi
etkinlegtirilir ve referans frekans degeri
(0,00 Hz) gosterilir. Sayi gostergesi yanip
sOnmeye baslayana kadar OK tusuna
yeniden basiniz.

—> Referans frekans degeri (REF) sadece ilgili
gOsterge yanip sondiginde mimkan.
Etkinlestirme OK tusuyla saglanir.

Referans frekans goéstergesi (0,00 Hz)

P yanip sonerken, ~ veya ok tuglarini
kullanarak talep edilen referans frekans
degerini (Frequency set value/Frekans set
degerini) ayarlayabilirsiniz.

Ok tuslarina kisa kisa basarak degeri, birer
et birimlik adimlarla degistirebilirsiniz. Ok
tusunu basili tuttugunuzda deger otomatik
sekilde degisir (logaritmik artig).

Ok tusuna tekrar bastiginizda, ayarh deger
kaydedilir (Set/Save). Bu durum besleme
gerilimi kapatilirsa da gecerlidir. Kayitl
deger artik sirekli sekilde (yanip
soénmeden) gosterilir.

06/09 AWB8230-1603tr

—> Fabrika ayari s6zkonusu oldugunda dénme
yonu (FWD — REV) ancak sifir (0,00 Hz)
durumunda Start tusuna tekrar basilirsa degisir.
Otomatik dénme yoni degisimini (0,00 Hz
gecildi) parametre P6.14 = 1 altinda
ayarlayabilirsiniz.

Saat yonunin tersine dénme (REV) segili
oldugunda, referans frekansi bir eksi isaretiyle
birlikte gosterilir.

Kendi kendine test (Self test, set up)

Besleme geriliminin L1 ve L2/N (MMX12) yada L1,
L2/N ve L3 (MMX32, MMX34) baglanti terminallerine
verilmesiyle birlikte LCD ekrani aydinlatilir ve tim
segmentler kisa bir sure igin gosterilir.

Calismaya hazir (Ready to start)

Kendi kendine testten (self test'ten) sonra ¢ikig
frekansinin (M1.1 <= 0,00 Hz) isletim degerleri
otomatik bir déntigimde gdsterilir.
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READY RUN STOP ALARM __ FAULT

e e
Lm0 00

|
PAR|4 m m. '_'. ,_,l ,_' |
|

FLTI{ mAV s % k Hz°C°F rom MkWh
v

Yy _ ¥y v ¥y _ v,
FWD REV 110 KEYPAD BUS
4
READY RUN STOP ALARM  FAULT
- a -

Kendi kendine
test

PAR| 1
FLT
v _ Y
FWD REV /0 KEYPAD BUS
Calismaya hazir
N
OR
N2
LoC
REM
N
READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
A A -
- sinln
MON | 4 |
" L, L
FLT Hz |
. A . S |
FWD REV /0 KEYPAD BUS
2
BACK
RESET
N
READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
|' A A -
REF |
MoN| 4= |
PAR|
FLT |
. A . < |
FWD REV /0 KEYPAD BUS
N2
/&\
N
READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
F\ //A A -
REF /1\: |
MON| |
PAR|
FLT |
. A S |
FWD REV /0 KEYPAD BUS
N
N2

Kumanda terminalleri
tizerinden ilk igletim sureci

(fabrika ayari)
READY RUN STOP ALARM  FAULT
a  Ta
REF - o> o
e 'ninlxl
" LIt
FLTI Hz |
> _ >
FWD REV 110 KEYPAD BUS
Start (Stop): _[ FWD/REV - RUN

R11 = Frekans set degeri

+ 10V Al

Stop

GND 24V DIl DI2

[1]2

[3]lele]

|
]

4K7
OO
R11 FWD  REV
N/
r READY__ RUN _ST{”’_‘_ é\'ﬁM_‘EAH/LI,
A A\
REF' 4 N )
ol NIk
PAR| ~ '-'I U R
FLT HZ | \/ \ \ |
. A . A ——
FWD REV /0 KEYPAD BUS
2
L

PN Frekans set degeri,

Frekans set degeri,

Stop
0 Hz

Start > RUN
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4 Hata ve Uyar Bildirimleri

Giris

M-MAX serisine ait hiz kontrol cihazlari, bir dizi
dahili denetim fonksiyonuna sahiptir. Optimal igletim
durumundan sapmalar algilandidinda, hata bildirimi

(FAULT) ve uyari bildirimi (ALARM) olmak Uzere iki
farkli bildirim tart kullaniimaktadir.

Hata (fault) bildirimleri

Hatalar, hatali fonksiyonlar ve teknik arizalara neden
olabilir. Bir hata algilandiginda, hasarlari énlemek icin
inverter (hiz kontrol cihazinin gikisi) otomatik olarak
kilitlenir. Bagli bulunan motor bu durumda serbest
durusa gecer.

Hata bildirimleri ekranda, FAULT altinda bir ok ucu (A)
ve hata kodu F... (F1 = ilk hata, F2 = ikinci hata vs.) ile
gOsterilir.

READY RUN STOP ALARM __ FAULT
o

A A
S e N e T |
ST I B N o |
Mo e
FWD REV 110 KEYPAD BUS

Resim 11: Hata bildirimi i¢in bir 6rnek

Hata hafizasi (FLT)

Hata hafizasinda (FLT), son dokuz hatayi ard arda
cagirabilir ve gosterilmelerini saglayabilirsiniz. Sayet
etkin bir hata s6zkonusuysa, ekranda ilgili hata
numarasi (6rn. F1 09 = Dusuk gerilim) ana menuyle
doénisimlu sekilde gdsterilir.

Hatalar1 arasinda gecis yaptidinizda, aktif hatalarin
hata kodlari yanip sénmektedir. STOP tusunu bir
saniye slreyle basili tutarak, aktif hatalari reset
edebilirsiniz. Reset edilemeyen hatalar, yanip sbnmeye
devam eder.

Aktif hatalar s6z konusu olsa da, menu iginde ilerleme
olanaginiz mevcuttur. Ancak hata kodu, kontrol
panelinin hi¢ bir tusuna basilmadiginda, otomatik
olarak tekrar goruntuye getirilir. Degerler menisunde,
bir hata sézkonusu oldugunda calisma saati, calisma
dakikasi ve galisma saniyesi g0sterilir.

Uyari bildirimleri

Bir uyari bildirimi, olasi olarak ortaya ¢gikan hasarlar
konusunda uyarmaktadir ve heniiz engellenebilen,
fakat ortaya cikabilecek hatalar konusunda ikazda
bulunmaktadir. Ornegin, sicakligin agiri derece
artmasinda bir uyari bildirimi verilir.

Uyari bildirimleri ekranda, ALARM altinda bir ok ucu (A)
ve AL harflerin yaninda ilgili kod numarasi ile gdsterilir.
Hata ve uyari bildirimlerinin kod numaralari aynidir.

READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
a  a T TaT
REF - - e |
ol L1 Z
W TTL L
FLT| |
v _ vy
FWD REV /0 KEYPAD BUS

Resim 12:  Bir uyan bildirimi i¢in bir 6rnek

—> Hiz kontrol cihazi bir uyari bildiriminde etkin
durumda kalir (READY, RUN).

Resimde gosterilen érnekte (AL 50 = Akim referans
sinyali

4-20 mA kesik), stiriict eksik referans degeri nedeniyle
stop eder. Uyari bildirimi sayesinde baska bir tedbir
(6rn. bir kapatma siireci) baglatiimazsa, AL 50
orneginde akim sinyali tekrar geldiginde (6rnegin,
sinyal hattinda bir kontak hatasi sézkonusuysa), strlci
otomatik olarak tekrar galismaya baglayabilir.

Alarm bildirimi (AL) ekranda, igletime bagli olan
gOsterim degeriyle donlsimli sekilde gosterilir.

Takip eden tablo (Tablo 2) hata kodlarini, bunlarin olasi
nedenlerini ve duzeltiimeleri igin gerekli tedbirleri
gOstermektedir.
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Tablo 2:  Hata (F) ve uyan (AL) bildirimlerinin listesi
Ekran Tanimlama Olasi nedeni Uyarilar
01 Asiri yuksek akim » Hiz kontrol cihazi, motor kablosunda fazla * YUk durumunu kontrol edin
yuksek bir akimi (> 4 x Iy) algiladi. * Motor buyikligini kontrol edin
* Ani yuk artisi » Kabloyu kontrol edin
* Motor kablosunda kisa devre (==> Parametre P6.6)
» Uygun olmayan motor
02 Asiri yuksek gerilim » DC bara gerilimi, dahili gtivenlik sinir Frenleme siresini uzatin
degerlerini asti.
* Yavaslama suresi ¢ok kisa
» Sebekede ylksek gerilim dalgalanmalari
03 Topraklama hatasi » Start esnasinda yapilan akim dlgimuyle, ek Motor kablolarini ve motoru kontrol edin
bir kagak akim belirlendi.
» Kablo veya motorda izolasyon hatasi
08 Sistem hatasi » Cihaz pargasi hatasi Hatayi reset edin ve start iglemini tekrarlayin.
» Hatal fonksiyon Hata tekrar olusursa, liitfen derhal en yakin Moeller
temsilciligine bagvurunuz.
09 Asir disik gerilim DC bara gerilimi, dahili gtivenlik sinir » Kisa sureli bir gerilim kesintisinde, hata reset edilebilir
degerlerini agti. ve hiz kontrol cihazi tekrar caligtirilabilir.
Olasi nedenleri: » Besleme gerilimini kontrol edin. Besleme gerilimi
» Besleme gerilimi fazla diistik sorunsuz ise, dahili bir hata s6z konusudur. Bu durumda
 Dahili cihaz hatasi mutlaka en yakin Moeller temsilciligine bagvurunuz.
* Gerilim kesintisi
13 Sicaklik fazla diugik IGBT modiiliiniin sicakligi -10 °C'nin altinda. Cevre sicakhigini kontrol edin.
14 Sicaklik fazla yliksek  IGBT modulinin sicakhgr 120 °C'nin » Sogutma havasi i¢in engelsiz bir akis saglayin.
Uzerinde. » Cevre sicakligini kontrol edin.
IGBT moduliniin sicakhgr 110 °C'yi astiginda, * Anahtarlama frekansinin, gevre sicakligi ve motor yuku
asiri sicaklik ikazi verilir. icin uygun olup olmadigini kontrol edin. Uygunlugu
saglayin.
15 Motor kilitlendi Motor kilitlenmesi (blokaj) korumasi tetiklendi. Motoru kontrol edin
(bloke durumda)
16 Motor, asiri Isinma Hiz kontrol cihazinin motor sicakhigr modeli, Motor yikinu disurin
motorun agiri derecede 1sindigini tespit etti. Sayet motor asiri ylk altinda degilse, sicaklik modelinin
Motor asin yuk altinda. parametresini kontrol edin.
22 EEPROM hatasi » Parametrelerin kaydedilmesinde hata Lutfen en yakin Moeller temsilciligine basvurunuz.
» Hatal fonksiyon
* Cihaz pargasi hatasi
» Mikro islemci denetiminde hata (Watchdog)
25 Watchdog Mikro islemci denetiminde hata (Watchdog) Hatayi reset edin ve start islemini tekrarlayin.
» Hatal fonksiyon Hata tekrar olusursa, liitfen derhal en yakin Moeller
» Cihaz pargasi hatasi temsilciligine basvurunuz.
34 Dahili haberlesme Cevreden kaynaklanan olumsuz etkilesim Hata tekrar olusursa, litfen derhal en yakin Moeller
hatasi veya hatali/arizali donanim temsilciligine bagvurunuz.
35 Uygulama hatasi Uygulama galigmiyor. Litfen en yakin Moeller temsilciligine basvurnuz.
50 4 mA hatasi Segilen sinyal araligi 4 — 20 mA Analog girisin akim kaynagini ve akim devresini kontrol
(Analog giris) —> Parametre P2.1 edin
* Akim, 4 mA'dan kiguk.
+ Sinyal hatti kesik durumda veya yerinden
cikmis
» Sinyal kaynagi hatali
51 Harici hata Dijital giriste bir hata bildirimi s6z konusu. » Programlamayi kontrol edin ve hata bildiriminin atifta
Dijital girig, harici hata bildirim girisi olarak bulundugu cihazi kontrol edin.
programlanmistir. Giris etkin durumda. « llgili cihazin kablo baglantilarini da kontrol edin.
53 Saha haberlesme Master cihazi ve siiriciiniin sahadaki cihazlar Kurulumu/kablolari kontrol edin.

hatasi

arasindaki haberlesme baglantisi kesildi.

Sayet kurulum/kablolar sorunsuzsa, liitfen en yakin
Moeller temsilciligine basvurunuz.




efesotomasyon.com - Klockner Moeller - inverter

07/09 AWB8230-1604tr

5 Parametre

Kontrol paneli Tablo 3:  Kontrol panelinin elemanlari
Asagidaki resim M-MAX'in entegre edilmis kontrol Z‘;:::I panelinin Agiklama

panelini gostermektedir ve elemanlarinin adlarini
belirtmektedir.

wor o sor auw wor  ATKa planiaydinlatilmisg likit kristal

s~ s 220 ekran (LCD)
Mpi:l‘ '1'/%7:1'/ ,.',:’,.',:".',:',l Alfa nimerik igaretler iceren agik
ml mAV s % k Hz°C°F rpm  MkWh metin

L kR W

REF|

READY RUN STOP__ ALARM _ FAULT

REF 4A e e o o Hata bildirimlerini reset eder
MON 4 - ”.'./' ”.,-/, ,—' '—' '- :?SCEI'(T (Reset)'
BAR w, m, ,_' ,_' '_’ Mepij se_v_iyelerinin segimini
) mAVs %k H I"C °F Irpm IV;k W h S
(] z
i 4v v - hd hd Cesitli kumanda seviyeleri
FWD REV /0 KEYPAD  BUS Loc arasinda gegis

REM
(/0 — KEYPAD — BUS)

Fonksiyonun ve parametrenin
A segilmesi

Sayi degerinin arttiriimasi

Secimin onaylanmasi ve etkin
duruma getirilmesi (kaydedilmesi)
Gostergenin sabitlenmesi

Fonksiyonun ve parametrenin
segilmesi
Sayi degerinin azaltiimasi

@ Calisan motoru durdurur (her

isletim tiriinde etkin durumdadir).
Ment seviyesi secimi etkin
duruma getirilmisse (sol taraftaki
Resim 13: LCD ekranli, fonksiyon tuslu ve arabirimli kontrol ok isareti yanip séniiyor) ilk

panelinin gorlntlsl galistirma asistani baslatilabilir
(tus 5 saniye sureyle basili
tutulmahdir).

Onceden segilmis dénme
@ yonunde motor start (sadece

KEYPAD kumanda seviyesinde
etkindir)

- Haberlesme arabirimi
(Opsiyon: MMX-COM-PC)

kumanda seviyesinden bagimsiz (I/O —
KEYPAD — BUS) olarak, tim isletim
turlerinde etkin durumdadir.

—_ @ STOP tusunun fonksiyonu, segilen

—> Ok tuslarina basildiginda (lizerlerine
dokundugunuzda) etkin deger, parametre
numarasi veya fonksiyon bir birim olmak tzere
arttinlir ya da dasaruldr.

iki ok tugundan birini basili durumda
A LM tutarsaniz, ilgili birimler otomatik
sekilde arttinlir ya da dasarulr
(logaritmik degisim).
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Ekran linitesi

Asagida ekran Unitesi (tim ekran elemanlari ile birlikte
LCD ekrani) gosterilmektedir.

®
r{RE_ADY_ RUN_ STOP_ ALARM ﬁ:ug'
worl =00 00 31200 y
o1 "l Tmm,0,0,0 | o

v v v v |

FLTI‘ mAV s % k Hz°C°F rpom MkWh
v

FWD REV 110

KEYPAD BUS

@

Resim 14: LCD ekran (alanlari)

Ekran Unitesi, arka plani aydinlartmali olan bir likit
kristal ekrandan (LCD) olugsmaktadir. Bu ekran dort
alana ayrilmigtir.

Tablo 4:

LCD ekraninin alanlari

Alan

Aciklama

(1) Durum
gosterge
si

Ust kenardaki ok uglari A, siiriiciiyle ilgili bilgileri

go6stermektedir.

* READY = Calismaya hazir

» RUN = igletim bildirimi

* STOP = Stop, Durdurma komutu etkinlestirildi

* ALARM = Alarm bildirimi etkinlestirildi

» FAULT = Surtcu bir hata bildirimi nedeniyle
durduruldu.

@ Acik
metin
gosterge
si

iki adet 14 ve (i¢ adet 7 segmentli bloklar, su
bilgilerin gésterilmesini saglamaktadir:

* AL = Alarm bildirimi

» F = Hata (fault) bildirimleri

+ M = Olgiim degerleri (isletim verileri)

* P = Parametre numaralari

» S = Sistem parametreleri

» == Saat yonunin tersine dénme (REV)
Alttaki satirda, ilgili lcim birimleri
gOsterilmektedir.

(3 Meni
seviyesi

Ok ucu « segili olan ana menusune isaret

etmektedir:

* REF = Referans deger girisi
(Reference/Referans)

+ MON = Isletim degerleri ekrani (monitér)
PAR =Parametre seviyeleri

* FLT = Hata hafizasi (FAULT)
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Meni yénetimiyle ilgili genel uyarilar

Ongériilen besleme geriliminin L1 ve L2/N (MMX12)
ya da L1, L2/N ve L3 (MMX32, MMX34) baglanti
terminallerine verilmesiyle birlikte, hiz kontrol cihazi
otomatik olarak su fonksiyonu gergeklestirir:

+ LCD ekraninin aydinlatmasi acilir ve tim segmentler
kisa bir sure icin kumanda edilir.

* Kendi kendine test slirecinden sonra ¢alismaya hazir
olma durumu ve kurallara uygun olan isletim durumu
LCD ekraninin st satirinda READY yazisinin altinda
bulunan bir ok ucuyla A gdsterilir. STOP yazisinin
altinda bulunan ok ucu, start sinyalinin (FWD ya da
REV) mevcut olmadidina isaret eder.

+ Alttaki durum satirinda bulunan ok ucu ¥ fabrika
ayari ile I/O (Control Input/Output)'ya isaret ederek
kumandanin, kumanda terminali Gzerinden
gercgeklestirildigini gostermektedir. FWD (Forward)
Uzerindeki ok ucu, temel dénme yoninu (¢ikis
terminalleri U/T1, V/T2 ve W/T3'teki saat yonundeki
dénme igin faz sirasini) géstermektedir.

* M1.1 ve 0,00 Hz (gikis frekansi) isletim verileri
otomatik degisimde gosterilir. Sol taraftaki durum
satirindaki ok ucu € bu esnada MON (Monitér =
isletim verileri ekrani) menii seviyesine isaret eder.

READY RUN STOP ALARM FAULT

—
FWD REV 110 KEYPAD BUS

Otomatik dénligtimli gdsterim

/l\

READY RUN STOP ALARM FAULT

—
FWD REV 110 KEYPAD BUS

Resim 15: Isletim verileri ekrani (galismaya hazir)

(@ Kumanda
komutlari

Ok ucu V¥, secilen donme yonu ve etkin kumanda

seviyesine isaret etmektedir:

* FWD = Saat yoniinde donme (Forward Run)

* REV = Saat y6nilnin tersine dénme
(Reverse Run)

» /O = Kontrol terminalleri Gizerinden
(Input/Output - Girig/Cikis)

» KEYPAD = Kontrol paneli Gizerinden

» BUS = Haberlesme arabirimi Gzerinden
(arabirimi)

26

OK tusuna basarak, dénisumli gésterimi,
cikis frekansina (0,00 Hz) sabitleyebilirsiniz.

Hiz kontrol cihazi simdi ¢alismaya hazirdir ve fabrika
ayarina ait 6ngorulen degerlerle, eslestirilen motor
glcu baglandigina, kumanda terminalleri Gzerinden
calistirilabilir (bakiniz Alt Bolim "Kumanda terminalleri
Uzerinden ilk isletim sUreci (fabrika ayar)", Sayfa 17).
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Parametrelerin ayarlanmasi

Asagidaki tablo drnek teskil edecek sekilde
parametrelerin secilmesi ve ayarlanmasiyla ilgili genel
uygulama yontemlerini géstermektedir.

Siralama  Komutlar Ekran Aciklama
0 Olciim degeri 1.1
READY__RUN  _STOP _ ALARM__FAULT Otomatik olarak ¢ikis frekansi 0.00 Hz (STOP'ta)
REF - | degeriyle déniislimlii olarak gésterilmektedir.
PRL] Il
o 1o
PAR| 1
FLT| - |
Wb T R W0 KefAD 805
1 BACK/RESET tusuna basildiginda, menu seviyesini
o READY_ RUN  _STOP _ ALARM__ FAULT etkin duruma (ok isareti yanip sénmektedir)
REF - | getirmektesiniz.
MON|:{::f |
PAR|
FLT| - |
Wb T RV W0 ReiAD 805
Mevcut iki ok tusuyla, ana mentler arasinda segim
AN yapabilirsiniz (kapall bir déngi):
* REF = Referans deger girisi (Reference/Referans)
+ MON = igletim verileri ekrani (monitér)
v * PAR = Parametre seviyeleri
" » FLT = Hata hafizasi (FAULT)
OK tusuyla, segmis oldugunuz ana menuyu
agabilirsiniz.
2 Her zaman segili olan ana meniye ait ilk nimerik
READY__ RUN  _STOP _ ALARM__FAULT deger gosterilir.
REF|_ -, - | Ornek: Ana menii PAR, Parametre P1.1
MON| L.' [ | Bu esnada gésterim, parametre numarasi ve
PAR| p I 'I I | ayarlanmis deg@er arasinda otomatik olarak gecis
. | yapmaktadir.
| v —
WD~ REV /0 KEYPAD  BUS

NG

Otomatik dénisumll gdsterim

N

READY__ RUN  _STOP _ ALARM__FAULT OK tusuyla, segcili olan parametreyi
= 2 etkinlestirebilirsiniz.
MON| ] | Deger (1), yanip sonmektedir.
PAR| y J |
FLT| |
. A, e —
FWD REV /0 KEYPAD BUS
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Parametre
Siralama  Komutlar Ekran Aciklama
3 READY  RUN  STOP  ALARM  FAULT Parametre degeri yanip sénerken iki ok tusunu
[« - T kullanarak degeri, miisaade edilen aralik dahilinde
L REF N ,I/ 90,1 AR
N vou| ) degistirebilirsiniz.
PAR| < - I Jj
FLT| / |
v
¥ Wb T RV U0 KEVPAD BUS
N~——
OK tusuyla, secili degeri onaylayabilirsiniz.
READY__ RUN _STOP _ ALARM__FAULT Simdi gosterim tekrar otomatik olarak yeni deger ve
REJ -, - | ilgili parametre numarasi arasinda gegis yapar.
0 I
MON '0- ' , |
PAR| < 1
FLTI |
v
Wb TR U0 KewAD | BUS
4 PAR ana menstindeki diger parametreleri de iki ok
A READY_RUN_ _STOP _ ALARM._FAULT gjsunku I;ultl)arln(arak se;;ebilirsiniz (kapali bir déng,
-, - rnek: Fabrika ayart).
o )y |
PAR| 4 | '— 1 | |
FLT | P11.7
v
TWD ~ REV 0 KEYPAD  BUS
P2.1
QP READY__ RN _STOP _ AUARM_FAULT 1
o Coood L
PAR| 4 -' '| '— | 4.2
FLTI |
v
b TR W0 KeWwAD | EUS
S1.1
5 BACK/RESET tusuna basarak, PAR ana menusiinden
:&cé READY _ RUN _STOP  ALARM _FAULT cikabilirsiniz (ok isareti yanip sénmektedir, Siralama
REF “ | 1'e bakiniz).
NION| |
PAR|:‘:§
FLTI - |
TWD ~ REV 0 KEYPAD  BUS
—> Tum ayarlamalar otomatik sekilde OK tusuna

bastiginizda kaydedilir.

Takip eden tablolarda "Erisim yetkisi RUN"

sttununda " / " isaretiyle isaretlenmis olan
parametreler, isletim esnasinda (RUN
modunda) degistirilebilir.
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Parametre meniisii (PAR)

Parametre menusunde (OPAR), M-Max'in tim
parametrelerine erisebilirsiniz (Sayfa 31'da sunulan
parametre listesine bakiniz).

READY RUN STOP ALARM  FAULT
[« —a— — — —
REF ,.-, , |
ol u' I
PAR| 4 1
FLT |
Y Y
FWD REV 110 KEYPAD BUS
N2
Otomatik dénisimli gosterim
/I\
READY RUN STOP ALARM  FAULT
A a -
REF , |
MON| , |
PAR| <
FLT |
. A (S |
FWD REV 110 KEYPAD BUS

Resim 16: Parametre menusi
(P1.1 =1, Hizli konfiglirasyon)

Parametre menulsl her zaman parametre P1.1.ile
bagslamaktadir

Fabrika ayarinda (teslimat durumu veya

S4.2 = 1'in etkinlestirilmesiyle) ilk basta her zaman
hizli konfigirasyon (P1.1 = 1) etkinlestirilmistir.

Parametre meniisii (PAR)

Hizli konfigiirasyon

Hizli konfiglirasyonda, bir "hizli baglat" asistani
tarafindan, yapilmasi zorunlu olan ve uygulamaniz i¢in
kontrol etmeniz gereken tium dnemli ayarlamalardan
geciriimektesiniz (Resim 17, A'ya bakiniz). Bu esnada
acilan parametreler Sayfa 33'te bulunan Tablo 5'te,
"Temel (Standart isletim)" stitununda siralanmistir.

—> Siireg, bir parametreden digerine ilerlemektedir.

Bu esnada bir geri dénis mumkuin degildir.

OK tusunu basili tuttugunuzda, M1.1 frekans
gosterimine kadar mevcut, hizli konfigiirasyona
ait tim parametreler otomatik sekilde gegilir.

Hizl konfiglirasyon esnasinda OK tusu,
muinferit parametre degerlerini etkinlestirir
ve sonra bir sonraki parametreye gegisi
saglar. Bu esnada her parametre her
zaman otomatik dontisumde ayarlanmis
degeri gosterir. OK tusuna yeniden
bastiginizda, degeri etkin duruma
getirmektesiniz (deger yanip sonmektedir).

Hizli konfiglrasyonda ~ ve v ok
A (M| tuslariyla sadece segili olan
parametrenin degerlerini
degistirebilirsiniz.

Hizli konfiglrasyon, M1.1 frekans gdsterimine
gerceklestirilen otomatik gegisle tamamlanmistir. PAR
ana menlsunl yeniden secerek, ihtiya¢ olmasi halinde
hizli konfiglrasyonu tekrar acabilirsiniz.

Bu durumda hizl konfiglirasyonunun parametrelerinin
disinda S1.1'den S4.2'ye kadarki sistem parametreleri
de gosterilir (bakiniz Sayfa 32, Alt Bélum "Hizl
konfiglrasyonda sistem parametreleri").

P1.1 =0 ile tim parametrelere erigimi
etkinlestirmektesiniz (serbest parametreleme,

Resim 17, B'ye bakiniz).

Bu sekilde hizl konfigirasyondan ve "hizl baglat"
asistani tarafindan ydénlendirilen ayar surecinden
¢ikmaktasiniz.
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Parametre

Resim 17: Parametre erisiminin sematik gésterimi

A "Hizli baglat" asistani tarafindan segilen parametrelere
erisim

B Tum parametrelere serbest erigim

(1) Parametere alanlarinin segimi
P1.1 =1 (fabrika ayar),
Hizli baglat" asistaniyla parametreler otomatik segilir
(hazir belirlenmis parametre degisimi)
P1.1 =0, tim parametrelere erisimi saglar (serbest
parametre segimi).

(@ Cesitli uygulamalar igin 6n ayarl parametrelerin segimi
(bakiniz Sayfa 33, Tablo 5)
P1.2 = 0: Temel, 6n ayarlama yok
P1.2 = 1: Pompa sirtcusi
P1.2 = 2: Fan surucusu
P1.2 = 3: Yuk kaldirma (asir1 yik)

(3 Hizli konfigirasyonun sonu ve frekans gosterimine
otomatik gegcis
PAR menu seviyesinin yeniden segilmesi simdi hizl
konfiglirasyona ait segilen parametrelerinin ve sistem
parametrelerinin (S) serbest segimine olanak saglar.

@ 7 ve ™ ok tuslariyla tim parametreler (P1.1 = 0)
serbest sekilde segilebilir.
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Ornek: Motor parametreleri (P7)

Optimum bir igletim tutumu igin buraya motorun gig¢
levhasinda kayitli olan degerleri girmelisiniz. Bu
degerler motorun kumanda edilmesiigin temel degerleri
olugsturmaktadir (elektriksel resim).

P7.5
A A
O | | o
\ 230/400 V I 4023A |
\ 0,75 KW ][ cos ¢ 0.67 \
\ 1410 min-1 || 50 Hz]
O | | o
————
Y
> Y P7.4 Y
[ P73] [ P7.6]

Resim 18: Glig levhasindan alinan motor parametreleri

—> Fabrika ayarinda (bakiniz 1)), motor degerleri
hiz kontrol cihazinin beyan degerlerine goére
ayarlanmistir ve gug blayikligine baglidir.

Gug degerlerinin seciminde, koruma tiriiniin beslemeyi
saglayan sebeke geriliminin ylksekligine bagli
oldugunu dikkate aliniz:

+ 230V (P7.5) = Uggen baglantt = P7.1 =4 A
* 400V (P7.5) = Yildiz baglanti —> P7.1=2,3 A

ut | v wi ut | v wi
i i i o |o| o
W2 U2t v2 W2 1u21 v2

Uy, =230V U, =400V

>_

Resim 19: Baglanti turleri (Ug¢gen, yildiz)

Ornek: MMX12AA4D8... hiz kontrol cihazinin, 230
V'luk bir sebeke gerilimine tek fazli baglantisi. Motorun
stator sargisi Giggen baglantisiyla baglanir (Resim 18,
burada gosterilen gli¢ levhasina gére motorun nominal
akim degeri 4 A'dir). Fabrika ayarinda 'e bakiniz.

Motorun elektriksel resmi igin gerekli degisiklik:
P7.1=4.0,P7.3 =1410, P7.4 = 0,67
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Parametre listesi

—> Munferit parametrelerle ilgili ayrintili bilgiyi
AWB8230-1603 El Kitabi'nda bulabilirsiniz.

Hizh konfigiirasyon (Temel)

—> ik agildiginda veya fabrika ayari (S4.2 = 1)
etkinlestirildiginde, "hizli baglat" asistani
tarafindan adim adim éngérilen
parametrelerden gegiriimektesiniz. Ayarlanan
degerleri, OK tusuyla onaylayabilirsiniz veya
uygulamaniza ve motor degerlerinize
uyarlayabilirsiniz.

Parametre listesi

"Hizl baslat" asistani ilk parametreye (P1.1) sifir
girilerek kapatilabilir (tim parametrelere erisim

saglanir).

"Hizli baglat" asistaniyla P1.2 parametresinde
Ongorilen bir uygulama ayarina gegis yapabilirsiniz

(bakinizSayfa 33, Tablo 5).

"Hizli baslat" asistani bu ilk gegisi, otomatik sekilde
frekans gdsterimine (M1.1 = 0,00 Hz) gecgerek

tamamlamaktadir.

Parametre seviyesi (PAR) yeniden segildikten sonraki
diger gecislerde her zaman hizli konfigurasyona ait
segili parametrelerin disinda sistem parametreleri (S)

de gosterilir.

PNU ID Erisim Tanimlama Deger arahigi Fabrika Kendi
yetkisi ayari ayariniz
RUN
P1.1 115 v Parametre alanlari 0 = Tim parametreler 1
1 = Sadece hizl konfiglirasyona ait
parametreler
P1.2 540 - Uygulamalar 0 = Temel 0
1 = Pompa suricusu
2 = Fan suricusu
3 = Yuk kaldirma (asiri yik)
P6.1 125 v Kumanda seviyesi 1 = Kumanda terminalleri (I/O) 1
2 = Kontrol paneli
3 = Arabirim (BUS)
P6.2 117 v Referans deger girisi 0 = Sabit frekans (FFO - FF7) 3
1 = Kontrol paneli (UP/DOWN)
2 = Arabirim (BUS)
3 = Al1 (analog referans degeri 1)
4 = AI2 (analog referans degeri 2)
P6.3 101 - Minimum frekans 0,00 — P6.4 Hz 0,00
P6.4 102 - Maksimum frekans P6.3 — 320 Hz 50,00
P6.5 103 - Hizlanma suresi 0,1—3000 s 3,0
P6.6 104 - Yavaslama suresi 0,1-3000 s 3,0
P6.8 506 - Stop fonksiyonu 0 = Serbest durus 0
1 = Rampa (Yavaslama)
P7.1 113 - Nominal motor akimi 02x%xlg—2x%lg le
(=> Motorun glg levhasi)
P7.3 112 - Nominal motor devri 300 — 20000 rpm (min-1) 1440
(=> Motorun glg levhasi)
P7.4 120 - Motorun guig faktori (cos @) 0,30 — 1,00 0,85
(=> Motorun glg levhasi)
P7.5 110 - Nominal motor gerilimi 180 — 500 V 230
(=> Motorun gii¢ levhasi) 400
P7.6 111 - Nominal motor frekansi 30 - 320 Hz 50,00
(=> Motorun gii¢ levhasi)
P11.7 109 - Moment artisi 0 = Etkin degil 0
1 = Etkin
M1.1 1 - Cikis frekansi Hz 0,00 -
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PNU ID Erisim Tanimlama Deger arahgi Fabrika Kendi
yetkisi ayari ayariniz
RUN
S1.1 833 - Yazihm paketi - -
S$1.2 834 - Glc yazilim versiyonu - -
S1.3 835 - Kontrol kismi yazilim - -
versiyonu
S1.4 836 - Firmware arabirimi - -
S1.5 837 - Uygulama ID'si - -
S1.6 838 - Uygulamanin revizyonu - -
S1.7 838 - Sistem yliklemesi - -
S2.1 808 - Haberlesme durumu xx.yyy formatinda RS485
xx = Hata bildirimlerinin adedi
(0-64)
yyy = Dogru bildirimlerin adedi
(0 -999)
S2.2 809 - Hata haberlesme 0 = FB etkisiz durumda 0
protokolu 1 = Modbus
S2.3 810 - Slave adresi 1-255 1
S2.4 811 - Veri transfer hizi 0=2300
(Baud rate) 1 =600
2=1200
3=2400
4 =4800
5 =9600
S2.5 812 - Stop Bit adedi 0=1 1
1=2
S2.6 813 - Oncelik tipi (Parity) 0 = Yok (Kkilitli)
S2.7 814 - Haberlesmede zaman 0 = Kullaniimadi
asimi 1=1s
2=2s
S2.8 815 - Haberlesme durumunun 0 = Kullaniimadi 0
reset edilmesi 1 = Parametre S2.1'i reset eder
S3.1 827 - MWh Sayaci MWh -
S3.2 828 - Calisma (isletim) glini d -
S3.3 829 - Calisma (igletim) saati h -
S4.1 830 - Gdstergenin kontrasti 0-15
S4.2 831 - Fabrika ayari (WE) 0 = Fabrika ayari veya degistirilmis 0
degerler

1 = TUm parametreler igin fabrika
ayarini tekrar olusturur
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Asagidaki tablo, P1.2 parametresinin 6n ayarl
uygulama parametrelerini gdstermektedir.

Parametre listesi

Tablo 5: P1.2 parametresinin 6n ayarli uygulama parametreleri
Paramet
reler
W\
1 %@E
7S
Temel Pompa siiriiciisii Fan siiriicusii Yiik kaldirma Tanimlama
(Standart suriicii) (asin yiik)
P1.1 1 = Sadece hizl 1 = Sadece hizli 1 = Sadece hizli 1 = Sadece hizli Parametre araligi
konfiglrasyona ait  konfiglirasyona ait ~ konfigirasyona ait  konfiglrasyona ait
parametreler parametreler parametreler parametreler
P1.2 0 = Temel 1 =Pompa 2 =Fan 3 = Yuk kaldirma Uygulama
P6.1 1 = Kumanda 1 = Kumanda 1 = Kumanda 1 = Kumanda Kumanda seviyesi
terminalleri terminalleri terminalleri terminalleri
(I/0) (I/0) (I/O) (I/0)

P6.2 3 = Al1 (analog 3 = Al1 (analog 3 = Al1 (analog 3 = Al1 (analog Terminal 2 nin referans
referans degeri 1) referans degeri 1) referans degeri 1) referans degeri 1) deger girisi (0— 10 V)

P6.3 0,00 Hz 20,00 Hz 20,00 Hz 0,00 Hz Minimum frekans

P6.4 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz Maksimum frekans

P6.5 30s 50s 20,0 s 1,0s Hizlanma siresi

P6.6 3,0s 50s 20,0s 10s Yavaslama suresi

P6.8 0 = Serbest durus 1 = Rampa 0 = Serbest durus 0 = Serbest durus Stop fonksiyonu

(Yavaslama)

P7.1 le le le le Nominal motor akimi
(= Nominal cihaz
akimi)2)

P7.3 1440 min-1 1440 min-" 1440 min-1 1440 min-1 Nominal motor devri
(rom)2)

P7.4 0,85 0,85 0,85 0,85 Motorun gug faktort
(cos ¢)?)

P7.5 230/400 V1) 230/400 V1) 230/400 V1) 230/400 V1) Nominal motor gerilimi

P7.6 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz Nominal motor frekansi

P11.7 0 = Etkin degil 0 = Etkin degil 0 = Etkin degil 1 = Etkin Moment artisi

M1.1 0,00 Hz 0,00 Hz 0,00 Hz 0,00 Hz Cikis frekansi

1) 230 V= MMX12..., MMX32...

400 V = MMX34...
2) Giig biyikligine baglidir
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—> ik agildiginda veya fabrika ayari (S4.2 = 1)
etkinlestirildikten sonra, tim parametrelere
erisebilmek igin P1.1 parametresini 0 durumuna
getirmelisiniz.
PNU ID Erigim Tanimlama Deger araligi Fabrika Kendi
yetkisi RUN ayari ayariniz
Parametre se¢imi
P1.1 115 v Parametre alanlari 0 = Tum parametreler 1
1 = Sadece hizl konfigiirasyona ait
parametreler
P1.2 540 - Uygulamalar 0 = Temel 0
1 = Pompa suricisi
2 = Fan suricusu
3 = Yik kaldirma (asiri yiik)
Analog Giris
P2.1 379 v Al1 Sinyal araligi 0=0-10V 0
1=2-10V
P2.2 380 v Al1, minimum deger -100,00 — 100,00 % 0,00
P2.3 381 v Al1, maksimum deger -100,00 — 100,00 % 100,00
P2.4 378 v Al1, Filtre zaman sabiti 0,0-10,0s 0,1
P2.5 390 v Al2 Sinyal araligi 2=0-20mA 3
3=4-20mA
P2.6 391 v Al2, minimum deger -100,00 — 100,00 % 0,00
P2.7 392 Al2, maksimum degder -100,00 — 100,00 % 100,00
P2.8 389 Al2, Filtre zaman sabiti 0,0-10,0s 0,1
Dijital Girig
P3.1 300 J Start-Stop lojik 0 = DI1 (FWD), DI2 (REV) ve REAF 3
1=DI1 + DI2 (= REV)
2 = D1 (Puls Start), DI2 (Puls Stop)
3 =DI1 (FWD), DI2 (REV)
P3.2 403 v Start sinyali 1 0 = Etkisiz durumda 1
1=DN 2=DI2
3=DI3 4=Dl4
5=DI5 6 =DI6
P3.3 404 J Start sinyali 2 P3.2 gibi 2
P3.4 412 v Ters donus P3.2 gibi 0
P3.5 405 v Harici hata (High sinyali) P3.2 gibi 0
P3.6 406 v Harici hata (Low sinyali) P3.2 gibi 0
P3.7 414 v Hatanin onaylanmasi P3.2 gibi 5
P3.8 407 v Start enable P3.2 gibi 0
P3.9 419 v Sabit frekans BO P3.2 gibi 3
P3.10 420 J Sabit frekans B1 P3.2 gibi 4
P3.11 421 v Sabit frekans B2 P3.2 gibi 0
P3.12 1020 v Pl regulatoriini etkisiz P3.2 gibi 6

duruma getirmek
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Parametre listesi

PNU ID Erisim Tanimlama Deger araligi Fabrika Kendi
yetkisi RUN ayari ayariniz
Analog cikig
P4.1 307 J AO sinyali 0 = Etkisiz durumda 1
1 = Cikis frekansi (0 — fmax)
2 = Cikis akimi (0 — IN Motor)
3 =Tork (0 — MN)
4 = Pl regllatort, Cikis
P4.2 310 v AO, minimum deger 0=0mA 1
1=4mA
Dijital ¢ikis
P5.1 314 v RO1 sinyali 0 = Kullaniimadi 2
1 = Calismaya hazir
2 = isletim (RUN)
3 = Hata bildirimi (FAULT)
4 = Hata bildirimi (tersine gevrilmis)
5 = Uyar (ALARM)
6 = Ters donus (FWD <> REV)
7 = Referans degerine ulasildi
8 = Motor regulatéri etkin
P5.2 313 J RO2 sinyali P5.1 gibi 3
P5.3 312 J DO1 sinyali P5.1 gibi 1
Hiz Kontrol Cihazi Kumandasi
P6.1 125 v Kumanda seviyesi 1 = Kumanda terminalleri (1/O) 1
2 = Kontrol paneli (KEYPAD)
3 = Arabirim (BUS)
P6.2 117 v Referans deger girisi 0 = Sabit frekans (FFO) 3
1 = Kontrol paneli (UP/DOWN)
2 = Arabirim (BUS)
3 = Al1 (analog referans degeri 1)
4 = AI2 (analog referans degeri 2)
P6.3 101 - Minimum frekans 0,00 - P6.4 Hz 0,00
P6.4 102 - Maksimum frekans P6.3 — 320 Hz 50,00
P6.5 103 - Hizlanma slresi 0,1—3000 s 3,0
P6.6 104 - Yavaslama suresi 0,1-3000 s 3,0
P6.7 505 - Start fonksiyonu 0 = Rampa (hizlanma) 0
1 = Hareket halinde Start
P6.8 506 - Stop fonksiyonu 0 = Serbest durus 0
1 = Rampa (Yavaslama)
P6.9 500 - Egrinin sekli, 0,0 = Lineer 0,0
zamansal S sekli 0,1—10,0 s (S seklinde)
P6.10 717 - Otomatik tekrar starttan 0,10-10,00 s 0,50
onceki bekleme siiresi
(=—>P6.13=1)
P6.11 718 - Ug otomatik tekrar start 0,00 - 60,00 s 30,00
Uzerinden kontrol siresi
(—>P6.13=1)
P6.12 719 - Otomatik tekrar startta start 0 = Rampa 0
fonksiyonu 1 = Hareket halinde Start
2 = P6.5'e gore
P6.13 731 - Otomatik tekrar start 0 = Etkin degil 0

1 = Etkin (=> REAF)
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Parametre
PNU ID Erisim Tanimlama Deger araligi Fabrika Kendi
yetkisi RUN ayari ayariniz
P6.14 1600 v Referans deger girisi - 0 = Referans degeri gegilirken, donme 1
Kontrol paneli yoénu (FWD <> REV) tersine c¢euvrilir
(UP — STOP — DOWN) 1= Sifir referans degerinde tahriki
durdurur
Motor
P7.1 113 - Nominal motor akimi 0,2%xlg—2x%lg 1,1 xlg
(=> Motorun guig levhasi)
P7.2 107 - Akim siniri 02x%xlg—2xlg 1,5 % lg
P7.3 112 - Nominal motor devri 300 — 20000 min-1 1440
(=> Motorun gii¢ levhasi)
P7.4 120 - Motorun gli¢ faktorti (cos ) 0,30 — 1,00 0,85
(=> Motorun gii¢ levhasi)
P7.5 110 - Nominal motor gerilimi 180 — 500 V 230
(=> Motorun gui¢ levhasi) 400
P7.6 111 - Nominal motor frekansi 30 - 320 Hz 50,00
(=> Motorun gui¢ levhasi)
Koruma fonkisyonlan
P8.1 700 - 4 mA referans degeri 0 = Etkisiz durumda 1
hatasina tepki 1 = Uyari
2 = Hata, P6.8'e uygun Stop
P8.2 727 - Dustik gerilim hatasina P8.1 gibi 2
tepki
P8.3 703 - Toprak hatasi korumasi P8.1 gibi 2
P8.4 709 - Kilitteme (blokaj) korumasi P8.1 gibi 1
P8.5 713 - Dusuk ylik korumasi P8.1 gibi 0
P8.6 704 - Motor sicakhigi korumasi P8.1 gibi 2
P8.7 705 - Motor gevre sicakligi -20 — +100 °C 40
P8.8 706 - Sifir frekansta sogutma 0,0 — 150 % 40,0
faktori
P8.9 707 - Motor sicakhgi zaman 1—200 min 45
sabiti
Pl Regulatorii
P9.1 163 v Pl Regdlatori 0 = Etkisiz durumda 0
1 = Sirici kontroll igin
2 = Harici uygulama igin
P9.2 118 PI Regiilatéri, P Kazanci 0,0 — 1000 % 100,0
P9.3 119 Pl Regiilatérd, | Zaman 0,00 - 320,0 s 10,00
sabiti
P9.4 167 v Pl Regiilatérd, kontrol 0,0-100,0 % 0,0
paneli Gizerinden referans
deger girisi
P9.5 332 v PI Regulatort, referans 0 = Kontrol paneli 0
degeri kaynagi 1 = Arabirim (BUS)
2=AN1
3=AI2
P9.6 334 v Pl Regiilatért, Gergek 0 = Etkisiz durumda 2
deger 1=Al1
2=A12
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Parametre listesi

PNU ID Erigim Tanimlama Deger araligi Fabrika Kendi
yetkisi RUN ayari ayariniz
P9.7 336 v Plregulatéru, Gercekdeger 0,0 — 100,0 % 0,0
sinirlandirilmasi, Minimum
(asgari)
P9.8 337 v Plregulatéri, Gercekdeger 0,0 - 100,0 % 100,0
sinirlandiriimasi,
Maksimum (azami)
P9.9 340 v Pl Reglilatoru, Kural 0 = Tersine gevirme yok 0
sapmanin tersine (Gergek deger < Referans degeri
cevrilmesi —> Pl ¢ikis degeri arttir)
1 = Tersine gevirme
(Gercek deger < Referans degeri
—> Pl ¢ikis degeri azalt)
Sabit frekans
P10.1 124 v Sabit frekans, FFO 0,00 - P6.4 Hz 5,00
P10.2 105 v Sabit frekans, FF1 0,00 — P6.4 Hz 10,00
P10.3 106 v Sabit frekans, FF2 0,00 — P6.4 Hz 15,00
P10.4 126 v Sabit frekans, FF3 0,00 - P6.4 Hz 20,00
P10.5 127 v Sabit frekans, FF4 0,00 - P6.4 Hz 25,00
P10.6 128 v Sabit frekans, FF5 0,00 - P6.4 Hz 30,00
P10.7 129 v Sabit frekans, FF6 0,00 - P6.4 Hz 40,00
P10.8 130 v Sabit frekans, FF7 0,00 - P6.4 Hz 50,00
U/f karakteristik egrisi
P11.1 108 - U/f karakteristik egrisi 0 = Lineer 0
1 =Kare
2 = Parametrelenebilir
P11.2 602 - Kesme frekansi 30,00 — 320,00 Hz 50,00
P11.3 603 - Cikis gerilimi Motorun nominal geriliminin %10,00 — 100,00
%200,00't (P6.5)
P11.4 604 - U/f karakteristik egrisi, 0,00 — P11.2 [Hz] 50,00
ortalama frekans degeri
P11.5 605 - U/f karakteristik egrisi, 0,00 — P11.3 [HZ] 100,00
ortalama gerilim degeri
P11.6 606 - 0 Hz'te ¢ikis gerilimi 0,00 — 40,00 % 0,00
P11.7 109 - Moment artigi 0 = Etkin degil 0
1 = Etkin
P11.8 600 - Motor kontrol modu 0 = Frekans kontroll (U/f) 0
1 = Hiz kontroli (sensorsuiz vektor)
P11.9 601 - Darbe frekansi 1,5-16,0 kHz 6,0
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Parametre
PNU ID Erisim Tanimlama Deger araligi Fabrika Kendi
yetkisi RUN ayari ayariniz
Frenleme
P12.1 507 - DC frenleme, Akim A, lg'ye bagl le
P12.2 516 - DC frenleme, Start 0,00 — 600,00 s 0,00
esnasinda frenleme suresi
P12.3 515 - DC frenleme, yavaslama 0,00 — 10,00 Hz 1,50
rampasinda start frekansi
P12.4 508 - DC frenleme, STOP 0,00 — 600,00 s 0,00
esnasinda frenleme siresi
(P12.5) 504 - Fren kiyicisi (sadece frenleme transistoru takilise 0

gorulebilirdir)

0 = Etkisiz durumda

1 = RUN'da etkin

2 = RUN'da ve STOP'ta etkin
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Parametre listesi

PNU ID Erigim Tanimlama Deger araligi Fabrika Kendi
yetkisi RUN ayari ayariniz
Sistem
Donanim ve yazilim bilgileri
S1.1 833 - Yazihm paketi - -
S1.2 834 - G kismi yazihm - -
versiyonu
S1.3 835 - Kontrol kismi yazilim - -
versiyonu
S1.4 836 - Firmware arabirimi - -
S1.5 837 - Uygulama ID'si - -
S1.6 838 - Uygulamanin revizyonu - -
S1.7 839 - Sistem yuklemesi % -
Haberlesme
S2.1 808 - Haberlesme durumu Format xx.yyy
xx = Hata bildirimlerinin adedi
(0-64)
yyy = Dogru bildirimlerin adedi
(0 - 999)
S2.2 809 - Hata haberlesme protokolii 0 = Haberlesme etkisiz durumda 0
1 = Modbus
S2.3 810 - Slave adresi 1-255 1
S2.4 811 - Veri transfer hizi 0 =300 5)
(Baud rate) 1 =600
2=1200
3 =2400
4 = 4800
5 =9600
S2.5 812 - Stop Bit adedi 0 = 1 Stop Bit 1
1 = 2 Stop Bit
S2.6 813 - Oncelik tipi (Parity) 0 = Yok (Kilitli)
S2.7 814 - Haberlesmede zaman 0 = Kullaniimadi
asimi 1=1s
2=2s
...255s
S2.8 815 - Haberlesme durumunun 0 = Kullaniimadi 0
reset edilmesi 1 = Parametre S2.1'i reset eder
Toplamlar sayaci
S3.1 827 - MWh Sayaci MWh -
S3.2 828 - Calisma (igletim) guint d -
S3.3 829 - Calisma (isletim) saati h -
Kullanici ayarlari
S4.1 830 - Gostergenin kontrasti 0-15
S4.2 831 - Fabrika ayar (WE) 0 = Fabrika ayari veya degistirilmis 0
degerler

1 = TUm parametreler igin fabrika
ayarini tekrar olusturur
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Parametre

—> Asagida, M (monitor) harfiyle isaretlenmis olan
parametreler, glincel olarak okunmus degerler,
bu élgim degerlerinden hesaplanan buyuakltkler
ve ayrica kumanda sinyallerinin durum

degerleridir.

Bunlarin Uzerinde bir islem yapilamaz.
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PNU ID Erigim Tanimlama Deger araligi Fabrika Olgiim
yetkisi ayari degerl
RUN eri

Gosterim degeri

M1.1 1 - Cikis frekansi Hz 0,00

M1.2 25 - Frekans referans degeri Hz 0,0

M1.3 2 - Motor mili devri rom [d/d] (hesaplanan deger, d-1) 0

M1.4 3 - Motor akimi A 0,00

M1.5 4 - Motor torku % (hesaplanan deger) 0,0

M1.6 5 - Motor glici % (hesaplanan deger) 0,0

M1.7 6 - Motor gerilimi Vv 0,0

M1.8 7 - DC bara gerilimi Vv 000,0

M1.9 8 - Cihaz sicakhgi °C 00

M1.11 13 - Analog Girig 1 % 0,0

M1.12 14 - Analog Girig 2 % 0,0

M1.13 26 - Analog ¢ikis 1 % 0,0

M1.14 15 - Dijital giris Durum DI1, DI2, DI3 0

M1.15 16 - Dijital giris Durum DI4, DI5, DI6 0

M1.16 17 - Dijital ¢cikis Durum RO1, RO2, DO 1

M1.17 20 - Pl Referans degeri % 0,0

M1.18 21 - PI Geri bildirimi % 0,0

M1.19 22 - Pl Hata degeri % 0,0

M1.20 23 - PI Cikis % 0,0
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